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APPLICATION

DE LA

GRAVIFIQUE EINSTEINIENNE

A

L’ELECTROBYNAMIQUE DES CORPS EN MOUVEMENT

Par Th. DE DONDER

—— O ———

AVANT-PROPOS.

Le présenl fascicule termine la synthése gravifique qui a été
développée dans les fascicules VIIL, XIV et XLIU da Mémorial des
Sciences mathématiques, parties de cette synthése qui seront indi-
quées dans la suite par 1, Il ou Ill. On y verra traitées 1'électrodyna-
mique des corps ¢n mouvement, I'électromagnétostriction, les ten-
sions de radiations, l'hystérése, la thermodynamique relativiste.
Cette méthode générale fournit immédiatement la relativité res-
treinte. Le dernier chapitre est consacré a la généralisation de la
mécanique ondulatoire de Dirac. La table des matiéres qui figure a la
fin de ce fascicule indique en détail le plan de cet ouvrage.

CHAPITRE 1.

APPLICATION A L'ELECTROMAGNETOSTRICTION.

l. Champ gravifique massique et électromagnétique. — Nous avons
vu (II, 8) que les dix équations fondamentales du champ gravifique
pouvaient se déduire du principe variationnel

3(IM& + o)
T egw T ”

(1)
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Posons, comme au (Il, g et 10),

- SO
(2) 'ﬁ’&p—z—. ag“p ’
oI
) Vo= gean’
Nous savons que (II, 14)
(4) Me=(a+bC)y=g.

D’autre part, nous poserons ici

(5) M= — JLW’ 4 DN 4 DY) - D)

ou I est le facteur tensoriel massique, ou
(6) W= gagurud=1,

et ou L™, I, IS représentent respectivement les fonctions
caractéristiques des phénoménes massiques, massique-électroma-
gnétiques et purement électromagnétiques. Nous dirons aussi
que IM™ caraclérise les phénomenes d’éleciromagnétostriction,
ou plus simplement la striction.

Dans le cas le plus général, nous définissons la force éfectroma-
gnétique par le tenseur antisy métrique (11, 309) 4

(7) Hol=woos— f

et la force électromagnétique adjointe par le tenseur antisymé-
trique (II, 312)

(8) o9B— ge3b — 228,
ou (II, 303)

(9) %8 = Hag.

Nous avons proposé (*) de prendre comme fonction caractéris-

(') Th. DE DonpER, The mathematical Theory of Relativity (Massachusetts
Institute of Technology. Cambridge. Mass. 1927).

On remarquera que cette fonction M est légérement différente de la fomction
écrite & la seconde ligne de (II, 313). ‘
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tique I, I'expression suivante

(10) o =1 T e18 0 Ke X

1
2

En vertu de (3) et de (3), nous aurons
) Bog= M ugug+ B4 +‘25‘3 +‘6§f§,

ou 'on a posé

R ) Ly
(r2) By =— -B_ga?.’
(me _ 0IMYmO
(s e T
(m _ s it .

(14) ﬁ - agap

En utilisant (10), nous trouvons

(15) ‘.;;'E— ‘/—:gzzéﬂ/(]\mﬂc@—!—k’ﬁia{;{i)

- S EE Bk ket

‘Nous poserons ici

(16) Pag= T, + Tep.

Ce tenseur P,y se rapporte donc aux actions massiques et de
striction.
De (11), on déduit le tenseur mixte total

(17) Tf= Nugud+ PE+ T

ou figure le tenseur mixte électromagnétique

(18) The = 222 017 23( I g ICT 4+ Ky, ICH )
ANSE S
[ B S |

Nous obtenons ainsi

{19) 'L=.2T§=N+P,
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ou

(20) P EZ‘PZ.
@

2. Théorsme de l'impulsion et de 1’énergie. — Ce théoréme peut
s’écrire sous la forme (1, 319)

(ar1) Fa=Iog+ Ty+Fs' =0

ou l'on a posé, comme au (II, 320),

_ (G ub)
(22) | mu=9u\a+ux273—,
oz
(23) Zo=20 4= 3 [07‘?3 — _zzgﬁlgw,a@p]

ainsi que
p——e ask
R T R
g

On voit par (23) et (24) que <€, ct F, sont respectivement les
divergences covariantes de 8 ct de B!,

On obtient, aprés quelques réductions,

(23) FP=— 12')_[_1 [ EZZg-' 7 (Kae T+ e, J"“")]
+V ¢ ;Z;Zg“gw 7o (K aF),

Nous avons montré comment, en vertu de (LI, 321), I'équa-
tion (II, 319) pouvait aussi se mettre sous la forme (1I, 322); dans
cette derniére équation le symbole & a la valeur donnée par (24)
ou (25).

3. Equations maxwelliennes généralisées. — Pour fixer les idées,
supposons que Z,, £, Z3 représentent des coordonnées rectangu-
laires dextrogyres, et que x; représente le temps ¢. Au lieu de zy,
Z3, Z; nous emploierons aussi la notation z, y, 5. Il est commode
d’employer les notations habituelles de 1’électromagnétisme, en
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posant
K3s=rcdt,. K23 =cH},
Kt =cde,, JCQ':CH;,
46) K1 =cde,; JHl2 = cH3;
G Kt =—B,, K = B,
Kot =—B,, K= By,
K¥=—B,, I = B,

Dans ces tableaux, les symboles ont la signification physique sui-
vante :

(3., 8€,, 86;) = compo-antes de la force magnétique,
(B3, 03y, G3.) = composantes de I'induction magnétique.
D’autre part, on a posé
(26") Hy=H,—Hg;, Hj=H—17; Hi=H.—H
ou
(Hye, H,, H;) = composantes de la force électrique,
(HY, HY, H%)= composantes de la force électrique appliquée (eingepragt).

Enfin

(B, By, B.) = composantes de I'induction électrique.

Il est presque inutile d’ajouter (ue toutes ces expressions doivent
étre entendues dans un sens généralisé.

Retournons aux équations du champ mazxwellien généralisé
données par (II, 324 et 325); a savoir

diCop
(27) drg = Ce,
docsd
(28) drg =Cf.

On y a posé, pour les courants,

(29) Co= o, ut+ £%,

(30) C%¢= T UE—+ f(of_,,,,

ou l'indice (e) signifie électrique, et Vindice (1), magnétique.
De (27) et (28), on déduit respectivement

dCx dC?
m_ =0 dx*

(30)

= 0.
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Gréce aux notations (26), les équations électromagnétiques (27) et
(28) des corps en mouvement conservent la forme maxwellienne

divB = T(e) ' -+ B?,,,

3
0 | div B = oy 165+ £y ;
‘ rot¥ = -;(%l; “+ Gl + L‘J(e,),
(32) ¢
s 1 Ja e
(rot[i == + o+ Ly )

Les composantes rectangulaives de vecteur o) u + 7, sonl
Ol Ut + L (i=1,1 3).
11 en sera de méme pour le vecteur oy u + £7y).
4. Hystérsse électromagnétique. — Par définition ("), Lhystérése

électromagnétique est un quadrivecteur K (a =1, 2, 3, 4) donné
par

(33) K = Ly—TFL

ou nous avons posé

dacht

LT~
i

(33) L’,EJC%‘"%? — KB
L’expression £, donnée par (33') est, en vertu de (1I, 159), iden-
tique a F, dans les systémes dépourvus de polarisation électrique
et magnétique. Il en résulte que I'hystérése I est essentiellement
due a ces polarisations.
En vertu des équations maxwelliennes (27) et (28), hystérése

définie par (33) peut aussi s’écrire
(36) se=[oxFcs— xach]— gy,

En coordonnées rectangulaires, on aura les 4rois composantes spa-
tiales

(35) K0 = L—Fr (i=1,0, 3)

(1) Th. De DonDER, La Thermodynanique relativiste des systémes électroma-
gnétiques en mouvement (C. R. Acad. Sc., Paris, 2 juillet 1928, p. 28-30).
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L |

et la composante temporelle (x = 4)

(36) HE =L —F .

En se reportant aux notations (25), on voit immédiatement que les
trois composantes

(37) £,=KPCB—IBCE (i=1,1,3)
peuxent se mettre sous la forme vectorielle
(38) £ =|C.B]+cl*C+[C,.B] ~csC!
ou G est le courant électrique représenté dans (32) par
(39) C—auu+ L,
et ou C, est le courant magnétique représenté dans (32) par
(40) C, ‘5‘{,',!:—%13“_,,).

Enfin, on a posé, dans (38),
(40 Cho= g ud = 24 .
(42) Cl=oy ub+ L.

En vertu de (II, 229 et 230), on a

(42") S =g} Sati=gvi  (i=1,2,3)

L’expression (38) nous permet de dire -que (37) représente les
composantes de la force de Lorents généralisée, multipliées par c.
Passons a

(43) g=[xBcs—s08cs],
qui figure dans (36). En se reportant aux notations (27), on voit

immédiatement que cette expression (43) peut s’écrire vectorielle-
ment comme suit

(§4) Ly=—cI1*.C)+ c(8C.Cy).
Ce résultat nous permet de dire que (43) représente 'effet Joule

généralisé, multiplié par ¢ et changé de signe.

3. Théoréme de I'impulsion et de I’énergie électromagnétique, —
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En vertu de (24) et de (34), on a

(45) ooy = [ 5caB cs— o8B | — ey
Ces quatre équations expriment le théoréme de ’impulsion et de
Uénergie électromagnétique.

Reprenons les coordonnées rectangulaires dextrogyres utilisées
ci-dessus, ct reportons-nous a (24) que nous écrivons comme suit (') :

B
2%,
(46) Bhp= = + e,

ou l'on a posé

(46) 8a=—

en sous-cntendant les signes sommatoires.
Considérons d’abord les trois composantes rectangulaires spatiales;
alors (45) et (46) nous donnent,*pour F°', les expressions

Bre — .
},,fme o.= 2 [acPos—acacll—mp  (i=1,5 3.

15
Multiplions les deux membres de (47) par

(48) 8¢ =ox 0y 33,

ct intégrons au volume ¢ pri~ dans le champ électromagnétique con-
sidéré; d’ou, en desxgnant par ¢ la surface limitant ce volume, et par n
la demi- normale extérieure 4 o,

(49) O[b"‘ cos(n, z)+ B,'¢ cos(n, y)+ B cos(n, ﬂ)]:h-t— /“{‘.5"" ]

=f§[C..G5],+cH‘[C‘+[C*.B],—-cElC,C&—ZlC‘f’—G,: 30
’ (i=1, 92, 3).
Nous appellerons -

(49) v

(') Cf. Th. DE DoNDER, Théorie du champ électromagnétique de Maxwell-
Lorentz et du champ gravifique d’Einstein (Archives du Musée Teyler, 2° série.
t. I, p. 8).
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les trois composantes des quantités de mouvement (ou d’impulsion)
du champ électromagnétique, multipliées par c¢; ¢’estle vecteur de
Mazx Abraham généralisé, multipli¢ par c.

D’autre part, le tableau

%{40\, t(‘;‘_lhe’l’ %:I‘\el,
(49”) %é(ey’ %‘g’.e,’ %;glel-
%LI;(L‘" ‘E,:\qu %:}tey

doit étre considéré comme le tenseur électromagnétique de
Mazxwell généralisé, multiplié par c.

Passons a la ualriéme composante .IOC = M alOl‘S /5 nous
i} ) 4
fOllI‘Ilit J' ‘:'; a savoir

o 05k
dzg

(50) +0,=[acBcB—scBcB]—ep.

?ﬁ:l

La relation (50) nous fournit le bilan énergétique purement élec-
tromagnétique.

Multiplions les deux membres de (50) par dv, et intégrons comme
ci-dessus; d’ou

GBn JO/‘['Z“:’,',“')cos(n, x) + B3\¢' cos(n, y) + B} cos(n, 3)] 55 + :—tf%‘i,':\"’av
g 4

=fg_c(H*.C)+c(ﬂC.C,‘)—JC."’—elo}8"-

Nous appellerons
(5,[) %{(er’ g%w)’ %;-Al(t’)

les trois composantes du vecteur radiant de Poynting généralisé,
multiplié par c.

D’autre part,
BLe

s'appellera la densité de l'énergie électromagnétique de Mazwell
généralisée, multipliée par c.

Rappelons que les dimensions des B¢ ou V— & T% ont été données
pages 9 et 10 de II (fascicule \IV de ce A/é¢morial).

Remarque. — 11 sera intéressant, au point de vue des interpréta-
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tions mécanique et énergétique, de remplacer, dans (21), 7" par ses
valeurs données par (47) et (50).

6. Equation de continuité. — Retournons aux équations (21) et
multiplions-les par u*; d’ou, en vertu de (I, 210), Véquation de
continuité
(It u*)

ox<

(52) + (Ty+ FS)ur=o.

En utilisant les notations de la théorie des invariants intégraux ('),
(52) pourra s’écrire

(327) (%l;[mﬁ(a", ) :—-‘(‘J?a—l— FE Y urd(at, ... 2h).

Transformons 'équation (32); reportons-nous a (23) et (16), d’on

(It u2)

T oL

(53 (5(3¢§z)+ ‘Z’g‘"' e %g"g)uﬁz o.

On vérifiera aisément que

_ ()(—52“") lt“)

(54) ‘52};" u% 975 -+ I (m)
ou
8
s { )E—l 3im o (17} gﬂ l_)it._
1 n Ju> duf‘" I d
— Z (‘i.;EU Ta(nu) ( u _ m) _ ; iﬁp .z;(’m

On effectuera la méme transformation pour les deux autres termes
qui figurent dans (53), et I'on posera

Hoim,e) = — i(%gun,e;_’_ %glm,el) (')i“ + iu_s)

. dzrg = dzg
(36) _ 1 (i:"'imz,e' __.E?t(m,e)) “E _ dip idh 28 2B
AN 8 dry  dzgy 2 ds mw®

(') Th DE DonNDER, Théorie des Invariants intégraux (Gauthier-Villars, Paris,
1927 5 voir spécialement p. 32).
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et

I 8
5 (€) = e — Be (el (’] & Jus )
(07) Kie (6 +‘E’ ) 1).28 d-zm

1 Jut  Jud 14g,
=) (5 ) s

D’ou, enfin, I'équation de continuité devient

’)[muﬂ+($g<1/:)+%g(lpl,el+$2(e))uz]

(58) +X =0
dxrg

ou

(58') I = IJCim) - H(m,e) 4= Kile),

Nous dirons que K est la puissance totale (par unité de volume)
du systéme en (x, y. 3, ¢).

7. Puissance de striction et puissance d’hystérese. — Nous dirons
que JK ™ défini par (56) est la puissance (par unité de volume) de
la striction. En généralisant une hypothése de la théorie classique
de I'électromagnétostriction, nous admettrons () qu'on a

(59) JCim,e) —= "]C(of' u .

Autrement dit : la puissance de striction est égale i la puis-
sance d’hystérése.

8. Systéme électromagnétique au repos dans um champ de
Minkowski. — En se reportanta (18) eta (26) on trouvera, dans
le cas d'un champ de Minkowshi, le tenseur électromagnétique

(') Th. DE DovprLR, Thermodynamique relativiste des systémes électromagné-
tigues en mouvement (C. R. Acad. Sc., Paus, t, 187, 2 juillet 1928, p. 28-30).
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suivant :

1
T} = ~[H;By— H} By— H} B, + 50, (By— 00, By— 56, B, ],
| TPe = %[H;By— H2B;—HLB .+ 8¢, B, — 86,03, — 56, B ],

Tie = %[H;Bz— H;B,— H} By + 3, B, — 3, B, — Ky By,
T3 = ~[(H".B)+ (4.8)],

‘ 1
T} = TiEO = ; [BzHi+ By HE + B 08, + By K. ],

o) T =Tie = %[BJH:-&— B H}+ B,8€,+ 05:5,],
T3 = Te) = _2[133 HZ+ B H} + B, 3¢+ B,3¢,],
I — ElT’ TiE© = El_c[H:gey+ B, B, —H}3 — B, B,),
T4 =_— _é‘ T2 = ‘z_Ic[H;’gcz-‘_ B.®B;,—Hi8,.—B,B,],
5\‘ Ty = — LTy = = [H} 3, B, By — Hid¢,— BBy |.
'Posons

0f) = T{® cos(nz) + T3¢ cos(ny) + T}:¢ cos(nz),
(61) 085 = T}® cos(nz) + T3¢ cos(ny) + Ti'e cos(nsz),
8.2 = T{‘® cos(nr) + T3¢ cos(ny) + T} cos(nz),

Paxe (»)'étant la demi-normale a I’élément de surface auquel
s’appliquent les tensions T/'“. On vérifie alors aisément que 6
donné par (61) peut se mettre sous la forme vectorielle

(62) &) = % {B.(H.N)+ [B.[H.N]| + B(s€.N) + [3.]5¢.N]] |,

si 'on représente par N un vecteur dont I'alignement est la demi-
normale (n) et dont la valeur algébrique est égale a 1.

Ainsi dans le cas ou (n) coincide avec I'axe des z, les composantes
rectangulaires de 6 seront précisément T} ', T*'«', T},

En vertu-de la définition (24) de F;" et de ce que £oB,y=0, ON
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aura ici F" sous forme de divergence

JTE®

(63) Fit = e

Calculons maintenant les quatre composantes de ’hystérése élec-
tromagnétique JC;”. Reportons-nous a (33); d’ou, en utilisant la
valeur de F' donnéc par (63),

dT.I“" ()T'-(e)
e __ _l_______
(64) e = e — T+ L
/
et
]e H(’r
(65) He——zd; Tl (hi=159)
]

Quant aux valeurs de L, et de L,, elles sont données par (38)
et (44); rappelons qu'ici £,= cL,. Nous donnerons plus loin
[voir (71)] une autre forme importante de H'.

La premiére équation (64 ) peut s’écrire, en vertu de (38),

J €) e
(66) H”———Z()gx ”T P+ lC.@L+ M0+ LC, Bl —2e, G
]

ou encore, en utilisant (60),

o e S (f) - (05 (12— (a2)]
+;; )—t(m* 3] —[B.BL.)

+ %rott([ﬂﬁ.d}] + [H*.B]).
On aura deux expressions analogues pour Hy" et HY; & savoir
\' _ I ,0B JH* 003 03¢
o) He= (1 F) - (25)+ (2 5) ~ (o5)]
+ 5% —([H* x),—[B.3B),)

-+ irot}.([ﬂﬁ.(ﬁ]-!—[ﬂ*-]é])

MEMORIAL BES 8C. VATI, — Ne° 58, 2
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() = () - () = (032)]

w4 m([}l* #2].—[B.®3];)

et

(69) H

“3

I

+ irot;([&f.ﬂ?’] +[1*.BY).

De méme la relation (63) peut s’écrire

Je '
(70) anr=_2":£;! ’”w —(H*.C) + (%€.C, ).

En utilisant (60), on trouve enfin

IRy g ad oK
(71) i =E[ H dt, ot ) (“ dt) (‘37)?)]

gdn([ll* ®|—{B.3)).

Retournons maintenant au principe fondamental de' I'éleciro-
magnétostriction (59), et écrivons-le sous la forme

(72) Kimel = H\ w+ H e ut
ou encore, en vertu de (I, 185),
(73) Rimel = (I ot T Yod (P=1,2,3).

En remplagant, en premiére approximation, u* parc™', et en inté-
grant a un volume ¢, on aura

(=4) fK”",t"Bv:% [RCTEES EIE
. J

On voit aisément que dans le cas de déformations oscillantes du
corps considéré, on pourra supposer qu’on a

-5 Hot + Sdiv({(II'.5¢ | —[B.B)) =0  (i=1,2,3).
’ ) 2

Nous pourrons écrire, en vertu de (71),

v [/ 0B ol 0B o
~0 0 op = —- r— C 37 8p.
(76) [h('"fov Zc/v [(u w) <B > <3 dt) (aa dt)]ov
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Rappelons que (I, 185)

) dry dry . 1
=) U* = —— = ——= = p2u ol vi=1 et Ut~ —~.
77) ds dt c

Posons ensuite

(78) =20+ (2] 2Yoxdi 0 (t=1, 2, 3)

ou ), représente le déplacement infiniment petit a partir du point
initial 2 (i =1, 2, 3); pour t =0, ona z,= z!.
I1 en réulte que
Jh,

(79) V=T
Il;q

POsons-m- E)‘\,; dot vt=2n,(i=1, 2, 3).

Adoptons aussi les notations classsiques

O, L Ok, _dhg,
Tx= 701 )»—J‘T, = gz
Ok dha,
(80) DT T
0 ’
o dny | dhy,
T2= 3= G+
LIk dhg
Y= n = m g

et
(80") m*:u)_r=%'—(-):—;,;
wZ= my= g—;—; —%z;

Il est bon de se rappeler, qu’a un infiniment petit prés, on peut
identifier z, avec z,({ =1, 2, 3); nous pouvons donc, dans (80)
et (8o'), remplacer les x} par les .. 1l en résulte que les expressions
qui figurent dans (36) deviennent

do! _ /)).\l e Jo’ . do? .
(80) 2T dr T Z2
o ! ov ol Je? . dv° dvd .

Jdr, ()ut._m” Z)T,"T(Tf.zx" 9z, oz, 7%


file:///doptons
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et

(81" - ov? ov°® . el Jod . Jde?  go!
= =T

¥y ST T

le point au-dessus des z,, y,. ... indiquant une dérivée partielle par
rapport a ¢.

La puissance de striction K" peut donc s’écrire, ( 56 ), dans cette
méme approximation (77),

L] . . .
(82) l\("w)s—i- l'l’ﬁ""’”' Ty T )+ ThE 55
T o . 1 . L .
S (TP T 2y - ;(Tg"""'—f- T3meny y,

. 1 .
+ (T.Is-.m,cv_'_ T.:(m,e)) Spe— ;;(T2l(m,c —_ Tl) mery gy,

r

(SRR

1 . . I .
— ;(Ts_!""""'— rglm,t’l) (O 2("_[‘é(m,(' _Tll m,c))w)

-+ T}""ve’.;c,-i— Tg(’"'"'_i/t-!- Tg(m,e.ét],

Retournons au second membre de (76), et admettons qu’on ait

'(83) H,=ZE’UB,; ac,:Zp',,as,.
7 i
Posqns
(84) W =T4e),

Donc W' représente la densité de l'énergie électromagnpétique

localisée, définie par (60), et Pon aura pour Iénergie localisée dans
le volume ¢

(85) f\Vsz;—f[(l{.B)+(HC.(B)]Sv

I

=§f22(s',lB,B,+p',j03103,) 3.
v 5 )
Le second membre de (76) pourra donc s’écrire

L (5

ou les indices B, (3 servent a rappeler que la dérivée partielle par
rapport a ¢ se fait en laissant les B, et les B, (i =1, 2, 3) constants ;
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on aura donc
I oW - ey opij .
(87) cf( Jt )B,ossv_ zc[ZE(WB‘B’+ e B Bj ) dv.
t /

Supposons que les coefficients ¢, et p;; soient des fonctions des dé-
SJormations linéaires et angulaires z, ..., 3; des rotations o' et
des vitesses v'. Autrement dit la densité W de l'énergie électroma-
gnétique dépend explicitement de

(88) 5371': Lyy &.5 Ty, Yz 3xy
| oo )y, 0z 24 ye, Ee

Le second membre de (76) pourra done s'écrire
@) = gfu((%\[%,wa"
== [ Foom (5 Jnarr ()

- (%)B,m”}’ - («%\‘Xz)s,mjz* (37W>B,aé'”
(5 .02 (5:)

- (d\v o
dwy)B,B *

+<‘?_V_V> é_,_(ﬂ - ﬂ’) z']av
Jz; )B,a”" ay: |8, @ z: /B, |

Cette quantité représente la valeur de la puissance de !'hystérése
électromagnétique.

Le principe fondamental (76) de l’électrostriction fournit alors
immédiatement, par identification de (82) et (89g), le tenseur de
Uélectrostriction (1)

+

IW
Tiune — (2277
: (dx"?)Br‘B;
AV
Tm, e — (_)
(90) 2 9y /B, @,

Tam,e ((_)_V! )
’ dz; /B,®

(') Th. De DonoER, L'électrostriction déduite de la Gravifique einsteinienne
(seconde communication) (Bull de {’Ac. Roy. de Belg., Cl. des Sc., 5° sérig
ar avril 1928, p. 206-210),

SE"VICE DE
MATHEMA 1 qQuES
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et
Lerymepmyme, = (d_Vg)
2 d.z:y B,®,
(o0 s tin o= (o
é(T? Ty ey = — (:'))'5:)13, @,
S Ty = ((,z, )o.a
(o) = (5 )b,

T.'I‘(Ill,f’ — (f’_?__y_-)
\ I, B, &

Dans ces tableaux, ne igurcnt pas encore
(94) Tk'/n,t' , 'l‘-: me 'rﬁvm,cﬂ, T.‘\.(m,r’
Cependant, remarquons (ue I'on a d'une facon générale,

@ wyrp(mye) QY  €)
(95) To o= Th, o == D8 T = Y vt
= m

Dans un champ de Minkowshi, ces relations deviennent

b b

1l D U
\ TEL o= TUE = — TEIHE = —THMO (@b =1,5,3),

as  —Tia — L Ta me — __ Tim,e)
) T(m,e)—T'm,c —C,T4 = Tame,

(96)

L n e
Tire= 5 Ti .

1
e
11 résulte de (96) qu’ici les T, "' sont symétriques (@, b =1, 2, 3);
donc, en vertu de (92), la fonction W ne renfermera pas wr, wy, o
explicitement. 1l résulte de (90), que les T¢"™ ne diflérent de T; ™'
fournis par (93), que par le facteur (— ¢?).

Dans un champ de Minhowski, nous avons donc calculé toutes
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les composantes du tenseur T§"* (a, 8 =1, ..., 4), sauf T}"™*'; on
sait que T? ™ a les dimensions de 'éncrgie par unité de volume; il
» aura donc lieu de I'égaler & la densité de I'énergic élastique (de
déformation). On pourrait aussi reprendre toutes ces théories dans
Uespace temps, grace aux corps parfaits définis en (11, 328).

9. Tensions de radiation. — Envisageons avec Léon Brillouin (')
le cas d’une onde électromag nétique se propageant suivantl'axedes x ;
& q o
soient H, (ou H}) le champ électrique, JC, le champ magnétique.
On aura, en vertu de (84), ct de la définition d’une onde électro-
magnétique (*)

(97) W =B.I =d3.5x.

La vitesse de 'onde sera donc

[
(98) V=—
VM
ol ¢ et sont respectivement le pouvoir inducteur spécifique et la
perméabilité magnétique du systéme considéré. On pourra donc
écrire
B=:I1 et a3 = ude.

D’autre part, on a, pour la matiére,

dlogD

) —2 +3
(99 It - dt("’F"".‘y “'2)’

ou D représente la densité massique; d’ou, pour un corps isotrope,-
on aura, en vertu de (go),

A% oW oW
T!me = Tgme — Tiynme — [ 27 — (Y — {2 -
(100) A 4 s dzt>B,as (dy, )B,m ‘ (dzz )B,m

_(_&_> __(L“L_
T\ Ze+yy+3:) /B dlogD)B.m

(1) Léon BRILLOUIN, Les tensions de radiation; leur interprétation en méca-
nique classique et en relativité (Journ. de Phys., 6° série, t. VI, n° 11, p. 337 353).

— L . . s 1 . . T I
(") Ici P’énergie électrique est égale a 'éncrgie magnétique, ou =Bll = 3 @I
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En vertu de (97) et (98), on obtient aisément

dlogV
=— W (Z2%Y .
(101) =—W (dlogD)B,as

En formant, grice a (60) et (go) a (93), le tenseur, a la fois,
électromagnétique et de striction,

(102) ” TE (t’)+ TE('"’G) ”

et, en passant de la, grice aux formules (g6) et (101), au tenseur
deux fois contravariant,

(103) || TeBle) 4 TaBime) ||
on obtient (') enfin, en se reportant a (60) et aux hypothéses

énoncées au début du présent paragraphe, le tenscur de L. Bril-
louin complété :

(') Ce passage de la théorie générale de Th. De Donder A celle de L. Brillown a
été effectué par Jean Pelseneer (Bull. Ac. Roy. Belg., Cl. des Sc., 5° série, t. ALY,
le 7 juillet 1928).

ADDENDA.

La théorie générale qui vient d’étre exposée au paragraphe 8, et qui nous a
fourni le tenseur TE("™¢ d’électromagnetostriction, peut étre remplacée par
une théorie entiérement relativiste, c’est-a-dire conservant la forme invarian-
tive dans I'espace temps; cette théorie est basée sur la Thermodynamique
relativiste développée plus loin, au Chapitre II de ce fascicule. Pour plus de
détails on se reportera a la note intitulée Théorie relativiste de 1'électro-
magnétostriction, par M® Y. DupoNT et Th. De Doxner (Bull. Ac. R. Bel-
gique, Cl. des Sciences, séance du 2 aout 1932).
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10. Application au champ de Minkowski. Formule de Helmholtz-

Lippmann. — Reprenons le théoréme de I'impulsion et de I'énergie,
(21),
(103) Fya= Ng+ Py+ F =0,

dans le cas du champ de Minkowski.
Nous avons alors, (22) ct (23),

! d(NuB)
(106) Ny =N\ 4wy ¥y ——,
2, oz3
oP3
([07) PlE :).Z,‘_IB’

oa I'on a posé, (16),
(108) pg = Tgum_._ Tznm,e).

1l en résulte
()T‘B‘"“ ')Tﬁ(lll.e)
(og) P (e ).
3 k

Considérons le cas de corps massiques parfaits isotropes et au
repos, et supposons négligeables les variations de la densité mas-
sique dans le temps, ainsi que les tensions de Mazwvell. 11 résulte
alors des derniéres hypothéses, en vertu de (22) et de (24), que

(110) Ny =o, F{ =o.

Le fluide massique étant supposé parfait, nous poserons, en vertu

de (I1, 66),

4
(1) Tg'"“:—aﬂp,

-4

ot 8% vaut un ou zéro suivant quc « est égal a 8, ou différent de {.

D’autre part, reportons-nous aux valeurs (100) que nous avons
trouvées pour le tenseur de Iélectrostriction dans le cas de corps iso-
tropes. En introduisant dans P, les valeurs de TEew et T3¢ on
trouve immédiatement, en coordonnées rectangulaires,

dp I IW N\ .1
(112) “‘5;—(7}[(()1031))3,@]_"

et deux analogues par rapport aux axes y et 3.
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La grandeur W qui figure dans ces formules est égale a la somme
des densités des énergies électriquc et magnétique; a savoir, (85),

(113) W=W,+W,,
ot l'on a
. 1 . I
(114) \Ve=aB.H et W= ;63.36,
avec
(113) B==c¢H, @ =i,

¢ ¢t 2 élant respectivement la constante diélectrique et la perméabi-
lité magnétique. Les formules ci-dessus peuvent alors s’écrire

. J dlogs . dlogp _
(116) ’)—I[\\(-m+\\umg—l"—-p]~0,

En intégrant, on obtient

Jdloge W dlogp
¢JTogD “olegh ~ P T Po

(117) \\4

ol p, représente la valeur du premier membre en un point ou lélee-
tromagnétostriction est nulle.

Soit f(D) I'expression de la pression en fonction de la densité. En
développant en séric de Taylor, on a approximalivement

J fiD
(118) p—po:['—'—(f)'—(])-—z]ﬂ(ﬂ—Do).

En comparant les équations (117) et (118), on obtient la formule
de Helmholts-Lippmann

Jdf(D)\ e Adlog- dlogu
(119) ( oD )o(D Doy=w “DlogD + \V‘*dlogD
I1. Systéme électromagnétique au repos. — Nous avons montré’

au paragraphe 3 comment, grice au tableau (26), on pouvait écrirg
les équations (27) et (28) sous forme maxwellienne. Retournons
aux tenseurs antisymétriques %3 et %3 que nous avons introduits
en (7) ct (8). Ces tenseurs ont été appelés (II, p. 50) forces de pola-

risation électrique et magnétique ctils ont été définis par les expres-
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sions :
(120) “f:f = Q;) up— E(E) u®
et

o x B
(121) zﬂf’; = 2%, ub— 2|

ou % et 27 sont respectivement les quatre composantes des inten-
sités de polarisation électrique et magnétique.

En chaque point ou se trouve de la masse, nous aurons, puisque le
systéme est supposé au repos,

(122) Ww=uw=ut=o
et

1
(123) ut=(gu) °

11 résulte de ceci que

(124) Pfe) =0,

(125) Pl =P, ut
et de méme

i
(126) P(w
(127) Pl = Pm)

=0,

En identifiant les formules (7) et (8) avec les formules classiques

(128) B=H+P,
(129) G=#+2,

on doit poser

Hu =K,
(130) sey = 5y
et
Htt=—H,, Hir= xz’a
(131) ?C"‘:-—H” 953”:36),
g3+ =—H , i =8,

€t, en outre, pour les composantes des polarisations électriques ¢t
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magnétiques P et T,

Pe=2), ut, Re= Q('P-) ut,
(132) P, =2, ut, T, = Tf, ut,
P, =<2 ut, 93: = 92(3‘” u*,

En résumé, on a donc le systéme d’équations mazwelliennes sui-

vant [(31), (32), (7) et (8)]

(133)  divB =op wt+ £, ' rotdl =

o=

JB
< -(—)? -+ Ge) lt+f(e)),

) . a3
(131) —div® = oy ut+ £, rothH = %(—(L_t oW u+£’(p)),

ou

B=H+P,"
135 5 '
(135) | B=8C+ <.
Extension. — Les conditions (130) expriment que

(136) 2 =a=0 (,j=1,23)

Si celles-ci sont remplies, on pourra, pour un systéme en mouvement dans

un champ gravifique quelconque, conscrver les interprétations (131) et (133 &
135) o

Po= T}, ut— T u!, Zr= B, ut— F, u',

Rappelons que dans les systémes cansidérés ici, les forces électriques et
magnétiques appliquées (eingepragt) sont supposées nulles.

CHAPITRE II.
APPLICATION A LA THERMODYNAMIQUE.

12. Premier principe de la Thermodynamique relativiste. — En
se reportant aux équations (52) & (58') on peut écrire le premier
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principe sous la forme (')
(138) %[%3(3)1. . .(t;)‘l = Qa(.’l‘l. . ..’175)—5(:8(1'1. . ..l'l,),

ou encore sous la forme équivalente

I(Uuz
(139) Z%:Q——J@.
a

Utilisons les coordonnées rectangulaires dextrogyres. La rela-
tion (139 ) s’écrira:

UVt ex)
i RS
o
ou
dr* ds
(141) pr= I et V= 5

Multiplions les deux membres de (140) par d¢ défini par (48),
d’ou, en vertu de la théorie des invariants intégraux,

(142) %f‘u\—t v = f:eao_f.xao.

Posons

(143) T?nfﬂuap zf‘ll,\/‘"?w,

ou V~! représente la moyenne de V! prise dans tout le systéme con-
sidéré, ainsi que

(14%) UE;fcuap,
(145) %Efv%mv ou %[an,

() Th. Dt DowpER, Comptes rendus, Ac. des Sc., Paris, t. 186, p. 1599-1601, et
t. 187, p. »8-30.

Nous donnons ci-dessous les dimensions respectives des grandeurs utilisées, a
savoir :

28z &y ¢330t = éncrgie
KBxey st = énergie
U Sz 8y 858t = énergie X longueur
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en représentant par V la moyenne de V prise dans le systéme con-
sidéré.

Alors I'équation (142) s’écrira

(146) %[cv——l U] = 5’5 < —fJCov

Nous dirons que U est I'énergie intense du corps a l'instant ¢ et
que dQ est la chaleur reguc par ce corps pendant dt.

Etudions maintenant le ter mof JHdy quifigure dans (146), en nous

Limitant au cas du fluide /)arjcut de pression ( positive) p. ]Ln nous
reportant a (38') ainsi qu’a (II, 66), nous aurons:

(147) Ko~ —-2‘4‘5“ ouz ou + ¢ Ed"a

% )rg

en négligeant les dérivées des g,g par rapport a s.
Substituons (147) dans (146) ; d’owt
dp —.1_dQ ¢ dua
(148) g levTul="25 Ky P[E

d.z'a

ou p estla valeur moyenne de p dans le volume ¢ a I'instant ¢ consi-
déré.
En intégrant

3 ki
—1
(149) fz%& ou fzg%'x,—map’

=1 =1
on aura, pour (148),

i d i dQ c 5= 4 dut
(150) m[cV 1U]_—-——‘-'- —peV ‘2vv80+cp—a—t-dv,

ol v, représente la composante suivant la demi normale ¢ extérieure
au corps en un point del'élément do pris sur la surface fermée o limi-
tant ce corps.
Or,ona’
dv

(151) JO{)\, q—.[?i.
a

Donc (150) fournit, en premiére approximation, le premier prin-
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cipe de la thermodynamique classique :

(152) dU =dQ — pdv.

13. Deuxiéme principe de la Thermodynamique. — En relativité
générale, nous écrirons ce second principe comme suit :

D4 9
T

(133) %[58(@'1....3‘)]:' 3(xy...a%),

ou & est le facteur de densité entropique; ot 2" estle facteur (positif
d’apport de chaleur norn compensée (ou de viscosité physico-chi-
mique); od enfin, T* est le scalaire ( positif) thermigue.

De (153), on déduit que (')

(S u* QL4 Q*
(134) 2’(095«): ™

-3
Retournons a 'image euclidienne; on aura, comme au {142),

d I
x 4 oy, L P
(155) @) Vo= [(Q+Q )8,
ou T est la moyenne de T* dans le systéme considéré.
Posons maintenant

(156) S = fosv—:av,
et, comme au (145).
(157) %2—- = ‘Zf /Q‘ 8p.

Alors I'équation (155) deviendra

(158) ds = T_*_"'V(dQ +dQ*).
POSOHS
(139) T=T1,

(') Dans le cas ol le systéme est isolé (2 = 0), on retrouve ainsi I'équation de
Tolman (Proc. Nat. Ac. Washington, t. 14, 1928, p. 368 4-392). .



APPLICATION DE LA GRAVIFIQUE EINSTEINIENNE. 29

d’ou I'équation différentielle exprimant le second principe de la
thermodynamique classique

(160) ds = "Q—'FT_@_'.

i

14. Thermodynamique des systémes électromagnétiques doués
d’hystérése et animés d’un mouvement quelconque. — Utilisons le

premier principe de la Thermodynamique ¢n substituant (58') dans
(138) et en tenant compte de (59); d’ou

(161) ‘%[%B(xl. cxt)] = 23(xt. .. 2t)
— [Fim) - B ur+ HKle) ] §(zt. . .x4).

Utilisons maintenant le second principe de la Thermodynamique en
substituant (161) dans (133), d’ou

d d
(162) Ig[‘u&(xi...w‘)]-—T*ds[§8(x1...x‘)]
=—[Hm) 4+ JE) ux+ JCle) |3 (2t .. . x4) — 2% (2!, . .24).

On pourra faire apparaitre, dans cette relation, la fonction U —T*S .
qui généraliserait I'énergie libre.

CHAPITRE 11I.

LA RELATIVITE RESTREINTE.

15. La transformation de Voigt-Lorentz. — Nous avons montré
(I, 58) comment on pouvait obtenirla transformation de Voigt-Lorentz
qui se trouve a la base de la Relativité restreinte, a savoir

J r’ 4 ‘) 7
(163) x=B(2'+t), y=y, z2=12z, t=ﬁ<t+'c_!x)’
ol nous avons posé

(164) B=

MEMORIAL DES SC. MATH. — Ne 58.
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On sait que celte transformation laisse invariante la forme quadra-
tique de Minkowski

(165) ds2= — 8x°— 32— 83"+ ¢” 8¢2,
autrement dit, on aura
(166) 30’ =138s"=—38z"" — 8y’ — 87"+ c2 12,

Rappelons que le jacobien de ces transformations vaul 1; on aura
donc

(167) Wz) o)

Il en résulte qu’ici il n’y aura pas de différence entre un multipli-
caleur et un invariant, ou entrc les composantes tensorielles d’un
tenseur (lettres rondes) et les composantes ordinaires.

16. Variance d’un élément de volume. — Considérons avec le spec-
tateur S, & Uinstant ¢, un élément de volume

8y = dx3ydz
avec

(168) 8 =o.
En vertu de (l6§), on aura
(169) 3z’ = 38z, 3y’ =8y, 3z’ = 3z,
ce qui donne, pour I’élément de volume, exprimé en variable de S'

dv = 1 82 8y’ 87",
Posons, avec ',

(170) 3’ = 8x' 8y’ 83';
d’ou
(171) do = B—1 80,

Bv

On a ici ot/ =— c—zéx, ce qui est, en général, différent de zéro.
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Mais si les points (2, 5, 3') et (2' + du', 3’ + 3y, '+ 05') consi-
dérés sont au repos par rapport a S/, cela permel de considérer 3¢’

comme le volume géométrique étudié par S’ (a I'instant ¢) et corres-
pondant a celui étudié par S (a l'instant ¢).

17. Covariances et contravariances. — Nous allons montrer, dans
ce paragraphe, comment se transforment successivement les com-
posantes d’un vecteur quadridimensionnel, d’un tenseur deux fois
covariant ou contravariant et enfin d'un tenseur mixte, lorsqu’'on
applique la transformation de Lorentz (163).

Composantes contravariantes d’un vecteur et ses transformées :

At=B(A1+ pA"),
A2= A",
(172) As= A",

—_ ? v "
Av= S(A*+ ZA )
Composantes covariantes d’un vecteur et ses transformées :

’ v r
A= B(Al_ ;Ah)y
(173) A, = A’za
A= A",
Ay=B(A,— v A').

Composantes d’'un tenseur antisymétrique doublement covariant
Bog = — Bga, et ses transformées :

’ v 17
By, = B(Bn‘*' E;Bza);

7 v !
Byy= B(BI:!"' nga);
G74) Bu=B,,
Bys = BI?:H
Boi= 3(By,—¢By,),
By = 3(By,—eByy).
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Composantes d'un tenseur antisymétrique doublement contra-
variant B*l = — BB=, et ses transformées :

B> = B(B'1° 4 p B'+*),
B13 = B(B'13 4 pB"4),
Bii = B4,

B°3 = B’*3
(175) ’

Bot = p(B'u.._ cﬁl B'21>,

B3t=R (B'a;_,_ i B'si)_
) cz

Composantes d'un tenseur mixte :

[ 7 pq ’ v ’
p <T,'——§T¢—2§T4').

Tg:T(_?,
T3 =T,
4 ° v ’5 Y T
T:=8 ——2T,+T,+2ET, R

o1y B<T~'_ 2 1),

(176) { < ,‘__T,,>
Ty =
2
TH=— E’ETx =g [r(3+5) - Sre—mn],

[4
T2 = p['r;f-;--c—,'r';],

1 I [ )
Tt =—-c—2~Tt = p[Tf—l— ?T:i']’

18. Variances de la force électrique, de la force magnétique, et de
la densité électrique. — Appliquons le tableau (175) aux tenseurs
e, g g et I, HLEY, 024, et tenons compte de (130) et
des notations (131) et (26 ); nous trouvons les covariances :

H,=HJ, o .= 5€,,
' [P ' Y
, H,=p<H]+Eaez>, ae,:a(ae,—zﬂz),

(179)
( H, = g(n;—gaq;), 5, = ;s(ae', + SC’-H,)



'
APPLICATION DE LA GRAVIFIQUE EINSTEINIENNE. 33.

Passons maintenant & la covariance de la densité électrique. Nous
avons posé (II, 230), pour la densité électrique,

(178) p=

=guk,

<l a

Rappelons que ¢ est un multiplicateur (I, 170); nous aurons donc
ici, en passant de S’ a S,

(179) g=d.

Le tableau (152) nous donne immédiatement la variance de u*; &
savoir

v da
= —= 1 —_—— -
(180) u' B(u‘ = ) Bus (1 dt)
Nous aurons donc
r__ ! I‘__ — 1 fd;z:
(181) p'=0 u't= cru‘B(x pon
ou encore
, v dz
(182) 9—93(1—5 g;)-

Remarquons que dz ; qui figure dans (181) est la vitesse suivant x,

de D'électricité conadérég parS.

19. Invariance de la charge électrique. — 1l résulte immédiate-
tement des formules (182) et (171) I'invariance de la charge électrique.
Si nous considérons, en effet, une charge au repos par rapport a S'
nous devrons poser

dz

‘(183) T
(182) devient donc
(183) p=rp'8."

En multipliant (183) et (171) membre 4 membre, on obtient

pdp = p’ 3¢,
ou encore

(184) de = d¢’,

ce qui exprime l'invariance de la charge électrique.
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20. Phénomene de Doppler et aberration des fixes. — Considérons
avec Einstein un systéme d’ondes planes de fréquence v, dans le sys-
teme fixe (O; z, ), z); ce champ électromagnétique sera défini par

H,= HYsin, ¥, =9 sinb,
H, = H} sin9, ¥, = &K sinb,
H; = H?sin#, d6; = €0 sin b,

(185)

ou l'on a posé

(186) O=o2nv [t—%(z cosnz +ycosny+zcosnz)].

Le symbole n représente la demi-normale au plan de I'onde

(187) Z COSnx + Y CosSny -+ 3 cosnz = const.,

cette demi-normale étant tracée dans le sens de la propagation de
londe.

Passons au systeme (O'; 2',y',5'); les transformées de (183)
seront, (175),

H..,= HY sin0, 4, = 89 sin 0,
’ (4 . " 14 .
assy | Br= B(H‘,’ _E:;eg> sinb, 2, = B(ae}; + 5Hg) sino,
H;,.—.p.(ﬂg-..gae;) sino, xg,=3(geg_gﬂg> sino.

Dans le systéme mobile, le spectateur S' écrira pour 'onde plane
observée, des relations analogues a (185)

H, = H'9 sinb’, 9 = 4eY sin¥,
(189) { ) eeeeieeiiaaeaa. ,
.............. ,
ou
1
(190) 0=onv [t’— Z(w' cosn'z'+ y' cosn’' y' + z' cosn’y’)].

En vertu de (185) et de (188), onaura H, = H/,; d’ou en vertu de
(185) et de (189)

(191) =19,

Dans (186) remplagons z, y, z et ¢ par leurs valeurs tirées de la
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transformation de L.orentz (163). De la, résultent les quatre relations

(192) v’:.—LvB(I—-Ecosn.z‘)y

(4
cosnxr — —
y 1 c
cosn' &' = ————,
I— -cosnzx
c

(193) (cosn'y'= B0 ___,
[3(1 — g cosnw)
cosn'z' = cosnz

——
B(I—zcosnx>

La relation (192) exprime la loi du phénoméne de Doppler (aussi
connu sous le nom de principe de Doppler-Fizeau).
Dans le cas particulier ou I'angle nz =0, on a

v

I—_.

(194) TR A
v

I+ —

(4

Le spectateur S', animé de la vitesse v, observera la fréquence v/, si
v est positif, ce spectateur fuit la lumiére; dans ce cas, la fréquence v’
ainsi observée est plus petite que la fréquence v observée parle spec-
tateur immobile S.

Les trois relations (193) expriment le phénoméne de V'aberration

. . \ T
des fixes. Dans le cas particulier ou nz = ;rona
v
(195) cosn' ' =— >’
donc si v est positif, Pangle n'z’ observé par S’ sera un peu plus

T
grand que -

2{. Variance de I’énergie lumineuse. — L’amplitude variable (au
carré) de la force électrique observée par S est (185)

(196) H2= H3 + H3 + H},



36 TH. DE DONDER.
I'amplitude maximum (au carré) de cette force électrique est
(197) Ho> = H$2+ H92 4 HO2,
On peut écrire des relations analogues pour la force magnétique 5¢.
On aura, en outre,
(198) Ho = ¢0.
Utilisons la covariance (176)
(199) T¢=Ti;
en remplagant cette composante du tenseur asymétrique par sa valeur

(60) écrite dans le cas ou B—=H et (3 = ¢, on aura, en utilisant les

relations (185),
Ho )2 __cosn’y' eosn' z'
H°/ = “cosnycosnz

Reportons-nous aux deux derniéres covariances (193), d’ou

‘o
(200) —g—o = B(x—%cosnm),
ou, en vertu de (192),
Hlo V,
(201) b: Ol

La relation (200) exprime la covariance de Uamplitude de la
Jorce électrigue. On aura la méme covariance pour la covariance de
Camplitude de la force magnétique.

Remarquons (60), que l’'on a ici

(202) Tg(e)=§(H°+5e2)=Hgsinzo.
11 en résulte que, (191),

T (Hy\2  [v'\2

(2e8) e = (&) = ()"

Rattachons ces diverses covariances (192 & 203) a la covariance

(206) ﬂl=§(t—— . dx)a

dt e dt
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. dz . . . . .
ou — représente ici la composante, suivant Oz, de la vitesse de
’énergie électromagnétique; on aura donc

dzx

(205) T

=ccosnz,

¢ représentant la vitesse de la lumiére.
Il en résulte que

(206) % =f3(1—£cosnw),_
ou, en vertu de (192),

i v
(207) 71- = ;‘)

covariance remarquable parce qu’elle montre le lien qui existe entre
la mesure du temps au moyen de la lumiére et celle de sa fréquence,
mesures effectuées respectivement par les spectateurs S’ et S.

22. Thermodynamique des corps en mouvement rectiligne et uni-
forme. — Il résulte immédiatement de (167) que, lors d’une trans-
formation de Lorentz, on aura

(208) Ja=9v, .U=U,
(209) 2=2, =2, §=§,
(2!0) T*= T*!,

ce qui montre donc, pour deux observateurs animés I'un par rapport
a I'autre d’'un mouvement rectiligne et uniforme, I’invariance des
facteurs d’apports calorifiques, de chaleur non compensée et du facteur
de densité entropique.

Proposons-nous maintenant d’établir la variance de I'énergie, de la
chaleur et de V'entropie (156). Pour cela rappelons-nous la cova-
riance (171); il résulte alors des définitions de dQ, dQ* et E que
I'on a ’

(211) dQ =$-1dQ, dQ*=p("1dQ", E=("'E,

Retournons maintenant aux définitions (15g) de I’entropie S et de
la température T.
En vertu du tableau (172), nous pouyons écrire pour la yariance
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de u?*

(212) ut= [u's,
On aura donc, en vertu de (156), (159),
(213) S=§ T=§1T.

Nous obtenons donc ainsi, de facon tout a fait synthétique, la

variance de toutes les fonclions thermodynamiques, et en particulier,
I'invariance de I’entropie.

23. Electromagnétostriction des corps en mouvement rectiligne et
uniforme. — Cette application résulte immédiatement de notre théorie
générale de I'électromagnétostriction (Chap. I) et des tableaux de
variances (172 & 176). Reportons-nous aux définitions et interpréta-
tions électromagnétiques (130 a 135) relatives aux corps considérés au
repos; donc tous ces symboles doivent étre affectés d’un accent.
Passons maintenant au systéme en mouvement rectiligne et uniforme
de vitesse ¢ par rapport au spectateur S'. Grice aux tableaux des
variances (172 & 176), on pourra calculer les 28, I3, geoB, geas,
T8, ‘J?ﬁg, etc., relatifs a ce systéme.

En particulier, les corps purs que nous avons définis au (I, 328)
nous donnent ici

(214) 5B = gewv g2,

ol nous avons posé

(215) epﬁs&ﬁ&?——(p;’ﬁuvu3+£)&uv ut  (2,8=1,2,3,4).

Rappelons que 8% = zéro ou un suivant que p est différent ou non
de a.
Remarquons, en outre, que les cpfj";" sont covariants par rapport a I

et v et contravariants par rapporta c et 3; on trouvera ainsi leur trans-
formée.

Dans le champ de Minkowski, et pour des corps au repos, les
relations (214) deviennent
(216) xj = se'y,
(217) K= a4 ¢t
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en posant

(218) 57:8}_'1’1[ (i, =1,2,3),

L’interprétation des formules (217) est immédiate. Il suffit de
retourner aux tableaux (26) et (131). Ces formules s’écrivent alors

(219) B.=H, ¢,
¢; est la généralisation de la constante diélectrique.

Grace aux formules (175), passons du spectateur S’ au spectateur S
en exprimant JK'4i et ' en fonction de HK*B et I8 dans la for-
mule (217). En idenlifiant alors le résultat obtenu avec (214), on

peut établir trés facilement les relations qui unissent les ¢%8 et les .
On trouvera ainsi

( il= dl= ¢il,
(220) ) it =By =8¢l
En reprenant le méme raisonnement & partir des formules
(221) 5% = serv wif,

on trouve les ¢4 des corps enmouvement en fonction du tenseur p? de
la perméabilité magnétigue des corps au repos.

24. Invariance de la constante universelle /2 de Planck. — Repor-
tons-nous a la variance (211) de ’énergie et assimilons E et E’ a des
quanta d’énergie; & savoir

(222) E = hv, E=Nv.
Reportons-nous, d’autre part, a la formule (I, 61). D’ou

(223) v= 1,

En comparant (211) et (223) et en tenant compte de (222), on
obtient (')

(224) h=H.

(1) On peut aussi obtenir cette invariance dans le cas de la relativité générale
(Th. De DonpER, Bull. Ac. R. Belg., Cl. des Sciences, 5° série, t. XVI, séance du
8 nov. 1930, p. 1184-1187).
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25. Réflexion sur un miroir parfait en mouvement rectiligne et
uniforme. — Nous ne reprendrons pas ici ce probléme, qui a été
traité complétement par nous dans la Gravifique Einsteinienne (*).

26. Quantité de mouvement et énergie d’un électron de Lorentz en
mouvement rectiligne et uniforme. — Nous avons donné précédem-
ment (II, § 16) la théorie de I'électron de Lorentz a I'état de repos,
c’est-a-dire qu’on aura en tous points de cet électron

dz’

— = 0.

(225) v a

Calculons avec S les composantes rectangulaires Gz, G,, G, des
quantités de mouvement définies

3
(226 Gx=fo‘e) s, ...,
v

En tenant compte des covariances (176) et (171) et de (60), on
trouvera facilement

(227) Gr= i—" f (H2+ H2)30,

la force magnétique #¢' étant identiquement nulle dans le cas d’un
électron immobile. On démontre facilement que les deux autres com-
posantes sont nulles, & cause de la symétrie sphérique qui régne dans
I’électron immobile dans le systéme S'.

La quantité de mouvement de I’électron de Lorentz animé d’un
mouvement de translation de vitesse ¢ et observé par le spectateur S
a pour valeur

(228) G= %‘if(ny-.-u'g)ao'.

Remarquons que 'énergie électromagnétique contenue dans une
couche sphérique extérieure al'électron immobile pour S’ et prise
dans le champ de celui-ci vaut

(229) E = %f(HQ,?+ Hi2 + H2)30,

(') Paris, Gauthier-Villars, 1921 (voir § 79, p. 131). — A. EINSTEIN, Ann der
Physik, t. 17, 1905.
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l'intégrale étant étendue a la couche o', c’est a-dire a Pespace com-
pris entre deux sphéres concentriques a I’électron.
A cause de la symétrie sphérique de cet électron, on aura

(230) fH’}' 8v’=ij,2 m’:fngz b= 2.
En substituant cette valeur (364) dans (362), on a

(231) G = .43 %30

Rappelons que E’ désigne 1’¢énergie qui entoure I'électron au repos.
Or nous avons trouvé pour cette énergie (III, 222)
(232) E=_2_

e’ et A’ désignant respectivement la charge et le rayon de I'électron.
Nous trouvons donc pour la quantité de mouvement G (228)

1 e
(233) 6= sl
27. Variance de la masse. — Reportons-nous a (II, 100) ainsi

qu'au cas particulier du champ de Minkowski (II, 102 et 103). Nous
avons vu que dm” est la masse dm’ au repos, d'ou

(234) 8m = Bom/.

28. Masse longitudinale et masse transversale. — Retournons
d’abord aux équations (Il, 263 et 262) et appliquons-les & une parti-
cule chargée en mouvement rectiligne; elles peuvent s’écrire, en

vertu des notations (131) et de (II, 169) et en se rappelant que ¢! = v,
vi—=o0,v?=o0,0vi =1,

d ! l ’
a1 \/——L‘)(_—‘;T =e H.r,
l.—- —
c
d m' v’ , [
() () = (),
Vi-(3)
% moav P =e’(H;+°’ae,),
\ V= (%)
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et enfin

(236) %(%ﬂ = ¢'vH,.
I— (=
Vi=(3)

Aprés les dérivations par rapport A ¢, on aura soin de remplacer ¢2
et 3 par zéro; ¢! par .

Par définition, la quantité de mouvement de m' a pour compo-
santes (235)

i
(237) —Z . (i=1,9,3).

Remarquons aussi que (236) peut s’écrire (184 et 234)
(238) L%(mc"):evﬂ_t.

Cette relation représente une transformation d’énergie par unité de
temps.

Les équations (233) et (236) peuvent se mettre sous une forme
remarquable, analogue a celle par laquelle Galilée exprime la relation
entre la force mécanique d’une part, la masse et 'accélération d’autre
part.

Portons (236) dans (235), d’ot

e(v)H ,drz ,
S T2 = e,
3 3m Sy — o (0,2
(2 9) pm di =e J'—;gez ’

Idz r
Bm 7: =e (H,,+ gac.).

Ces trois équations peuvent s’écrire, grace a (177),

d’x ,
grm' —s = o' Hy,

Id’ r 7

(240) ﬁ"mg‘t}T’ =e¢'H),
, A’z -

B"m W=€H3,

ces équations se rapportent & un instant ¢.
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En nous inspirant de la force mécanique définie par Galilée, nous
. . . q p !
dirons, avec Einstein ('), que B*m/ est la masse longitudinale de la
particule chargée considérée et que B°m’ est sa masse transversale.
En vertu de (234) on pourra dire aussi que 32m est sa masse longitu-
! p q g
dinale et que 3 m est sa masse transversale.

En utilisant (163) on voit immédiatement que les équations (240)
peuvent aussi s’écrire

dx
nl'—d-t,—_,"= e’Hr,
ay'
(241) m Sl = o Hy,
az ,
m’-m = B'Hz,

ces équations ont la forme galiléenne.

CHAPITRE 1V

APPLICATION A LA MECANIQUE ONDULATOIRE DE DIRAC GENERALISEE.

29. Equations gravifiques et électroniques. — Présentons sous une
forme tout & fait synthétique 1'étude des systémes électromagné-
tiques les plus généraux que nous avons considérés au Chapitre I
du présent fascicule. A cet effet, rappelons d’abord les dix équations
gravifiques (1); a savoir

9 (ME — JUL W+ MY+ I &4 INLE)
(243) 3g¢?' =0,

ou les fonctions caractéristiques I8 et N ont été définies par (4)
et (5).

Passons ensuite aux quatre équations électroniques ou maxwel-
liennes dont nous avons indiqué la généralisation dans (27) et (28)

() EINSTEIN, Ann. der Physik, Bd XVII, 1go5. — Einstein suppose que I'accélé-

ration est faible. Alors la particule demeure approzimativement au repos dans le
syst¢me entrainé S'.
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et supposons qu’il n’y ait pas de courant magnétique ('), c’est-a-dire
que C$ =o. Dans ce cas, on pourra poser (II, 330),

(243) KeB= By 5— D .

Autrement dit ces quantités dérivent d'un potentiel vecteur électro-
magnétique (®,...®,). Nous allons aussi écrire ces équations max-
welliennes sous forme de dérivée variationnelle ; a savoir

B(IMe— LW + I 4 b 4 OMiE) _

(246) T

Précisons la maniére dont la dérivée variationnelle par rapport a @,
doit étre prise dans (244) pour qu’on obtienne les équations (27)
et (28) susmentionnées. Pour cela, reportens-nous a I dont la
valeur est explicitement donnée en (10). Dans cette cxpression nous
considérons les K,, comme fonctions uniquement () de z,.. .z, (el
non de ®,), et les variations de ces fonctions par rapport aux @,
seront donc nulles.

Retournons a (244). Nous savons que JNg, ILW2, IN™ ne
dépendent pas des ®,. Posons

dMLim,e)
(245) TQI—EC?:) (oz:l...ti),
ou (%, représente le courant électrique ( total ).

Les dix équations gravifiques (242) peuvent alors s'écrire explici-
tement (II, 15)

(246) —%(a+bC)ga3+ bGag = Nug ug-+ Pog+ T}
et les quatre équations maxwelliennes s’écriront explicitement, grace
a (245),

(247) M = Co

dzg = Mer

(*) On peut se passer de cette hypothése restrictive, en introduisant le potentiel
vecteur adjoint ®, (voir, & ce sujet, la note de Jules Géhéniau (Bull. Ac. R. Belg.,
ClL des Sciences, 5 série, t. XVII, séance du 4 juillet 1931, p. 921-926).

-+ (%) Il serait a1sé de faive disparaitre cette restriction ou cette convention, en mo-
difiant, au (245), la définition du courant C{),



APPLICATION DE LA GRAVIFIQUE EINSTEINIENNE. 45

30. Equations gravifiques, électroniques et photoniques. — Intro-
duisons maintenant la fonction caractéristique ou universelle

(248) N + JE' + IMiph);

'indice (ph) se lira photonique. Si nous comparons cette fonction a
celle qui figure dans (242 ) et (244 ), on voit qu'on a remplacé dans
cette derniére tous les termes massiques [ — IT W2 I + I |
par le seul terme photonique JTLPY),

Nous allons maintenant définir la fonction JIL®PY au moyen des
potentiels photoniques P, et Q, et des potentiels électromagne-
tiques ®,. Nous écrirons, pour simplifier,

(249) =520, (p=1...4),
ou = \/: .
Introduisons les notations

(250) Po=Gm — G Aw= & Py— Py,
(250) Q=S =T Bu=l0— 40,
ainsi que

(252) xS EZ—jE—Cp‘I“,

(253) x@sj—f}—cpﬂﬂ,

ou

(254) * = 2—;:—€mc".

Posons, en outre,

(255) xUuy= (Pyv+ Apy) + (Qpv+ Bpv) 5

il en résulte que

(256) Uiy = (P + A) — (Quv+ Byy)-

Les astérisques qui figurent dans Py, Q;, Ay, By, indiquent qu’il
faut prendre la dualistique des quantités qui en sont affectées;
autrement dit, on aura, par exemple, (I, 303),

(257) U = Ugs.

MEMORJAL DES SC. MATH. — N©° 58.



46 TH. DE DONDER.

Grace aux notations (249) 4 (236), nous sommes en mesure main-
tenant de définir la fonction caractéristique N de J.-M. Whit-
taker ('); a savoir

(238) | ONpAl=[ Uwv Uy, + 2(SS¥— BBX) — 2 (PR P% — QuQX)ly =%,

les croiz obligues qui figurent dans U,, S%, BX, etc., indiquant qu'il
faut prendre 'imaginaire conjuguée de 'expression qui en est affectée.

Prenons les dérivées variationnelles de I+ I+ INLPM par
rapporl & g8, & @, et aux potentiels photoniques Py, Q,, P}, QX.
Nous aurons alors les éyuations gravifiques de la mécanique on-
dulatoire
(259) 3(IMe+ glé:;;‘—k mirh o,

les équations électroniques ou mazwelliennes

S(IMe+- IME - JiLlph)y o

(269) 30,

et enfin les équations photoniques

3(IME+ MG+ JNLiph)) 3(ONE + ML+ NI 1)
aPx =% 3Q% =90
4 [
S(IME+ M+ JLiph)) 8(IME+ MO+ IMiph)
=0 =0
BPP‘ ’ st.

(261)

(262)
En effectuant les calculs indiqués dans (259), nous obtenons explici~
tement

(263) —-;(a+b0)guv+ bGu = T + Muv,

ou T} est 'expression contravariante de (15) et ot l’on a posé

(264) Mives — 2 Liv - (%L——P“ P§+Q“Q§)gw’

+ 2NWw—2 Oy 2 Pt P>Xv— 5 Qu Q>v,

Dans cette expression les symboles L#v, L, Nvv, Ovv sont définis par”

(1) J.-M. WHITTAKER, Proc. of the Royal Soc., séries A, vol. 121, n° A. 788,
p. 543 55.
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les relations suivantes :

JP
kodB = —T_

JP%  IP¥ .

J
-+ <{)QV — —Qﬁ — 0 Qy+ CVQp.>
dQs3 ()Q§ « «
(31'7_56 +C~{Q6_C5QT ’
(266.) Lw= gt, LP-VEO‘, L= &uv Luv,

(267) Nuvs(éPX“gPV—PX"gw)< h__ 98 = ,$)

amime? dre  mc
~+ conjuguée — é SSX guv,
vas (L Qaguy — @x _h OB e
(268) O (2Q rew—Q vgp.a) 2RImc? g ch“B

-+ conjuguée — % BB>guv,

En effectuant les calculs indiqués dans (260) par rapport a ®,, nous
obtenons explicitement
QI

(269) S —=— e\’iz;g{ Uy PY 4 UYY Q¥ + SP>u— BQ>W 4 conjugude }.
Y

Enfin, en effectuant les calculs indiqués dans (261), nous obtenons
explicitement

(270) d{;l;i” C(ph)’ %%‘“_ = C'*tph)’

ou I'on a posé

(271) Chy= U —S+ ;/:Eguv%—xﬁ:u,
(272) Clony=—Gy UL + (B + V:ngg-f—v — %28,

La dérivée variationnelle (262) par yapport a P, et Q, donne deux
équations conjuguées aux précédentes. On voit que les équations
photoniques (270) ont la forme maxwellienne.
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On appelle Cj;, et C, les courants photoniques (*). Remarquons,
d’aprés (270), qu'on a les théorémes de conservation photonique

aCh 9CY Lny
(273) Th =% e
w 0
31. Principe de correspondance (2). — Identifions les seconds

membres de (263) et de (246) mis sous forme contravariante. Nous
obtenons alors

(274) Nu® u$ + Paf = MeB,

ou M8 est donné par (264).
Identifions ensuite le second membre de (269) avec celui de (247).
Nous obtenons de méme
(275) Ch, =— e_m_»—-c’g { Uy P& + UBY Q¥ + SP>- — B Q>+~ conjuguée }.
On voit que grice & notre principe de correspondance, il est pos-
sible d’exprimer les termes massiques Nu*ubf+ P28 et les courants

électriques C%, en fonction des potentiels électromagnétiques et
Photoniques.

32. Théoréme de la conservation de I’électricité et théorsme de
Yimpulsion et de ’énergie, exprimés au moyen des potentiels photo-
niques. — Reportons-nous a (269) et remarquons que I'on a identi-
quement

e
(276) =

dxgdzg
On aura donc le théoréme de la conservation de l'électricité

9C% _

(277) 92y =%

(') De Do~NbER, Bull. Ac. Roy. Belg., Cl. des Se., 5° série, t. XIII, n° 8-9,
2 aolt 1927, p. 507-509; t. XIV, n° 6, 2 juin 1928, p. 307-312. — R. FERRIER, Revue
gen. de UElectr., t. XXI, 11 juin 1927. — L. DE BROGLIE, Ondes et Mouvements.
Paris, 1926 (voir p. 70).

(2) Th. DE DoNDER, Bull. Ac. Roy. Belg., Cl. des Sc., 5° série, t. XIII, n°* 8-9,
2 aout 1927, p. 507-509; t. XV, n° 2, 2 février 1929, p. 116 119. — Oskar KLEIN. Z. f.
Ph., Bd XLI, Heft 6 7, 1927 [voir éq. (18), p. 414].
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ou C7, est exprimé grce a (235) en fonction des potentiels électro-
magnétiques et des potentiels photoniques. Ce théoréme est le cor-
respondant du théoréme (30').

D’autre part, en appliquant les identités de Hilbert a la fonc-
tion N8, on obtient (II, 22 et 23)

(278) — La+8C)gm+ waJ =0

v

?

le symbole. v indiquant la dérivée covariante de I'expression entre
crochets par rapport a z,. On aura donc, en vertu de (263), le théo-
réme de U'impulsion et de l'énergue

(279) (T8 +Mw) y=o0;

ou T et M sont donnés respectivement en (15) et (264). On voit
que ce théoréme est exprimé au moyen des potentiels électroma-
gnétiques et des potentiels photoniques.

Le théoréme (279) est le correspondant du théoréme (21).

33. Théoréme de compatibilité. — A cause des relations (30/)
et (21), ainsi que du principe de correspondance, il faut qu’on
ait (277) et (279). Nous avons démoniré dans le paragraphe pré-
cédent que ces conditions sont satisfaites en vertu des seules équa-
tions gravifiques, électromagnétiques et photoniqyues (263, 269
et 270), autrement dit, sans faire appel au principe de correspon-

dance ().

34. Equations quantiques de Dirac. — Nous allons appliquer les
équalions générales (270) ci-dessus au cas particulier d'un champ
de Minkowski et nous choisirons les variables de telle fagon que
le ds? définissant celui-ci soit de la forme

(280) ds® = dtt— %(dx‘*-—k dy’ + dz?).

Au lieu du potentiel vecteur ®, que nous avons utilisé ci-dessus,
nous utiliserons avec Whittaker le potentiel @, lié au précédent par

(*) Th. D DonDER, Bull. Ac. R. Belg., Cl. des Sc., 5° série, t. X, séance du
5 avril 1924, p. 188-201.
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la relation

I
2

(281) By= -, Dg.

ol

En utilisant les notations que nous avons définies précédemment,
nous aurons

= 1 = 1 = 1 =
(282) @1=—E;A't’ @2=—;A), (I)a:—-z;A;, ‘.-_—oV.

Nous poserons de méme
0®, 0%,

(a8 o G

ce qui donne donc, en vertu de (243),

_ I dd’v dq’p. _ I i;
(283) va—z_g(m--;;:) —-—;2-5C .

Nous supposerons dans ce paragraphe qu’il n’y a ni polarisation

électrique, ni polarisation magnétique, de sorte que nous pourrons
écrire

I
(284) XP'~,=— z—; Hp,v.
Remarquons que chez Whittaker, les indices p., v, etc. varient de o

a 3 au lieu de 1 a 4. Pour plus d’uniformité, nous utiliserons ici cette

maniére de procéder et choisirons o, 1, 2, 3 comme permutation fon-
damentale.

Gréce a (280) nous pouvons déduire trés facilement de (284) les
composantes H¥; a savoir

(285) Xpv=— c2 Hpv,

En reprenant les notations (131), nous pourrons donc écrire

1 1 I
Xo1 = EEH“= EH.z-, Xog= — -6—5623=—— Z~ae,,,
I 1 1 I
(286) i X02= §H2;= EH"’ Xu=—z—9€31=—;—5€3.,

1 1
Xoa=—c—2sz= EHz, Xu=—-§“u=—a—5€,.
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Il en résulte, (285), que

X0l=—cH, X»=2,

(287) Xv=—cH,, Xsi=ux,
Xos=—cH;,,  X1"=2..
Posons encore avec W hittaker
(288) P,=P, P,E,_gpr, P.,=—%P,, P,=—"p,
et
(#9) Q=Q Q=—70Q, Qu=-1Q, o=—1I0
Nous aurons donc, grace a (280),

(290)  Po=P,  Pi=—cP,  P'=—cP,, Pi=—cp,
et
(291)  Q'=Q; Q'=—cQ,, P=—cQy, Q=—cQ..

Il nous reste enfin a nous occuper des U,,. Nous poserons

U= =8
. 1
(292) Un= -5,
c .
1
Upy= paLs

ce qui donne immédiatement

Utl=—cs,,
(293) Uor=—cs,,
U =—c¢s,,

1 n
Uaz= 5 ba, Catl
I
U31 = c—;by,
I
UI2= ;bz;
U= c2b,,
Ut = c?b!’
U2=¢"b;.

Introduisons les notations (281) a (293) dans les équations géné-
rales (270), en se rappelant que les seconds membres de ces équa-
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tions sont définis par (271) et (272). Nous obtenons :

! [.d_s]__[ro[b]= Eﬂ—lmcp +[gradS],

T ot h
. ani 1[dS
[divs] = —h—mcpt——z [W]’

(204) ‘ X

1[db
—E[B_Z]_'—[mts] == mcQ —[gradB],

. 2wl 1 [JdB
[dive] = —h—cht [W]

c

Les crochets qui figurent dans les équations précédentes servent a

d 9 4 .
5; €t 5, doivent étre remplacées respec-

%;)();_2‘;:%6 etd%—‘.—z—/’%A., etc. Dans le cas ot~
toutes les composantes du potentiel vecteur sont nulles, les opérations
ci-dessus se réduisent donc aux opérations ordinaires.

Dans les équations (294 ) les symboles P, Q désignent les vecteurs
ordinaires dont les composantes sont respectivement (P, P,, P;),
(Qzy Q,, Q). Les scalaires S et B et les vecteurs b(bg, b,, b;) et
$(8zy Sy, $z) sont définis par les relations (235) et (256) qui
deviennentici :

. . 1
rappeler que les operauons p

tivement par

ani 1[d

2% e =—[rotP] — E[—d%]—[gradQ,],

Ezelmcs = [rotQ]—-%[%?]—[gradP,],
(29%) 127 raiver L [9P

= meS = [div ]+E TRk

omi _ . 1]dQ;

2% meB = [d“Q]"'El‘T]'

A titre d’exemple, montrons ce que devient la premiére équation
vectorielle (294) quand on effeclue les opérations indiquées par les
crochets; nous obtenons

19s ani 2%
(296) — rn —rotb — gradS + “he {V.s—[A.b]—A.S}= Tch.
Les équations (294) ainsi explicitées peuvent étre considérées comme
les équations ondulatoires, les équations (295 ) donnant la valeur des

vecteurs b et s et des scalaires B et S. Introduisons ces valeurs dans
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les équations (294). Nous obtenons, (286) et (287),

DP + 2;:;.0 {—[8¢.P]+H.P,—[H.Q]—3.Q;} =0,

27wie

DP+ =2 {(H.P)—(%.Q) =o.

(297)

DQ + 2}:;;'8 {—[%€.Q|+ H.Q,+[H.P] 4+ 4.P, | =0,

DQi+ 27 ((H.Q) + (2.P)) =0

ou D est 'opérateur

J J 9 1 0%
(268) Pty YT T am

frie 10 J /] a
_47:" m® ¢’ 4=’ e?

TR

(V2—A3—A3 —AY),

et ou H et & sont les forces électriques et magnétiques.
Posons

Yy = P:+iQ,, "l/z:Px-i—iPy,

q)3=—Pl‘—‘iQ:, ¢£=Q)—"iQx,

u)1=—-P_l-+L'P), u)):Pz—iQt,

wy= Q+iQz =P, —iQ..

(299)

53

Gréce a ces notations les équations (297) sont équivalentes' au sys-

téme
| DY+ 2;ée(izcv¢,+ 88, Yo+ (8851 — Hypy + i Hy Yg— Hy43) = o,
amie . ‘ . .
Dq’;—’— e (lgetqit—%yqll—lgequz-—H,vqla—lHJql;g—(—Hz!P‘):O,
(300) axie
Dy == (i8€eths+ 86 Yy + (8243 — Huds + iHyd — Ha gy ) = o,
D+ 222 (68, pa — 8y Y5 — 18 by — Hody— iHy g+ Hydy) = o

auquel il faut ajouter un systéme équivalent mais ou I'on a remplacé
les ¢ par des ». Les équations (300) sont les équations du second

ordre auxquelles satisfont les fonctions de Dirac ¢,, s, b3, i
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Silon pose

‘11=— s; + (B, Ay =— Sy — 18,

ag=—1b; + S, a, = by —ib,,

(3o1) ¢ . , .
Bi=  sp—1is,, B=—s; —IiB,

Bi= ibe+b,  Bi=—ib;—S.

les équations (294) et (295) sont équivalentes a quatre systémes de
quatre équations; le premier a la forme suivante :

Pobi+(pr—ip2) Ys+ ps dy=—me ay,
(302) Po Yo+ (p1+ip>) Y3— ps 4y =— me ay,
Pobs+(p1—ip)) Yo+ p3bi= mcas,
Pobs+ (pr4+ip)bi—psbo=  meay,

o\

ou
h 10 e.., h d e
Bo3)  m=—imoa TV =5 os oA

Pour obtenir le second systéme, il suffit de permuter { et «; a savoir

(304) Po 21—+ (P1—=ipy) a4+ p3 ag=— me Yy.

.....................................

Pour obtenir le troisi¢éme systéme, il suffit, dans (302), de rem-
placer § par » et « par 3, et enfin pour le quatriéme de permuter
et 3 dans le troisiéme systéme.

Il en résulte que, si §;, ¥y, s, §, est une solution des équations
de Dirac,

(305) “p.=pp.=°’p.=q’p. (r=1,2,3,4)

constitue une solution de (293) et de (297).
Examinons ce que deviennent ici les composantes

1

C?‘e)= ?‘e) (a=0,1,2,3)

du courant électrique (275). Nous poserons

(306) Cly=p, Cl=jy, C=j,, C=j,.
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En introduisant dans (275) les notations (281) & (293) on obtient

1
(307) p=—5( 1o+ by o+ s %+ dy o

~+ o1 3 4wy BF + w; B + wy ¥ + conjuguée),

. (4]
Jz= 5 b1+ af + by o + g of

(308) =+ 01 35 4 0z 5 + w3 B¥ + w, fX -+ conjuguée),
Jy= oo, Ce e eteiieteiaeiierieretaeeas ,
2 e e e e ,

de sorte que pour une solution de la forme (305), on obtient

p=—2 (b ¥+ & § -+ s P+ b ),
(309) Je=2e(br ¥+ o V5 + bs §5 + 4 1Y),

qui sont précisément les expressions trouvées par Darwin ('), confor-
mément a la théorie de Dirac.

(') DARWIN, Proc. Roy. Soc., série A, vol. 118, n° A."80, p. 660, éq. (3.3),
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