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APPLICATION DE L’ETUDE
DE CERTAINES FORMES LINEAIRES ALEATOIRES

AU PLONGEMENT D’ESPACES DE BANACH
DANS DES ESPACES L'

Par Jean BRETAGNOLLE
er Dmier DACUNHA-CASTELLE.

INTRODUCTION ET PRINCIPAUX RESULTATS.

Dans cet article, nous développons certains résultats annoncés et brie-
vement démontrés dans les Notes ([10], [11]). Le probléme essentiel est
d’étudier quels sont parmi certains espaces de Banach, les espaces de
type p. Les techniques utilisées sont des techniques d’analyse relevant
pour 'essentiel d’idées probabilistes.

Dérinition. — Un espace normé B est dit de type p(1—=—p—w) sl
existe un plongement (application linéaire bicontinue) de B dans un
certain espace L7(X) m).

En d’autres termes, si B est séparable, dire que B est de type p c’est
dire que la dimension linéaire de B (au sens ou Banach I’entend dans
Théorie des opérations linéaires) est inférieure a celle de L?(R, B, dz).

Les premiers résultats (Banach, Zygmund) concernent les espaces [
de type p. Dans notre travail avec J.-L. Krivine [12], complété par les
travaux propres de Krivine [3], nous avons donné une condition néces-
saire et sullisante simple pour que B soit de type p.
~ Le cas p= o est trivial.’

Le cas 1=Zp=2 se traduil par la condition nécessaire et sullisante
suivante : la fonction @ — || ||? est de type négatil sur B. S p > 2, p=£an,
on a des conditions algébriques plus compliquées du méme genre.
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Pour p =2n le probleme est un peu plus compliqué (voir [3]).

Cependant, ces conditions simples ne sont pas faciles & vérifier dans
des cas concrets. Le cas concret que nous étudions ici contient en parti-
culier le cas des espaces d’Orlicz.

Une 1dée qui se dégage de ce travail est que le probleme du type d’un
espace est lié & la définition d’un ordre convenable sur les fonctions de
type négatif f réelles qui ameéne a passer naturellement de ’étude des
espaces de type p a celle des espaces de type f avec une généralisation
immeédiate, [ fonction d’Orlicz.

Indiquons les principales définitions et les résultats dans le cas parti-
culier d’espaces de suites.

Soit B un espace de Banach de suites réelles ¢ = (c,), ey, s0it d P'espace
des suites nulles & partir d’un certain rang.

Un espace B est dit c-p-invariant si :

1° d est dense dans B.

20 Si (cr)uen€d, || (ca)||= | ncsim || pour tout choix de &, |c,
tout choix de la permutation ¢ d’un nombre fini d’entiers.

=1, et

L’exemple le plus simple de tels espaces est celui des espaces [, des

suites (c,),en telles que 2f<6">< ©, ou f est une fonction définie

n=1

sur [o, 1], f(0)=o0, f(1)=1, f convexe, strictement croissante (dans
la I¥® partie nous développons ces définitions des espaces e-p-invariants
et des espaces d’Orlicz).

Une forme aléatoire X sur N est une application N — L(Q, @, P),
espace des classes de variables aléatoires de (Q, @, P).

On note [ espace des suites (¢,) telles que ch X (k) converge en

1

probabilité, [X, P] la complétion de X(d) en probabilité, de méme I ,
et [X, «] désigne respectivement I’espace des suites (¢,) qui convergent
pour la métrique « et la complétion de X(d) pour cette métrique. Enfin,
on note K(q, p) la classe des fonctions d’Orlicz (définies & une équivalence

J(x) J(x)

— - Soit croissante.

multiplicative pres) telles que soit décroissante,

Le théoréme principal est le suivant :
B est de type p st et seulement st c’est un espace d’Orlicz tel que f€ K(2, p).

La suite des résultats et le plan de ce travail sont les suivants (traduits
en termes d’espaces de suites). '

Dans la Ir¢ partie, on étudie les espaces de Banach intervenant dans
Particle, et on établit des correspondances entre les classes K(2,0)
et K(2, 1) avec des classes de fonctions de type négatif.



FORMES ALEATOIRES. . 439

Dans la 1I¢ partie, on étudie les espaces Iy, ly,, Ix» On montre qu’ils
sont 1somorphes aux sous-espaces [X, P, [X, p], [X, f] de L (Q, &, P) dans
le cas ou la forme X est une suite de variables indépendantes et équi-
distribuées. La partie vraiment intéressante du point de vue probabiliste -
est celle qui consiste a étudier les cas d’égalité des espaces [X, P], [X, 1],
[X, pl, [X, f]. On en déduit d’abord des critéres de convexité pour [X, P],
de réflexivité pour [X, 1], d’existence de moments et aussi la condition de
plongement d’un espace L” dans un espace L, (probléme inverse de celui
étudié ic1). Nous pensons exploiter ultérieurement cette méthode pour
d’autres problémes.

Dans la IIle partie, on étend ces résultats au cas de variables échan-
geables.

Dans la IVe partie, on démontre le théoréme principal en remarquant
que si un espace B est de type p, on peut construire une forme X a accrois-
sements échangeables et stable d’ordre p telle que [X, P] = B. La cons-
truction est un peu technique mais simple dans son principe.

En fait Particle est écrit dans le cas un peu plus difficile mais plus riche
d’espaces fonctionnels. Les difficultés techniques ne sont pas beaucoup
plus grandes, le seul ennui provient de la nécessité d’étudier la repré-
sentation des processus a accroissements échangeables, extensions de la
notion de variables échangeables. Cela est fait dans l’appendice adjoint
a Darticle en suivant les idées de Krivine [3] sur les algébres archimeé-
diennes.

PREMIERE PARTIE.

DEFINITIONS ET RESULTATS PRELIMINAIRES
CONCERNANT CERTAINES CLASSES DE FONCTIONS
ET D ESPACES DE BANACH.

1. ¢-EspAcCEs ET ESPACES D ORLICZ; RAPPELS ET NOTATIONS (').

1 (a). Sur ’ensemble des fonctions R** — R** continues, on définit la
relation d’équivalence m par ¢, ¢, s’il existe des constantes strictement
positives a, b, ki, k., telles que

(m) aqi (ko) Z g, () Zbg, (ko) pour tout «we R+

cependant si 'on restreint (m) & w << u, (resp. u > u,) on notera (m,)
[resp. (m.)] la relation obtenue.

(') Pour I'ensemble de ce paragraphe, on pourra consulter les articles [4] et [5] et
le livre [2].
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Nous utiliserons la notation suivante (peu correcte mais sans ambi-
guité) : si (p) est une certaine propriété, nous écrirons ¢~(p) s’il existe
dans la m-classe de ¢ une fonction ayant la propriété (p).

g-fonction ([4],[b]). — On désignera ainsi une fonction ¢ équivalente
a une fonction ¢, croissante, continue, limg, (u) =o, limgq,(u)=ow. Si,

. u
de plus, ¢, est convexe [smt 9—12—2

éroissante] on dira que ¢ est une fonction
d’Orlicz.

1(b). Espaces L,(V,®, ) dun espace mesuré [p-mesure normale,
c’est-a-dire que (V, @, 1) est somme directe (de cardinal quelconque) d’es-
paces de mesure finie]. Si g est une classe de fonctions V— R* (pour I’éga-
lité p.-p. p.), on pose

I.r(g>:ff( \81) s,
Jy

Ly=1{g; il existe 2, e R+ tel que I, (Ag) <.

L; est un espace vectoriel métrique [par exemple pour la distance
dy(0, g) = min {2, 1,(£) < <[] (ef. [5)).

Condition A,. — g€ (A,) s1l existe k> 1 tel que pour tout z, on ait
' g(ow) Zhg(a).
Conyergence en moyenne. — On dira que g, tend vers g en moyenne

dans L, si I,(|g — g.|) tend vers zéro.

Prorosition ([2], [B]). — f€A, est une condition nécessaire et suffisante
pour que, pour tout espace (V, 03, 1), la convergence en moyenne et la conyer-
gence pour la distance d, soient équivalentes dans L,(V, 3, 1) et que Uespace
E(V, &, 1) des fonctions étagées soit dense dans Li,.

Espaces &’Orlicz. — St f est une fonction d’Orlicz, alors L, est un espace
de Banach, de plus si f&€(A,), nous pouvons prendre comme norme sur L,
la norme (dite de Luxembourg) :

lgl|=inf{e> o, [j'<i:>él b

Espaces s-normés. — Nous appellerons s-norme ([5]) une métrique
s-homogéne o <s <1 (| Agl— Al gl

Prorosition ([b]). — La condition f(u)*q.(w’), ot ¢, est une fonction
d’Orlicz est nécessaire et suffisante pour que L, soit s-normé o <<s <<r1;

et on peut poser
lglli=inf{e, L,(%)él I
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Remarque générale. — 51 1. est diffuse, de masse infinie, nous nous inté-
resserons aux ¢-fonctions générales; si u est finie (resp. si 1 est la mesure
de Haar sur Z) il n’y a lieu, pour I’étude de L,(}), de s’intéresser qu’aux
valeurs de f sur [1, [ (resp. aux valeurs sur Jo, 1]). Dans toute la suite,
nous nous intéresserons essentiellement aux deux cas suivants : . mesure
diffuse infinie, y. mesure de Haar sur Z, comme nous ’avons expliqué
dans I’introduction. '

2. Crasses K(p, p’) ET FONCTIONS DE TYPE NEGATIF.

2 (a) Définition de K(p, p’). — On désignera par K(p, p'), p, p'>>o,
Pensemble des m-classes de fonctions ¢ ayant la propriété suivante

JS(u) Ji(uw)

1224 ur'

il existe f€gq, f1€q telles que
croissante.

soit décroissante et que soit

2 (b) Fonctions de type négatif. — Une fonction ¢ : R — C est dite de
type négatif si ¥ est continue, ¢(0)=o0, et si, pour tout n, tout {;€R,

n

tout p;€R et Epizo, on a
1
ELI’(fi—t/)Pip/_éO-
ij

La formule de Lévy-Khintchine ([1]) donne une représentation des
fonctions de type négatif; pour la suite nous nous limiterons au cas

réel (J: R - R), on a alors
(1) :A/UM(I —costx) dM () + %2 r?

ou c€R* et dM est une mesure de Lévy sur R*, c’est-a-dire que dM est

telle que /mdM<oo et f x2*dM(x) <. Nous appellerons fonction de

Lévy associée a dM, la fonction

M () :f”dM(u).

2 (¢) Les théorémes suivants caractérisent les classes K(2, 0) et K(2, 1).

Tuatorkme [.1. — Les conditions suivantes sont équivalentes :
1° g€ K(z, 1);

20 il existe une fonction de Lévy N telle que

1

(];I\le'-'fxuN(u) (]I(,-{-—.Z’/ N (w) du;
[ - L

a
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30 il existe une fonction de Lévy M telle que

q % ’lf (1—e )y M (u) du;
0

40 il existe une g-fonction q, telle que q,(\x) soit concave et q q, ;

50 1l existe une fonciion de type négatif b, telle que k4 (:i - q. croissante
et g~ . t

Tatorime 1.2. — Les conditions suivantes sont équivalentes :

1° g€K (2, 0);

1

20 il existe une mesure de Lévy M telle que qﬂx“’f uM(u) du;

0
30 il existe une fonction de type négatif b, telle que Yr~oq, croissante
et ¢~

Démonstration :

(a) Théoréme 1.1 : Il est évident que 2 -1 et 4—>1.1—>4 (cf. [4]).
-2<>3, la m-équivalence se conservant par intégration, cela résulte
de (1 —e“Ytrou.

La démonstration élémentaire de 1—2 est assez longue, il est plus
simple de montrer que 4 — 2 (cf. aussi [8], p. 333 et [4]).

La démonstration de 5<>1 sera donnée dans le paragraphe II.3.

(b) Théoréeme 1.2 : 2 —1, évident; 1— 2, élémentaire (c¢f. aussi [9]).
1<>3, la démonstration sera donnée dans le paragraphe II1.2.

3. Espaces pE Banacu e-p-iNnvariants. EspacEs pE TYPE p ET f.

3 (a) Espaces s-invariants. — On dit qu’un espace de Banach B de classes
de fonctions mesurables sur (V, @, 1) [B, sous-espaces de M(V, @, )] est
un espace e-invariant si :

1 E(V, 83, 1), espace des fonctions étagées est dense dans B.
20 Pour toute fonction mesurable ¢ telle que |¢| =1, pour tout f€B,

on a cf€B et [[f]| = |f].

Remarque. — Dans la plupart des problémes concernant les espaces de
suites on remplace avantageusement la définition précédente par la
sulvante :

Soit (Z,) wune suite de variables de Bernoulli indépendantes

[P(Zi= +1)= ;], alors on dit que B est ¢’-invariant si

(ci)nex€B  implique chZ,teB p-s.
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et pour toute suite de d,
I (ea) [|= (cuu) ]| p-s-

Exemples. — Les espaces L?, 1p, les espaces d’Orlicz L,, f€A,.

Nous allons préciser quelques propriétés de ces espaces.

-

Lemme 1. — Sur R*, n>x1 toute c-norme (norme faisant de R" un espace
e-inpariant) est monotone pour Uordre naturel.

Démonstration. — Soient (x4, ..., ) < (Y4, ..., Y») deux points de R*,
avec, par exemple, x, <<y, et v, y; (21 =_n).
On a

Z=pyi+q(— 1), pPt+q9=r
”(.1'17 ‘/I"Il) Hé” (p.yh])‘r‘lv ~--aP-Tn) ||+H(](—y1)7 V2T qx/l”

et d’apres la propriété ¢ :

|2y ooy 2n | yiy 22y oo oy 20|,
~d’out le résultat par itération :

Nz, ooy x| Z 01y Yoy «ov Yall

Lemme 2. — Si g,h€B et gh=o0 alors || g|| <| g+ |-
En effet

(§+h+g—1N),

N |-

g=
donc
gl 2 g+ All-+Ilg— Al
Zllg+A]  (s-propriété).
Indiquons d’abord un résultat sur les c-espaces de suites.

St B est un c-espace de suites, st g€B et si “g est la suite ¢ tronquée
a k(g(n)) =o pour n>k, alors :

(1)"g 2 8;
(11) la norme est monotone sur B munt de lordre naturel [u<<¢ st
u(n) = ¢(n) pour n€N*].

Comme E est dense dans B, il existe une suite g, % g, g.€E :
[IAg‘—g[| é Hg"gm ” -+ [Ik m= Ag[l -+ ”bm_ kgm ”~

Soit ¢ >0 fixé, pour m assez grand || g — gn| < Z D’apres le lemme 2,

g —tgn || = 11" (g —gm) | £ & — &n]l-
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- Pour k assez grand, on a f,,= f,, et donc pour k assez grand, || g —“g|| <
done “g 4 g dans B.
Soient maintenant [, et g€B, f~ g implique “f"g et, d’aprés ce qui

précede, || “f|| =Z"g|| (lemme 1) et par passage a la limite, ||f||=| g||-
Etudions maintenant le cas général.
Prorosition. — Pour tout f€B espace-c il existe une suite f de fonc-

tions élagées telle que fr— [ 1-p. s. et dans B. De plus la norme est monotone
sur B [munt de Uordre naturel f="g si f(v)=_g(¢) v-p.s.].

o
Démonstration. — B est réticulé puisque [ signe f€B (c-propriété) et
donc aussi gUf et gNf.
(a) Soit |f|=m <o u-p.s. et f=o0 en dehors d’un ensemble A,
(A)<o. Comme E est dense dans B il existe une suite f,€E telle

que f " f.
On peut toujours choisir f,, & valeurs dyadiques [f,,€E, d’apres le

lemme 1 il existe une suite a valeurs dyadiques (on se place dans I'espace
. . . . e N . )
de dimension finie associée a f,.), f,. telle que f 1 f,. et donc £ % f].

n

Soit “f une suite telle que “f4f wv-p.s. et f—/f< 7[.-’ k dyadique.

Une telle suite existe d’apres les hypotheses faites sur f dans (a). On a
WS === Ll 1S = S | = [ = Sl

Soit € >o0 fixé, pour m assez grand |f.—f|| < Z: Soit alors k> k,
tel que “f,,— f.=o0 (ce qui est loisible puisque k est dyadique et que f,
ne prend qu’un nombre fini de valeurs dyadiques) :

Yo bfu=g+f—fu  avee |g|=7

Donec .
WS =5l < — Sl += 11 &1)-
Pour k> k., :

| < /:: [ 1Al < et done 4f4f p.p.s. et dans B.

= ™

(b) Soit maintenant o << f<<m. f étant mesurable, est nulle en dehors
d’une infinité dénombrable d’ensembles A; wu(A;) < [puisque . est

normale, cf. § 1 (b)]. Soit A =Y A,

=1
f=f1a,+fiv_,,€B etaussi f1,,— f1y_,,€B (c-propriété),

donc f1,,€B.
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Pour tout ¢ 1l existe k; tel que

[£e(f1a) — [yl % (s>0), daprés (a),

2l

3

donc si 'on pose gn:Z"(’”fIAi, on a

gt S ppes.,  geE et g, B/
(¢) f est quelconque. Soit A,={¢, n_f(¢v) <n-41}. Soit g,—>o.
D’aprés (a) et (b) il existe une suite *"'f1, €E telle que
1 (f1a) — S a1 = 25

donce si

3

Sp= ) (fl.\,.) )

n=t

gp€E et gt f Bp-s., sr 5T
On démontre de méme la monotonie de la norme.
(3 b) Espaces p-invariants. — Soit B un espace de Banach de fonctions
mesurables sur (V, @3, 1) [B, sous-espace de M(V, @, u)].
B est dit p-invariant si :
(1) E est dense dans B;

(1) s1 fe€E, ||tf||=|f]] pour tout T€% groupe des automorphismes
d’algébre de B3 conservant la mesure u;

n n
si f:Z 7\1' LA, ‘:‘/:Z }l Tzap-
i—=1

i=1
L’espace B est dit e-p-ineariant s’il est c-invariant et p-invariant (*).

Ezemple. — Les espaces L?, L, etc.
Dans le cas des espaces de suites, ces définitions coincident avec celles
de z-g-invariance données dans 'introduction.

(3 ¢) Plongements, espaces de type [ et de type p.

Derinition. — On dira qu'une application linéaire Z d’un espace
vectoriel normé B dans un espace vectoriel C est un plongement de B dans C
de bornes (m, M) si

[Z(@) G (7Z(=) G

0<m:infI < sup =M <oo.
ver [zl TZew [zl

Si m=M=1, on a une isométrie.

(*) Dans le cas ot 1 est 1a mesure de Lebesgue sur [o,1] ces espaces sont dits invariants
par réarrangements, dans la littérature classique.

Ann. Ec. Norm., (4), 1I. — Fasc. 4. 57
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Soit f une classe de fonctions d’Orlicz. Un espace de Banach B sera dit
de type f's’1] existe un espace mesuré (X, m) et un plongement B > L, (X, m).
Dans le cas ou f(z) =2 (0 < p=®), on dira espace de type p.

Remarque. — Dans nos travaux [3], [10], [11], [12] dans la définition
de type p, nous avons imposé que l'injection soit une isométrie. Nous
abandonnerons ce point de vue ici car sur les espaces d’Orlicz il n’y a pas
de norme privilégiée. Cependant comme on le verra au cours de la démons-
tration du théoréme principal, on a la proposition suivante :

ProrosiTion. — Si B est un c-p-espace (en particulier si B est un espace
d’Orlicz) de type p, on peut toujours choisir sur B une norme équivalente
a la norme donnée, qui soit encore -p-invariante, telle que B — L (X, m)
soit une isométrie pour celle norme.

Nous commencgons par étudier le probléme suivant : & quelle condition
un espace L? est-il de type [?

Prorosition 1.3. — (a) Si 1=p=_2, une condition suffisante pour
que L? soit de type f est que
“f(x)

dzx << o pour 1= p <2,

T+

fel, pour. p=a2.

(b) Une condition nécessaire et suffisante pour que L? soit de type p est

p=qg=2 pour 1=pa.

Démonstration. — La partie (b) a été démontrée dans [12]. La démons-
_ tration de (a) est trés simple. Le résultat sera d’ailleurs amélioré dans
la deuxiéme partie.

Soit X la forme linéaire aléatoire stable (cf. [12] pour ces formes) définie
sur L?(V, &, u) par

lOUEe\pLZ} X(f)=

j=1

pour f;eLr (j=1, ..., n).

z A,f,

Alors L? et Ly [complétion de X(L”) en probabilité] sont isomorphes
([12], I1Ie partie).

Soit p(.) la densité de la loi stable de fonction -caractéristique
exp-|t|P; p<2. La condition cherchée résulte de I’homogénéité de p.

Supposons, par exemple, p =2, f€A,. Soit X une forme gaussienne, et

ff(X(g)) dP < équivaut a — [|g” ff(x) VEE 0“ , da < o,

ce qui est toujours vrai si f€A, [et méme si f€L* (exp — :—adx)]
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On a alors

1X(&) [lep@an="0(2)

| :ihf{(),ff(xi)g)>dPél}

. 2202 0 da
:mf“),f’ x) exp — — s —— %
| SOV e =
et donce si '
p x\ 1, dr
O_mf{O,u[f(U)e\p——;m \/Eéls,
on a

lgll=0"0(g).

L’application %X de L? dans L,(Q, &, P) est donc une isométrie.

La méme démonstration vaut pour 1=_p <2, mais si g€L?, pour
que X(g)€L,(Q, @, P) il faut que

S < n:n) nifu,} ==

* dx
[ 1@ g <

Revenons maintenant aux espaces L2,

soit

Tutorime 1.4 (de finitude). — Pour que B soit de type p(1=p <),
il faut et il suffit qu’il existe des constantes m, M et un plongement (m, M)
de tout sous-espace F de dimension finie de B dans un espace L?(Vg, By, ).

La démonstration de ce théoréme est identique a celle que I’on trouve
dans ([12], p. 246) a ceci prés qu’il faut remplacer I'isométrie ¢ par un
plongement (m, M).

Application aux espaces d’Orlicz.

TutoriMe 1.5. — Pour qu’'un espace d’Orlicz L,(V, 63, ) soit de type p,
il suffit que L, (R, ®B, dzx) soit de type p.

En effet, tout sous-espace de dimension finie de L,(V, 63, 1) est 1somé-
trique 4 un certain sous-espace de L,(R, @3, dzx) (élémentaire). Done, s’il
existe un plongement (m, M) de L;(R, ®,dz) dans L?(X, m), il existe
un tel plongement de tout sous-espace de dimension finie de L,(V, &3, )
dans L?, donc de L,(V, &, u).

Dans la suite nous donnerons des conditions nécessaires et suffisantes
pour que L,(V, @&, ) soit de type p, lorsque du=dx sur R.
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DEUXIEME PARTIE.

ForMES LINEAIRES ALEATOIRES A ACCROISSEMENTS
INDEPENDANTS ET HOMOGENES.
INTEGRABILITES DE DIVERS TYPES POUR UNE TELLE FORME.

1. FORMES LINEAIRES ALEATOIRES. GENERALITES ET DEFINITION DE
CERTAINES CLASSES PARTICULIERES DE FORMES. — Soient F un espace
vectoriel, (Q, A, P) un espace de probabilité, L(Q, &, P) I'espace des
classes de variables aléatoires (pour ’égalité P-p.s.). Une forme linéaire
aléatoire X sur F est une application linéaire F — L.

Soit (V, @3, ) un espace mesuré, E 'espace des classes de fonctions
étagées, M les classes de fonction mesurable (classes pour ’égalité p-p. p.).

De&rinitioN. — Une fonction g€M est dite X-intégrable (en proba-
bilité) ou (X — P) intégrable s’il existe une variable aléatoire 7 ayant
la propriété suivante :

19 Il existe une suite g,, g.€E,

Sn—>8& Pp.s., X (gn) =7 en probabilité.

20 Pour toute suite h,, h,€E, h,—~> g p-p.s. telle que X(h,) converge
en probabilité, alors X (h,) - Z.
Z sera dite 'intégrale de g et I’on posera Z = X(g).

DerinitioN. — Nous dirons qu'une forme X définie sur E est a accrois-
sements indépendants s1 pour toute suite finie f,, ..., f, d’éléments de E,
étrangers deux a deux (fif;=o,15£7), les variables X(f.), ..., X(fn),
sont indépendantes et si, de plus, f,— o(u.-p.s.) implique X(f,) - o(P-p.s.).

De telles formes sont aussi appelées mesures aléatoires, leur étude est

faite dans [13].

Dirinirion. — Nous dirons qu’une forme X définie sur E, est homogeéne
ou p-invariante si elle est invariante en loi pour-les automorphismes
d’algébre conservant ., et si elle est continue en probabilité, c’est-a-dire
s1 T€ B groupe des automorphismes de @ conservant u., { X(f,), ..., X(fa)|
et { X(<f4), ..., X(7fs)} ont la méme loi dans R" et si f,—> 0 en -mesure,
X(fx) = o en probabilité.

DeriniTioN. — Une forme X définie sur E sera dite c-invariante (ou symé-
trique) s1 pour toute suite f,, ..., [,€E, tout c¢€M tel que |¢|=1, la loi
de { X(ef4), ..., X(cfn)}| est la méme que celle de { X(f4), ..., X(f) .

2. FORMES A ACCROISSEMENTS INDEPENDANTS ET HOMOGENES. — Nous
allons maintenant étudier les formes a accroissements indépendants,
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homogeénes et symétriques sur E(V, @, 11) la caractérisation de ces formes
est donnée par la proposition suivante :

Prorosition. — St w a une partie diffuse de masse infinte, toute forme
d accroissements indépendants homogénes et symétriques est associée d une
fonction de type négatif réelle sur R et réciproquement.

Remarque. — Si p. est la mesure de Haar sur Z (espaces de suites),
il faut remplacer type négatif par type positif. Dans le cas général la
situation est plus compliquée, en particulier si p. est diffuse et finie, la corres-
pondance n’est plus biunivoque.

La démonstration de cette proposition est élémentaire, la partie directe
est triviale, la réciproque résulte du théoréme de Kolmogorov (cf. [7], p. 149)
en définissant la loi de (X(1,), ..., X(1,,)), A,€®B, j =1, par

n R(n) n
E expitZ 2; X (1y,) =exp ——EIJ. (Bo) Y <2 th; p/,‘i>’
i=1

k=1 j=1
n R
ou By est la partition de | ) A; engendrée par les A; et
jt
ﬂi——g 1 Si BA—CA/‘,
PE T 0 si BinA,=o.

La continuité de X est immédiate.

Prorosition. — Soit

)

d(t) :f (I—costx) dM (x) + %t" alors X=X, + X,,
0 .

ot X, est la forme a accroissements indépendants associée au terme intégral,
. ., . g% . ,
et X, la forme gaussienne associée a —t*; X, et X, sont indépendantes

cest-a-dire que, quelles que sotent les suites finies {f:|,{g;{ de E, les
familles X, (f;) et X.(g;) sont indépendantes.

Démonstration immédiate. — Pour simplifier nous supposerons doré-
navant |+ diffuse de masse infinie. Tous les théorémes restent vrais pour v
mesure de Haar sur Z, mais il n’en est pas ainsi pour p. quelconque. Nous
noterons [ X(E), P] la complétion de X(E) pour la métrique de la conver-
gence en probabilité.

Derinrrion. — Soit f€M(V, @3, 1). Nous dirons que [ est X-itntégrable
s’1l existe une suite f,€E, telle que

(1) Jof ppes.s
(2) X(fn) >LeL(Q, a, P).
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Nous désignerons par Ly ’ensemble des fonctions X-intégrables.

Tutortme II.1.

1° f étant fixée, 1 est indépendant de la suite f,;
20 [X(E), P]={ X(f), f X-intégrable { = X (Ly);
39 Ly est un g-espace ou qE€A, et est donnée par

1

qx () :‘L""fl w* dM (u) (si ¢ =0)

:x2<fmu'2dM(u)/\)> (si g >o0),

dM étant la mesure de Lévy associée a X.
Remarques :

(a) On peut aussi caractériser Ly par
L= ){g; fkp (tg (¢)) dp. (¢) est continue en ¢ sur R }

(b) 19 et 2° sont encore valables si X n’est pas homogéne.
Démonstration. — Soit

A={h, heM; d(o, h) <wo| ou d?(o, h) :f (2202 (¢) A1) dp(¢) dM ().
V<R

Lemme. — d(h,, hy) = d(o, hy — hy) définit une distance pour laguelle A
est un espace vectoriel complet, E est dense dans A.

De plus la fonction uw—d(o, uh) est croissante sur R*, continue en o,
d(o, uh) = (u\/ 1)d(o, h). Eneffet,de|a — b|N1=]|a—c|N1+]|c—b| A1

on déduit par intégration que d est une distance.
Soit g, une (A, d)-suite de Cauchy. Comme

Iimf X2 (gn () — gm (v))2dp (¢) dM (£) =0
R<E

m, n

il existe h tel que g,— h en p-mesure.
Soit g, une sous-suite telle que g,—h p-p.s. D’aprés le lemme de
Fatou, on a '

~

/ Iimf‘ (L Axgi () dp(v) dM () < lim (1 A 22 g2 (0)) dp(v) dM (2) < o0,
RAE

donc he€A. Soit h,€E, h,h p-p.s. (hh,>0). Le théoréme de Lebesgue
montre alors que d(h,, h) — o donc K est dense dans A..Le reste du lemme
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est immédiat, en remarquant que pour u®>x1,
Wt \ 1wt (at )\ ).

Soit d, une distance associée a la convergence en probabilité; soit (g,) € E
telle que (X(gn)) soit une d,-suite de Cauchy. Posons

br(t) =—logEexpit X (f); fek,

on a alors ¢, _, (¢) > o uniformément sur tout compact, donc

En—8m

14
1
s dso
S Yo

soit
I3

If
to-

f [ A2 (8 () — g (9))?] . (v) dM () > 0
E

<R

f [1—cosx (g, (P) — &m (¢)) ] dir (¢) dAM (2) ds— o
E

iX R

ou

sinax .
(car I — —— W1 /\x’)»
x

donc g, est une (A, d)-suite de Cauchy.

Réciproquement, comme ¢, . (8) = d*(tg., 1gn), si g. est une (A, d)
suite de Cauchy, alors X(g,) est une d,-suite de Cauchy. De plus,
b, (2) =f&}»(tg(v)) di.(v) existe et est continue si g=Ilim g, [dans (A, d)].

-P n
On peut donc poser X(g) =lim X(g,). Il reste & montrer que X(g) est indé-
pendante du choix de (g,). Soit h,€E, gh,>o0, h, 1 g v-p.s.; g, hn €A,
d’aprés le théoréme de Lebesgue =t g, et lim ¢, (1) =4, (¢).

De plus :

‘-I*/:,,,—g,l (&) Z d* (thy, tgn)
| d (th, tg) + d(lg, tg)

p
et donc X(h,) — X(g,) = 0; X(g) est donc déterminée par g. La forme
de ¢ provient de la formule )

[ @ pdp ) asten) = [ g () di e
VX R v

q(1) est croissante, q(21)=_2¢()), on a ¢€A,. Le théoréme est démontré
st g=o0. 91 0, on a X= X,+ X,, X, partie gaussienne,

[Xa, Pl=L2(V, @&, 1) et donc Ly=Lyx n.L?

Démonstration de 1 <>3 du théoréme 1.2 du paragraphe 2. — Supposons
que ¥ soit de type négatif et croissante (& une m-équivalence pres) et soit x
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la forme associée. On sait que

Ly= :f,v[np (¢f(¢)) du-(») est continue en t}
mais de la croissance de ¢, on déduit que

Ly /s [ 4070 dp () <0 pour un o

et done U~u g fonction déterminante de Ly, soit 5 —1.
Supposons maintenant que ¢€ K (2, 0). On sait (puisque 1<>2) que ¢
peut s’écrire

1

q(x) ~a? / wM () du

“0

ou encore

q () N‘[(.p'-’u'-’/\ 1) dM (u),

or, pour tout a, il est facile de vérifier que 2*a* A1 est L1—e "
d’ou le résultat 1— 3.

)

3. FormEs A vaLEURs paNs I” ET L/, f€K(2,0). — On considére les
formes a accroissements indépendants homogeénes et symétriques a valeurs
dans un sous-espace de Banach B de L(Q, &, P). Pour les applications
que nous avons en vue ici et dans un travail a publier ultérieurement,
nous nous intéressons au cas B= L/ (Q, @, P), p <. Dans larticle [9],
on trouve des résultats analogues a ceux du théoreme II.1 dans le cas
particulier p =1. Les calculs du paragraphe sont élémentaires, mais on y
voit bien l'intérét de choisir pour f€ K(2, 0) une représentation de type
négatif. '

Derintrion. — St f est une ¢-fonction, si X est une forme définie
sur E(V, @, 1) a valeurs dans L,(Q, @, P), on désigne par [X, f] la complé-
tion de X(E) dans 'espace L, (qui est complet pour la métrique intro-
duite dans la partie I).

DeriniTioN. — On dira que g est (X — f)-intégrable s’il existe une
variable Z qui ait les propriétés suivantes :

1° 1l existe g., g.€E, g,—> g v-p.s. et X(g,)—>7Z dans L,(Q, &, 1);

20 pour toute suite h,, h,— g p-p.s. telle que X(h,) converge dans L,
alors X(h,) =7 dans L,(Q, &, P).

Nous désignerons dans la suite par Ly, 'espace des fonctions (X, /)
intégrables. ’
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Tutorime 11.2. — Souit f€K(2,0) ou f(z)=2ar, p <.

10 Le complété [X,f] de X(E) dans L (Q, &, P) est égal a {X(g),
g : (X, [) intégrable} et aussi a X(Ly).

20 Ly , est un g-espace L,x (V, &, ).

St f(x)€K(2, 1) alors ¢x,€ K(2, 1).

St f(x) = a? alors gy, € K(2, 1) et pour p =2, qx ,€K(2, p).

St f(x)€K(2,0), ¢x €K (2, 0) et dans tous les cas gy € A,.

Enfin on a la formule générale

1
2

gx.(h) = X'—'f \u? dM (u) —|—f tj'().u,) dM (u).

émonstration. — On suppose a>= o0 pour la forme X.
D trat On s se o2 la £ X

Premier cas : f€K(2,0) et X(E)CL,(Q, A, P). On a
BSX() = [ f(2) dFyy (o), gek
R

T (1—cosux) dM (u) dFyx (),
'R <R+

ou M est la fonction de Lévy de f puisque d’apres le théoréme 1.2 on peut
considérer f comme de type négatif et la représenter sous la forme
J(x) :f (1—cosux) dM (u).
R+ -
Done
Ef(X(g)) :f (1— Oxy (1)) dM (1) (9xy () =EexpiuX(g))

/ R+

= (1—exp—dyxy () dM (u).
o/ R+

Or dM est intégrable a D'infini comme mesure de Lévy et donc
S e iy () DM () =M (1),
Soit l
B/(X()) :ful (1 —exp — Pxy () dM (1) + Ox (1).

Montrons que X(gn) converge dans L, si et seulement si :

19 Yy, (@) converge vers une fonction continue non nulle.
1
20 limf P () AM (1) < 2.
n vy

Ann. Ec. Norm., (4), II. — Fasc. 4. 58
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La condition {, (u) est nécessaire puisque X(g,) converge en loi.
De plus, on sait qu 11 faut que Ef(X(gn)) soit uniformément borné, ce qui
nécessite :

lnnf (1—exp — Yx g(m)) AM (1) << o0

Mais ¢y ,(u) convergeant uniformément sur (o, 1) vers une fonction
continue, cette condition équivaut a

1
Hﬂf Ux (g0 (0) dM (10) <.
Yo

La condition est nécessaire. Elle est suflisante puisque 1 —e “<<u. On a
alors

f Yx g (1) dM (1) __h/]j (1—cosuxg(v)) dM (u) dN (x) du.(v),
[0,1] <X R+

<KV

Y (u) :f(l— cosxu) dN (x).

Montrons alors que

o)

/1LP (ug) dM () dp.(¢) =% ﬂ 228 dN () dp.(¢) + S(zg () dN (x) dp.(v).
Jy Hijagizn

{lag|=1}

On a 1 —cos ux g(v)~viNu’z’g*(v), done

f (1—cosuxt) dM (u) dN (x) dp. (v)
{ag<1}<[01]

Al

~f x*g*(v) dN(x) dp.(v) puisque J wdM (1) <o (dM, mesure de Lévy),
(rg <1) 0

f (1—cosuwxt) dM () dN () dp (v)
@g>nA@gu<

A
—ﬂ a* g ( ()<j wrdM (u) > N(z) dp.(v).
R+ <V 1=
Enfin
/ (1 —coswuxt) dM (u) dN ( (/p.(()ﬂﬂ j /z’M(u)\ dN (.JJ)I[IIJ.(V)
(g () u>1) R+ <V 1

ag ()
or d’apres le théoreme I1.2, on a
1
f(.l;)ﬁw'*f uwM(u)+J dM (),
1

0
al

d’ou le résultat cherché.
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Des calculs élémentaires permettent de vérifier que ¢y, €A* et
9x,€ K (2, 0) s1 'on pose, comme dans le théoréme,

1

qx,f(x):x‘zf dN (u) +fxf(xu) dN (u).

On a donc

gx.s () Jlf b () dM (u).

On sait que X(g,) - Z dans L, équivaut a
Ux g Yz et {f G (g (9) 1) dM (1) dn () <K
v

soit donc a

lim | gx, /(82 (¢) —gm(9)) dp.(v) =o.

m,n.

Compte tenu de ces remarques, le théoréme II.2 se démontre par des

\

méthodes en tous points analogues a celles utilisées au paragraphe 2.

Deuxiéme cas : p=2n, n€N*, on a alors

mn

Ele(IAi)
j=1

ou 'indice 2k désigne la norme prise dans L** et d; est une constante,
on a donc

2n n
—
— n
- 3 d/:
k=1

mn

21; 1y

k=1

2n

E

2k

Lx.p=Ln...nL¥n...nL*»=L*nL>.

Troiwsiéme cas : p>2,p*=2n, n€N".
Soit alors n€N tel que 2n <p <2n+ 2. Posons

n

I)n(x) —=1—Ccosx —Z(__ l)/‘

k=1

o2k

(z;,/.-)x'

n
2k

14
L—exp — Yy (1) _‘2 (—1) ma(8) VAl
TV 1 1 )
h N — .
E | X (g) I - (/./}j; L+t dt’

cy :f[)" () du et my(g) = E X (g)%*.

u/)—i—l

Un raisonnement analogue a celui fait dans le cas p<<2 et des calculs
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élémentaires montrent que si X(g,) converge en probabilité, alors
E | X(gn)? reste borné si et seulement si

m

1 "P (g'm[) —Z (_ I)A%

S t=—=1 dt
:ip 0 1r+t
et
SI}:I) sup thax (g’") <o ou ok (glu) = k!»'gf"') (0) .
Posant
1
A ; 0
Jxp (2) = wnﬂf Wt N (w) du + W’f wu=' N (u) du
0 1
x
et

1 N
Jxplz)y=a*\/ ...\ a* \/fx,,, (2 ,’iia;?f uN (1) du—+ x/’f ur='" N (u) du,
[ 1

x

on obtient alors que
supE | X (gn) P < équivaut & sup [ fx , (gn) dp < co.
On démontre ensuite le théoréme comme dans le cas p < 2.
Application. — Fin de la démonstration du théoréme I.2.

¢ (2)

X

Il s’agit de montrer que : f€ K(2, 1)< f2{ de type négatif, crois-

sante [(1) < (5)].

5=1 : soit %x—) fonction croissante donc Ly est un espace d’Orlicz.
Soit X la forme associée a . Comme ¢ est croissante, la continuité
de ftl/(ug(t))d{i(t) est équivalente a f¢(ug(t0))dy.(u)<oo en un

xn

point #3£0. Donc 2 ¢yx; donc fonction décroissante et donc

beK(z2, 1).

1=5 :s1 f€K(2, 1), 1l existe une forme aléatoire X telle que Ly= Ly ,;
mais si ¢ est la fonction de type négatif associée a4 X, on a (voir expression
de la norme dans L') :

Sy 2 [y 5

qui est de type négatif, donc f2 ¢, de type négatif.
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4. ComparaisoN DEs ESPACES Ly ET Ly ,. REérpexivité pe Ly,
ConvexiTE DE Ly. — On se propose de montrer un certain nombre de
résultats qui paraissent intéressants en eux-mémes (théoréme I1.2) ou qui
sont utiles pour la suite (théoréme II.4). L’inégalité (k) qui permet de
démontrer les théoremes 2, 3 et 4 est utile dans d’autres problémes.

Tutoritme 11.3. — Les conditions sutvantes sont équivalentes :

19 [X(E), P]=[X(E), 1] (ce sont les mémes E.V.T., I'identité étant
bicontinue).

20 [X(E), 1] est réflexif (ou la boule unité de [X, 1] est équi-intégrable).

30 Il existe p > 1 tel que [X, 1] =[X, p] et les p-normes sont équivalentes
sur [X, 1] pour 1=p = p.

Tutorime 1.3. — Si [X, P]=[X, p] pour o < p < 2, alors il existe 8 > o
tel que E| X(f) [P** < o pour tout f€ E et [X, P]=[X, p'] pour p<p'=Zp+38
(autrement dit 1’égalité se prolonge a un certain ouvert de [o, 2[, bien,
qu’a priort, on ne sache pas s’il existe des moments d’ordre supérieur a p).

Tutorime Il1.4. — Si feK(2, p), p>1, alors il existe une forme X
& accroissemenls indépendants homogénes symétriques telle que

L./‘: L{X,P]: L[X,p'] POUI‘ tout pl<p.
Démonstration. — Soit o << p < 2. Supposons [X, P] =[X, p]. Nous allons
d’abord montrer une inégalité utile dans la suite. Comme [X, P] =[X, p]

d’aprés la caractérisation de ces espaces comme g-espaces, il existe k> o
tel que pour o <z <1 :

o

ax—1
xl’f ur— N (u) dué/{x?f uN(u) du.
a—t 0

Par intégration par parties, il vient

A

A - .
f ubur—t N (1) du :<— u,+5f eP—t N (¢) dv)
a1 N "
—I-f o ui—t <f P~ N () dv> du

= — A”f uP— N (u) (ltc—\—x‘af w1 N (u) du

ax—1

A
A 1
—i—f kuP+5—3<f ¢ N (v) dv> du
a1 0
so1t

ko A . ‘ P 2—p—06 ® )
(1—— 2_p_—a)fr_‘uup "N () duék<1+ —2——_7_-—8> x‘fx_iu,N(u,) du

. _ A koA \p+b-
— AP - - ' 2—p—o
A.£ w”—'N (1) du </‘; VN(‘)d"><2_P__8>
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. . ko . R
Soit ¢ assez petit pour que 1> ———— >0 on obtient alors I'inégalité
2—p—0

A x—1
5 k(2 —p)

S Al 2 RS S e A [ L.

(*)%11p[_‘z/ wr—' N (u) du__2*p__8_k6x /; uN(u)du
Appliquons cette inégalité dans le théoréme 5.1; on a 1=3; le théo-

réme 1.3 est démontré.

On déduit aussi le théoréme I[.4 de la maniére suivante : soit p >1,
f(x—a;‘) croissante, donc f(Tx) est aussi croissante et d’aprés le théoréeme 1.2

du paragraphe 1.2, 1l existe une fonction de Lévy N telle que

1

x ®
f(x) Z"v'xif uN (u) du+ Tf N (w) du
0 1

f(x)

aP
f N (u) (lu,_é;—t—_—];xf uN (u) du
a1 - 0

et donc on a [X, P] =[X, 1] et, de plus, la constante k de I’inégalité (%)
vaut ici k = 2 —p D'inégalité en & s’écrit alors S <<p —1 et on a
p—1 .
xl—w?f w? N (1) du = 2—p “x:,fr uN(u) du
x—1 _ 0 0

p—1—

. . .. , . d .
mais (on peut toujours choisir f dérivable) de —d—< >§o, on obtient
X

et donc pour tout p’' <p :

®

x”'f w” ' N (u) du =
a1

2

:p, x‘-’f uN (u) du,
0

d’ou le théoréme [et aussi une majoration de E|X(f)|?']. Pour terminer la
démonstration du théoréme, on remarque que 3 -2 est évident puisque
tout sous-espace d’un L?, p > 1 est réflexif (on obtient aussi que la boule
unité de [ X, 1] est équi-intégrable). Il reste & montrer que 2 — 1, par exemple.

Supposons [X, 1] réflexif. On sait qu’en tant qu'E. V.T. [X, 1] est
isomorphe & L, . Ce dernier est donc un espace d’Orlicz réflexif. Or il est
connu que la condition nécessaire et suffisante (2) pour qu'un Orlicz L;
soit réflexif est que f satisfasse la condition A] suivante : il existe {>1
tel que

J(@) = o f ().

Eerivant alors que fy,€A? il vient pour un certain I > 1,

®

O ® (aely—
21[[ uN (u) du + x N(u,)(lu,:lél?x"f uN (u) du+ lz N () du
. Y

0 a1
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solt

21

e [l
le N (u) duél?x?f u N (u) du + /r/
x—t 0 (far)—1

ou

N (u) du—2l2x‘2f‘ uN (u) du,

0

xf N (u) du<(l—2)f“ uN(u) du,
xt 0

d’ou le résultat puisque cette condition équivaut (avec k=1—2)
a [X, P]=[X, 1].

Donnons maintenant un théoréme sur la structure de [X, P].

TutorimE 11.5. — Une condition nécessaire et suffisante pour que [ X (E), P]
sott un E. V. T. L. C. est que j—fxiﬁ—x) " q,(x), q1 croissante.

(S'il en est ainsi, il existe une forme X, & accroissements indépendants,
homogeénes et symétriques, telle [X, P]=[X,, 1] et donc [X,P] est
isomorphe a l’espace d’Orlicz L, .)

Démonstration. — La condition est suffisante :

En effet, on sait alors que fy€ K(2, 1) (§ 2) et donc 1l existe une forme X,
telle que

fx1,1j\,£ X so1t L/x: L-/x“1.

La condition est nécessaire : ceci résulte d’un théoréme de Mazur-Orlicz [6]
sur les g-espaces (la démonstration directe est d’ailleurs immeédiate).

Le théoréme suivant caractérise les fonctions ¢ telles que [X,P] soit
un E. V. T. L. C.

Tuatorime I1.6. — La condition nécessaire et suffisante pour que [X, P]

soit un E.V.T.L.C. est que q)—;x—)k” fonction croissante.

La condition suffisante est immédiate : si ¢ est croissante, $ 2 gy

donc @;(c—x) % fonction croissante et donc [X, P] est un E. V. T. L. C.
Supposons réciproquement que X, P soit un E. V. T. L. C. Alors on sait
x

que fonction croissante. Mais comme on ne sait pas, a priort

que $* fonction croissante, on ne peut conclure. On peut écrire

Y () :xfwsinuxM(u) du

0

éxzfoxuM (u) du:o(qx<§>>.

ta
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Remarquons maintenant que par suite de la décroissance de M et de la
T . -

périodicité du sinus, on a pour o< < S

d(2) }_’Lf sinw.xe M (w) du ~+- .17[ sinzee M () du

0 /)

0 x
>z sn;()/‘ uM(u)clu——OsmOM<ﬂ_;0>~
A P

0 T
T

Mais
v x T—0
o(5)  o(z) ()
=~ I ~
vé x X
0 T— 0 T—0

uisque 9(2) m fonction croissante et ceci implique que
puisque = plique g

1

leﬂ\l(u)(/u——ﬂ'\l< )ko
3) =15 () (=5),

pour 0 bien choisi, et donc ¢ (x) > k(0) < > ot , k(0) sont des constantes

convenables et, donc ¢ 2

done

Pour terminer, appliquons les résultats des théorémes I1.2 et II.3
au probléme de la recherche des espaces L” qui sont de type f.

Tutorime 11.7. — St feK(2, 1) el s1 f( )’" A alors 1" est de type f
pour p'>p (1=p<2).

(Remarque : Nous montrerons dans un autre travail que cette condition
est en fait suffisante pour que L? soit de type f, elle est aussi nécessaire
s1 . est une mesure diffuse infinie, mais ces démonstrations nécessitent
des techniques différentes de celles utilisées ici.)

Démonstration. — Soit Z la forme stable homogéne, é accroissements
indépendants, telle que $,(t) =|¢["" et donc dN(u) =
quant 1I.3,

"p,ﬂ on a, en appli-

1 1

X Pl—1[7 (7 du P —p et Turdu ) B
[X, P]=[7Z, p] car &/ —_— = 7 pYEx ZK,x? e du.
1 0 0

x
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Mais si 'on considére [Z, f], d’aprés ce qui précéde, on a

1

i
? du
_— 2 —pl A
qu, = xaj W du —i—[ f(zuw) Pl

Or pour u>1 [s1 f(1)=1 pour se fixer les 1dées], on a f(u)<<wu, donc

fwf(mu)‘dN(u) < x/’fwu,/'(lN(u.)
el par suite
' \Z, f1=12, p]=1%Z, P].

TROISIEME PARTIE.

INTEGRABILITE POUR UNE FORME €-[.-INVARIANTE.

Les différents résultats de cette partie n’ont aucun intérét par eux-mémes,
il s’agit uniquement de lemmes techniques.
~ Soit p. une mesure diffuse infinie et X wune forme e-p-invariante
sur E(V, @, 1). On note Ly D'espace des fonctions X-intégrables (voir
11e partie, § 1).

‘D’apres les résultats de I'appendice sur la représentation des formes
e-p-1nvariantes, 1l existe un espace compact § et une mesure de Radon v

sur 8 telle que
X= [ XSdv(S),

X% est une forme a accroissements indépendants, cette égalité signifiant
que pour toutes fonctions boréliennes bornées f; (1 =1, ..., n), et toutes
fonctions étagées g;, g: \ gi=o0 (1)), on a

Ef (X(8)) - fu(X(8)) :j'lnﬁ<xs (80) dv (S).
S

On dira que f€ n Lg s1 f€Lg v-p.s. Il est clair que n Lg est un espace
vectoriel. " '

Tuktorime [11.1. — Si fr—f p-p.s. et X(fn)—>7Z

10 7 est indépendante de la suite f, chotste.

20 Ly est isomorphe a [X(E), P], complétion de X(E) pour la métrique
de la convergence en probabilité. -

30 Ly= (") Ls.

Ann, Ec. Norm., (4), II. — Fasc. 4. 59
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Démonstration. — Soit g, une suite d’éléments de E telle que X(g,)—> Z,
posons
D,(t) =EexpitX(g,); D, () =Eexpit X (gn—8n);

on a donc

1—®, ., ()0 (n, m—>ow), uniformément pour (€ (— A, A),

f[r—exp[fwz(g,,(v» —#,,,((’))tl}x(f’)]] dv () =0
s L v

ou exp — {° est la fonction caractéristique de S. Comme 1 —e™“21Nu,
on a

soit

[0 [ 500 ©) =0 (00) dis(0)]do () >0
soit encore

/“PS (t(gu(#)) —8m (#)) dr(v) >0 en v-mesure.
D’aprés I’étude faite au paragraphe I1.2, on a encore

/1 NA222 (g, (v) — &um (9))2dp(¢v) dMS () —0 en v-mesure

(o M® est la mesure de Lévy de S) ou enfin ffs(gn——gm) dp.—>o0 en

v-mesure, fs g-fonction associée a S (cf. § 11.2).
Il existe donc une sous-suite gy, telle que g,  converge vers zéro dans Ly,

v-p. s. Soit alors g une limite u-p.s. de gn.gn— g dans L, v-p.s., donc,

g€ n L, = n Ls et g est X-intégrable.

Soit maintenant g€ n Lg= n L;; soit h,€E, hp—>g p-p.s. et
dans Lg v-p.s.
On a

exp ——f S (th,,,) dp. — exp —f&.{.ls (tg) dp. uniformément pour |¢|<<A.

Donc ®,— ®, X (h,)—>Z. D’aprés la premiére partie de la démonstration,
si gn—> g, de gn— h,—o0 dans L, v-p.s., on déduit que X (gm— hm)—>0
et donc que X(g) ne dépend pas de la suite (g,) choisie.

Tutorime III.2. — Si Ly est un espace de Banach e-p-ingariant,

il existe une forme d accroissements indépendants S et une forme a accrois-
sements indépendants S, telles que Ly= Lg = L, .
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La démonstration est fondée sur les lemmes suivants :
Lemme 1111, — Si X est e-pinvariante, X —= f XS dv(S), il existe une
5

forme e-p-ingariante X, X = f X%dV(S) telle que V soit atomique et
que Lg= L. ’

Démonstration du lemme. — Soit g€ n Ls et soit f° la g-fonction asso-

ciée & X® (voir § 3). Alors ffs(g) dp. < o v-p. s., soit M* la mesure de Lévy

associée a ¢° on a (c¢f. § 11.2) :

500 :xzfxxMS(x) du,

¢'(z) et M®(z) sont mesurables [pour le couple (S, z)] puisque M°(z) est
mesurable pour tout x [par transformation de Fourier puisque (°(¢) est
mesurable pour tout ], $ étant munie de la c-algébre la plus petite rendant
toutes les applications f:8—>R définies par f(S) = S(f) mesurables
[f€C(R) et M®(.) est monotone donc M*(x) et f*(x) sont mesurables].

Posons M?®(z) =2t s1 2"<<xzLo"! et 2f < M®(2") L2 n, k€.
L’ensemble de toutes les fonctions M (.) est dénombrable; soit (M;, j€ N)
cet ensemble. Considérons alors ’application S —1(S) de (&,v) dans N
définie par I(S)=7j si M%(.)=M;; | est mesurable (le choix de j ne
faisant intervenir que la valeur de M aux points 2*), de plus de par le

choix de M, on a
1

SftO(z) Z fS(x) L2 fl® () avec fiO(x) = X*fxx M, 5 (@) d.

0

Posons y==vo1, J est portée par un ensemble dénombrable de &,
a savoir {S, S€S, M*€{M;,j€N}}; ¥ est atomique et définit une forme

linéaire X par
K= 8Sd(s).
L

1 (S)
Comme Ié‘f—-—(D ~ 2, on a

S5
ffs(g)dfl<°°, v-p.s. & ff”s)(g)dp.<oo, v-p.s.
e ffs(g)dp.<oo, V-p.s.

et donc an= nLS soit Ly=Lxg.
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Lemme I11.2. — Si Ly est un Banach B c-p-invariant, v étant atomique,
on a

sup ffs (g) dp=12(S) <w, vp.s.
ll”glleii

Supposons en effet qu’il n’en soit pas ainsi; il existe alors un atome A,
et une suite de fonctions g, € E, (g:>0), telles que

el = 2
et pour SEA,,
[fs(gk) dp.>1,
vV

Pexistence des g étant assurée par l'inégalité :
SER) Z S5 (20) Z4f5 ()
qui implique que

ff“( g) dy.— o pour tout r,

$€E, “ ”Bél

dés que cette relation vaut pour r=r.

Comme p. est de masse infinie et diffuse et que les fonctions g sont
étagées, il est facile de construire une suite g, telle que g, g, = o pour k<7,
et que chacune des g, se déduise de g, par automorphisme de (&, p.)
(il suffit de construire les g, de proche en proche).

Posons alors g—zgk, gl 42H gl =1 puisque [gill =] g mais

T nLS car [fs dp Xffs (gi)dp. = sur A,, donc B%an

Démontrons alors le théoréme : si Ly= B, Lg=DB, et donc

s I "
[ s (1 gy ) B (8) <o

Posons alors

sy =1 (1A ) )
M) —be(x)< (S)>dv(S)

De Pinégalité f(h) Zf(27)=Z4f(X) on déduit que si f est infinie au
point %, elle est infinie partout, ce qui impliquerait que pour tout g€B,
on ait

foWg(v))( A s ) BS) i (0) =<,
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ce qui contredit la définition de d. Donc f est finie, f est une g-fonction
et l'existence de f assure que la fonction associée M est une fonction

de Lévy [M décroissante, M (o) =o, fl)\ M) drh <o ], 9 étant atomique,

il est clair que ge n Ls équivaut & g€ Lg pour tout S, ce qui équivaut
encore a ffs(g(v)) <I/\&—(I—Sj>d$(8)dp(v)< ©, ou g€Lg, si S, est la
forme a accroissements indépendants définie par sa fonction caracté-
ristique exp — ¢ (8), avec () =f(1 — cos tx) d(— M(xz)). Done, par le

raisonnement de complétion habituel, Lg, B, L, sont isomorphes. Mais B
est un E. V. T. L. C., donc Lg,= Lg ,, pour une certaine forme S, d’apres
les résultats du paragraphe 4 (II¢ partie).

QUATRIEME PARTIE.

¢-L-ESPACES ET ESPACES D ORLICZ DE TYPE p, 1=_p=_2.

Nous démontrons dans cette partie le théoréme principal de ce travail.

Tutorime IV.1. — Soit p. une mesure diffuse, infinie (ot la mesure o
sur N). La condition nécessaire et suffisante pour qu’un espace de Banach
e-p-invariant soit de type p (1=_p < 2) est que :

(1) B soit un espace d’Orlicz L

(1) f€K (2, p).

CoroLLAIRE. — Si [ est quelconque, cette méme condition est suffisante
pour qu’un espace L, soit de type p.

En fait cette condition f€ K (2, p) est aussi nécessaire si 1. est diffuse,
finie (il suffit de modifier un peu la démonstration ci-dessous). La démons-
tration de ce théoréme utilise les formes linéaires aléatoires stables d’ordre p.

DerintTioN. — Soit F un espace vectoriel, X une forme linéaire aléatoire
sur F, X dite stable d’ordre p si pour toute famille finie (fi, ..., f.) d’élé-
ments de F, la loi de (X(f,), ..., X(fn)) (sur R") est stable symétrique
d’ordre p (pour tout ce qui concerne les lois, voirr [12]).

Nous allons d’abord montrer le théoréme suivant :

Tutorime IV.2. — St B est un espace de Banach ¢-p-invariant (1. mesure
diffuse infinie) de type p(1=_p < 2), il existe une forme X stable d’ordre p
sur B, e-p-invariante et telle que [ X, P]=DB.
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CoroLLAIRE. — B est un espace d’Orlicz de type 1.

Nous ferons la démonstration dans le cas ou (V, 1) = (R, dx).

Le cas général en résulte immédiatement; en effet, si B n’est pas sépa-
rable, il contient (puisque \. est normale) un sous-espace séparable de
dimension infinie. La condition nécessaire résulte alors du cas séparable.
La condition suffisante résulte du théoréme de finitude de la condition
de plongement (théoreme I.5).

Soit B un espace de Banach de fonctions mesurables sur (R, dx).
On suppose que B est ¢-p-invariant, c’est-a-dire que si ¢ est une fonction
sur R, |¢|=1, et T est un automorphisme de ’algébre @3 conservant la
mesure, on a | f|| =ef||. Considérons la partition de l'intervalle [— n, n]
en 2n2"=p(n) intervalles disjoints I, j=1,...,n2"" & extrémités
dyadiques. Soit F, 'espace vectoriel des fonctions f étagées qui s’écrivent :

p(n)
J=Xhw et F=V,F,
1

LemMme. — F est dense dans B.

Puisque E(R, @, dx) est dense dans B (par hypothese), il suflit de
montrer que F est dense dans E, ce qui est immédiat.

Supposons que B se plonge dans un espace L7(X,II). Soit J ce plon-
gement de bornes m et M, on posera f= J(f) si f€B. Notre but est de
ramener 1’étude de B a celle d’un espace {{ X, P}f, ou X est une forme
linéaire aléatoire e-p-invariante.

(@) On désigne par S, le groupe des permutations de n éléments.
5, opére de maniére évidente sur F, en permutant les intervalles I7.

Soit cE€8pm; on a
P

Zl/ 1

j=1
p(n)

2t
j=1

d’ou, puisque sur B la norme est invariante lorsque 'on fait opérer o;

FM,

m =

»

pn)

SN
Z A
A1

=1
()

N A
JRELIN
j=1

m =

r__M

/)

pour tout ¢ € Sn).
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La formule
P ()

_IogEexpz'ZL-X(ll';) =

j=1

)
Y N
Z )x] I]’;

j=1

B
définit sur F, une forme aléatoire stable d’ordre p, puisque la fonc-
tion f— || f H,, est de type négatif sur tout espace L” (voir [12], parties 1 et 3).
Mais en général cette forme n’est pas e-p-invariante [c’est-a-dire que les
variables X(1;7) ne sont pas échangeables]. Nous allons la modifier de

maniére a la rendre p.-invariante.
p(n)

Soit fE¥,; f=¥ 1,11
j=1
Comme nous voulons nous ramener & un espace F de suites; si f€F,,
on aura aussi f€F,., en écrivant f=1%,, ..., A, (dans F,) :
f= o, Ay iy ooy Dy Aoy o, (dans F,.,)
27 fos 37 fols
et ainsi on peut considérer f comme élément de. F,, p>n, donc

F=1im 4 F,.

L’idée naturelle est alors la suivante : si I’on pose

aw
N/L</§)\/ ]l’;> (1) (“) ) IO Z

6 €Sy

P

Z)/ ]lrr(/)

j=1

on peut définir p(n) variables X" échangeables par la formule

pn) pn
— logh e.\pLZ 3 X% = N,,<2)\ 1]n> .

j=1
Mais le plongement n’étant pas une isométrie, 11 n’y a pas, en général, de
recollement [puisque || %, 8,54 0, %, ||, done Ny (%, 0) 3£ N, ()] ¢’est-a-dire
que N,(f) & Nt (f) pour f€F,, et 'on ne peut appliquer le théoreme
de Kolmogorov pour construire X sur F. Il faut donc modifier cette
construction.

(b) Soit I’espace des suites A = (4;) bornées; 1€ N*. Soit $ le groupe
des permutations de N ne déplagant qu’un nombre fini d’entiers, 5, le
sous-groupe de £ ne déplagant que les n premiers entiers (spécialisation
du groupe %, introduit plus haut) :

S=1limt 5,

n
5 opére de maniére évidente sur [.

On se propose de construire une mesure mvarlante (moyenne) de § groupe
d’opérateurs sur /.
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Soit 0, la mesure qui affecte & chaque point du groupe S, a n! éléments

1
la masse — On pose
n:

~

0, (2) :/ o (%) di, (o)

Y Gn
1

Soit U un ultrafiltre sur N. On définit 0 par
0% =1im0, (2)
aL

[0.(l) est une suite constante & n éléments, c’est-a-dire un nombre 24,].
On a

0r—=r1.

La suite des mesures 0, sur 5, converge donc (faiblement sur l) vers une
mesure 0 sur 9, 0 est S-invariante, car

v

Ok = 0,07 si c€Y,

pour tout A, et 0, est §,-invariante (bien entendu 0 n’est pas unique!).

Dans le cas out | est remplacé par F= U i, il faut modifier un peu

cette construction; pour n assez grand, on a f€F, et f€F, p>n.
On écrira donc de méme :

AN -

0 f=1im0,f [0, /définie pour n> n(f)].

a
(d) Soit alors F, son image F dans L,(X, M) et F image de ¥ par la
construction précédente, c’est-a-dire que f= 0f. Soit J' cette derniére

application. “ _
Puisque B est e-p-invariant, d’aprés la définition de 0,, on a

NN 18a(F) 1, lafl,
e T = e el T
soit
o llfll_/:Mq

R 7 \
0.f '1,, on a ’7?'5—/:”71:/"’41\/[,).

La construction du processus X a accroissements échangeables est
maintenant facile.

<C0mmc H f ”zlim ‘
a
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On pose

Now (M ooy My <oy hpy) =— logexpi 3,4, X (1)
Jj=1

fmnd “ )\1 Iy;—!—. e )‘/)(ll) I];(u) H .

Les fonctions N, (, sont de type négatif, continues en A,, ..., A, puisque
limites suivant 'ultrafiltre U de fonctions de type négatif.

Par ailleurs, N, est invariante par S, et la famille N, est compa-
tible, c’est-a-dire que

Np(n+1)<vgv, My Ay e Ay Ay, \‘B_v):Np(n)()\h s A
2" fois 27 fois
La forme linéaire aléatoire X : F — L(Q, @, P) est donc bien définie,
e-p-invariante et stable d’ordre p. On sait que L, et [ X, P] sont isomorphes
lorsque L, est muni de sa g-distance et [X, P] de la distance de la conver-
gence en probabilité, & condition que [X, P] soit isomorphe a un espace
de Banach (théoréme 1II.2). Or les relations suivantes montrent que B
et [X, P] tous deux complétions de E, sont isomorphes :
me= Ngn—8nll <M et — logE expit (X (g.) — X(gw)) =t||gn—2gunll}.
| 8e—8mlly— ’
Donc T'identité est un isomorphisme de L, et B. Mais, on sait qu’alors
il existe S, et S, a accroissements indépendants telles que (§1I.4)

Ly=Ls,= L, et donc B est un espace d’Orlicz de type 1.

Le theoreme est maintenant démontré dans le cas de (33, 1) separable
diffuse infinie (la méme démonstration pourrait étre faite dans le cas général
en prenant un ultrafiltre sur un ensemble ordonné de cardinal supé-
rieur a %,).

Remarque. — Toutes les constructions de ce chapitre sont plus faciles
a voir dans le cas des espaces de suites. En particulier I’étude de [X, P]
est immeédiate en utilisant le résultat classique suivant.

- Soit  @4(t) une suite des fonctions caractéristiques réelles. Alors,
ou bien II; ¢(t) converge (uniformément pour —1=_t="1) ou bien
| @k (t) | 0, presque partout.

L’espace F est simplement I’espace des suites nulles a partir d’un certain
rang, ’espace F, des suites nulles a partir du rang n, et le processus X
une suite de variables aléatoires stables d’ordre 1 en dépendance symé-
trique. En particulier il est facile de montrer que s1 B est de classe p, BCI*.

Pour démontrer le théoréme principal, on est donc ramené a démontrer
le théoréme suivant :

Tutortme IV.3. — La condition nécessaire et suffisante pour que Ly
soit de type p, 1Zp <2 est que f €K (2, p).
Ann. Ee. Norm., (4), 1I. — Fasc. 4. 60
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Le théoréme est déja démontré pour p = 1, puisque tout espace de
Banach ¢-p-invariant de type p(1=_p=_2) étant un espace d’Orlicz L,
avec f€K(2, 1), la partie nécessaire est démontrée, la partie suffisante
résulte de la deuxiéme partie, si f€K(2, 1), on a vu qu’il existait S forme

1

4 accroissements indépendants telle que L,= Lg ;.

 Passons a la démonstration du théoréme pour 1 = p < 2.
ETUDE DE LA CONDITION NECESSAIRE.

DerinitioN. — Nous dirons qu’une suite g, ..., g, d’éléments de L,
espace d’Orlicz, est e-invariante si

ff(81g1+...+ €n&n) dp:ff(g1+'...+g,l) dp.

pour tout choix de ¢;, [¢|=1.

Le lemme qui suit montre que la moyenne d’une suite g, ..., g, ne
peut pas croitre trop vite, de maniére précise, pas plus vite que la moyenne
d’une suite d’éléments étrangers. ' '

LemMeE. — St gy, ..., g est c-invarianle dans L, f € K(2, 0), on a
/f( Jg‘1+~--+gnl)d11é02ff( lg:]) dp,

ot C ne dépend que de f.

Démonstration. — Si (g;) est e-invariante, on a
jj'(g. +. g dp = Efj( |y +. .. guly|) dp
:/Ef( |81l ..+ guly)) dy,

ou (Z;),t=1,...,n, est une suite de variables de Bernoulli indépen-
dantes. Comme f€ K(2,0), on a (voir Ir® partie), ‘

SOy~ [ G ey av ),
R
ou M est une fonction de Lévy; donc

' ff(|gi—+—...+gu|)’d‘uéC(f)ffE[1~exp——u“’<2gi(«f)Zi>J a’p(v)dM@).

i=1
Or

) n 2 n—1 2 n—1
) E‘exp — <le~7‘i> — E\[exp — <2xiZi> II cha;z,1; < exp — x,’,jl .

i=1 i=1
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Comme chz > 1, et en intégrant de proche en proche, il vient

n 2 n .
E[I—exp——<2xiZi>] él—exp—Zx'j
1 j=1
n n A 2
éEI—-—exp——x}fElil—exp—lﬂ(inZi)] dM (u)
j=1 1 /

ZD(N XS (@),

j=1

ou D(f) ne dépend que de f; et donc

ff(|g1+...+gnl)dHéCDIEf(Ig,»I)dp..

Remarque. — Une méthode probabiliste permet, dans le cas de L°,
d’avoir un résultat analogue, dans le sens minoration, le role extrémal
étant joué la par les variables gaussiennes et indépendantes. En effet,
si (gi)i=1, est e-invariante dans LF, on a

/|g1+..‘+gn|/'dy\ﬁ(,l(p)<ng§ d;;) .
j=1 /

Pour démontrer ce résultat, on utilise la représentation des lois stables
(votr [12], Ire partie) qui permet d’assurer 'existence d’une mesure v, sur
la sphére 5* de R” telle que

©x

/|7\1g1+...+ l,lg"}/’dp:[|)\1s1+...+7\,,s,l|l’dv(s,, ey SR)
(sn

pour tout A;, A;€R.
Donec

f|g1+...+‘g‘u]/'dy:fEIs,Z1+...+s,,Z,L|/’dv.
sn

Mais, on a vu (Il¢ partie de ce travail) que

n
1— I I coss;t

E|517A1+--.+an,L|/':/i___dt.
R

1
n

Il est immeédiat, puisque Zsl =1, que l'on a

i=1

ElsiZi+...+s5,2,]" ZC(p),
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constante indépendante des s;.

av (si, ...y S2) :f (ST .+ S2)dv(S1y -y Sn)-
-

Sn

Mais v étant une mesure bornée (sur un compact), on a

1
2
[ (s 4...+s2) dv] é[f(sf—l—...—i—sﬁ) dv] 3
sn

on obtient alors I'inégalité cherchée en remarquant que

=

[ 1o dng (e, 80 = [ g1 o

LemmMe. — On dira que gi, ..., 8. est une suile presque c-invariante
dans L* s’il existe m,M,o <m <M <o et
P
l zgi
m < —

=T

Alors les inégalités du lemme précédent restent vraies en rempla-

M
¢ant C(p) par - C(p).

Posons en effet :

74
N (higisy - - -5 hagn) :El ZZigi)\,‘ .
i

N(Aigss - -y Angn) est de type négatif, homogéne d’ordre p et donc on a,
par la représentation déja citée des lois stables,

Nigs, - ’0")_/“‘—1— +s'llpdv—fl‘ls1£1+ o S L P dy
LC(p)f |s:]” dv
-

ZC(p) XN (80,
Deisi

2

= Ngr, ) SN Y

i i

n

r

DN

(gh "-7‘5’111) i ‘\(

> = —G(p).

“ Zﬁlé’/

gi
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Démontrons maintenant la condition nécessaire du théoréme. Suppo-

f(x m

Y fonction croissante.

sons que

I1 faut distinguer deux cas :

Premier cas : 1l existe deux suites Az, A} telles que

ke FO08) _ SO0

Ai—>o0 Ar—>o = —>0 ARSLLIA
k ) k ) )LZ ) ;\z A )\kp

Deuziéme cas : Mémes hypothéses mais ici Ay — % et A, — .

Traitons le premier cas (condition nécessaire pour que I, soit de type p).

Posons

on a
7\’}!":7\2 pour Np(i—1) ;= Nii (1LiLng)

— o dans les autres cas.

Soit f* la suite (A}%) oy et

7
ny
3 I o k
8= erZf[’/‘: (8))jen-

i=1

Nk =o(1)  done || futl=o(r) (<2).
j=1 ‘

et

Sigh = Nkf< 3—) n
=1

=k

b

donc g*— @ dans ;.
e

Supposons alors I, de type p. Soit J le plongement de bornes (m, M) I, = L,
et soit § = J(g). La suite f"* est presque e-invariante, donc

nk
Z:ft,/c
i=1
a3

>

i=1

¥

fz, k

X

soit

ke

Zfz,k

1

p
M

é2C——nk,
m

P

d'ou || g7 =2C ,Mn, ce qui contredit g"—oo.

Deuxiéme cas [condition nécessaire pour L,(R, dz)].
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Soit n, intervalles de R disjoints, n; et N étant définis comme précé-
demment a partir de A, et A}, on pose f"*(x) = A, sur le premier intervalle
de longueur N,(1=1=n,) et f>*(z) =o ailleurs. Le reste de la démons-
tration se fait comme dans le premier cas.. '

ETUDE DE LA CONDITION SUFFISANTE. — POSOHS
: x (L x o(t
[(@)_s) [@_g0
x A xP 4

Alors g(t) € K(2,1) et °>7=1t; d’aprés le théoréme 1.1, il existe une fonction
de Lévy N telle que :

1

go=c[ yNp dy+twa<y> dy.

[2

On vérifie par dérivation que les deux égalités
1 1
f YN dy:f yM(yydy et f N(y) dy :f yrM(y) dy
0 0 1
d 1

1
x

définissent une méme fonction M, qui est de Lévy et donc finalement

1

f(=) :x2f uM (u) du—{—xpf ur—'M (u) du.
0 1
Si X est la forme aléatoire associée a M, on a Ly, = L,. Remarquons que
I’on obtient ainsi le théoréme de représentation de K(2, p).

APPENDICE.

ALGEBRES ARCHIMEDIENNES
ET REPRESENTATIONS DES FORMES E'(-L-INVARIANTES.Z

Cet appendice se trouve a I’écart de ’ensemble de ce travail. Il a pour but
de démontrer le théoréme de représentation des formes e-p-invariantes
dans le cas d’'une mesure p diffuse infinie, de maniére a généraliser le
résultat classique sur les suites de variables aléatoires en dépendance
symétrique. La méthode utilisée des algébres archimédiennes est trés géné-
rale, elle permet d’obtenir des théorémes analogues pour des processus

\

positifs ou des formes a valeurs non réelles. Elle nous a été suggérée par
J.-L. Krivine.

DEFINITION D’UNE ALGEBRE ARCHIMEDIENNE [3]. — Soit @ une algébre
réelle, commutative avec élément unité 1, € un ensemble dit préordre
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d’éléments de A dits >>o0, tel que 1€Z, —1¢2, f, g€Z implique
M4+ pgeZ fge€X (pour A, pn€R¥). L’algébre @ est archimédienne si,
pour tout z€ A, il existe un entier n, tel que n,1 —z=y€=

TrtoriME ([3]). — Soit & Uensemble des formes T linéaires positives sur
une algébre archimédienne A, telles que T (1) =1, alors pour tout TES

24 emste une mesure de Radon . sur le spectre S de A telle que T = f Sdw(S

le spectre S étant constitué des éléments extrémaux du convexe compact T,
c’est-a-dire des homomorphismes de & dans R.

Si @ est une algébre complexe munie d’une involution, on dira qu’elle
est archimédienne si ’algébre réelle des éléments autoadjoints est elle-
méme archimédienne. L’analogue du théoréme précédent est immédiat.

PREMIER EXEMPLE PROBABILISTE D APPLICATION DU THEOREME. —

Suites de variables échangeables. — Une suite de variables aléatoires
Xiy oo vy Xny ... est dite échangeable (ou en dépendance symétrique) si la
loi de (X,, ..., X,,) est indépendante du choix du p-uplet (n,, ..., n,),

ni% n; pour j#1i, n;€ N*.
(Si ’on désigne par ¢ la mesure constituée de la masse unité en chaque

point de N*, les suites échangeables sont les formes 8-invariantes sur N*.)

Montrons par la méthode des algébres archimédiennes qu’une telle forme
est mélange de formes a accroissements indépendants et homogénes
[ce que I'on traduit d’ordinaire en disant que les X, sont conditionnel-
lement indépendantes par rapport a la c-algébre des événements symé-
triques ([7], p. 136)].

Soit {f;},7€J, une base algébrique de l’espace C(R) des fonctions
continues ayant une limite & I'infini. On suppose que 1 €{f;}.

Soit A D’algébre (réelle ou complexe) des polyndmes formels par rapport

aux f;. Un polynéme du pfemier degré P=2a,~fi sera dit positif si et
1

seulement si la fonction (sur R) définie par z — P(x ZaL ) est > 0.
Posons

2=« Ped, P s’écrit d’au moins une maniére sous la forme

N M
=2 1%
i=1 j=1

P;;, polyndme positif du premier d’egré :
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Il est facile de voir que % est un préordre et que (A, €) est une algébre
archimédienne. Soit X,, ..., X,, ... une suite de variables échangeables,
a partir de cette suite, on définit une forme linéaire T sur @ par

T(fitos oo Jo) =ELi (X)) L(Xe) o fu(Xa) 5

on a clairement T(1) =1, T>o0 (la dépendance symétrique assure,
en particulier, que cette formule est compatible avec la commutativité de
Palgébre Q).

On a donc T =fS dp.(S), ou 8 est le spectre de @ et p. une mesure de
S

Radon sur §. Les éléments de S sont les homomorphismes de @ dans R.

A S est associée une mesure S [par f,— S(f)]; S ne charge pas {w} :
en effet, soit f,€C(R), oZf,=<1 et limf,=1 p. p.

D’aprés le théoréme de Lebesgue, on a
lim | S(f.) de(S) =lm T(f,) donc hmS(f,) =1 p-p.s.

A S on peut associer aussi une suite de variables X} indépendantes
équidistribuées par la formule

S(f1) .- S(fa) =Efi(XY) ... fu(X3F)

pour toute suite finie fi, ..., f,, en particulier

Os(hy, ..., x,l):Eexpi}:x,-xj:fncbs(x., cosy A i (S),
s

D5 (Ai, ..., M) :EexpiZij§.
Nous écrirons 1’égalité (valable pour tout choix de fi, ..., f,) :

BA (X0 - fo () = [ BA(XD) . £ (X5 di(S)
S
sous la forme
X = XsdIJ.(S),
J,

soit :

Toute forme 8-invariante sur (N, 3) est mélange de formes & accroissements
indépendants et homogénes.
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Cas de p. mesure diffuse infinte. Représentation des formes p-invariantes. —
Soit toujours (f);,e; une base algébrique de C(R), 1&€(f)). Soit (f;, 1)
I’ensemble des couples (f}, ), f;€(f;) et t€D, ensemble des nombres
dyadiques strictement positifs, et soit (zo,.), 0€R*, t€ D] des variables
distinctes des précédentes. Soit A l’algébre (complexe) des polyndmes
par rapport aux fj,, z,: < 'idéal engendré par les polynémes de la forme
20,620, — 20, 405 QER*, t€ D:_

On munit @/J d’une structure d’algébre archimédienne de la maniére
suivante :

Un polynéme du premier degré

n . n
P= ao+2aifi,z+2bj50i,l
1

j=1

est dit positif si et seulement si

a0—|—2a,f,~(a:) —|—2 bjexpiljz>o0 (surR).
p ,

7
@ est muni de I'imvolution
(afu)'=(afi,0" (b50,,)"=bzy,;
<, sera alors ’ensemble des polyndémes P qui s’écrivent d’au moins une

maniére sous la forme P =Z H P;j, P;j, polyndme du premier degré > o,
i
%, est un préordre (de polyndmes « réels »).

Soient € le préordre Z,U...JU(—J) et (&, Z)= (AT, 2/F).
(@, ) étant archimédienne, il en est de méme de (A, 2'). Soit alors X une
forme p-invariante sur E(V, @3, 1), p. mesure diffuse de masse infinie.
La formule

TS 005} o3 12X B0y 10y ¥ e X B0, 1)
=E[fiX(13,) X...x(14,) expif,s X(13,,,) X ... < expilu, X(14,,,) ],

ou AE€RB,i=1,...,n+p, MA=0,1£], .(A) =1 associte & X une
forme linéaire positive T sur @ (en étendant par linéarité la définition
A tous les polyndmes) et T(1) =1 (I'existence des ensembles A; est assurée
parce que \. est de masse infinie et diffuse).

Nous pouvons alors appliquer le théoréme de représentation a la forme T’
induite par T sur (A', ). On a T'=fS dp.(S), ou S est I'ensemble des
S

caractéres réels de A.
S(f,t) = S.(f,) définit, a t fixé, une forme linéaire positive sur C(R)
et on montre, comme dans le cas discret, que S, ne change pas {w|.
Ann. Ec. Norm., (4), 1I. — Fasc. 4. 61
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Comme S,(1) =1, S, définit (v-p.s.) une probabilité sur R. On pose
S(zﬁ,/) = (I)S (07 t) 5

pIpX NUEL l)Pi9;28<229i9;zei—e,~.t> |
[ i 7

e comme 2 Zpipjzei_om est un polyndéme positif du premier degré, on
i & ;
voit que Pg(.,t) est de type positif pour tout t.

De plus, ®4(0, 1) Dg(0, ¢') = dg(0, ¢t 4+ ¢') (multiplicativité de S).

Comme t€D], S, définit un semi-groupe de convolution fortement
continu. Donc ® (0, 1) = exp — ¢ L (6).

A chaque S on peut associer une forme X® a accroissements indépendants

et on écrit X———fXS dv(S), au sens ou, pour tout fi, ..., f,€C(R), on a
s
E[.ﬁ(X([Al))---_ﬁz(x('A"))]:fEfx(XS(IAi))...f“(XS(IA")) dv (S)
S
et en particulier A,€ B, A,;NA;= O pour 1 £7];

EexpiEOjX(lAi) :fexp —Zp(A/) (0, S) dv(S) si Og—=exp — Us.
j=1 s j=1

Remarques. — 1° Sur le cas de p-mesure diffuse finie.

La démonstration précédente ne vaut plus car il est impossible de trouver
des ensembles A,, ..., A, disjoints pour fabriquer une forme linéaire
respectant la commutativité de I’algébre. Par ailleurs, ’exemple suivant
suggére que le résultat est faux dans ce cas. ;

Soit ((0, 1), dz) et Y une variable uniformément répartie sur [o, 1], X, le
processus échelon, pour tE€Jo, 1], c’est-a-dire X(1,) =1,(Y).

Ce processus est dz-invariant, et ne semble pas pouvoir étre considéré

\

comme mélange de processus a accroissements indépendants.

20 Il y a le méme rapport entre processus échangeables sur R* et variables
échangeables, qu’entre processus a accroissements indépendants et variables
indépendantes; un  processus échangeable sur R* étant défini par
Y (t) = X(14,:)), X forme da-invariante. Une suite X,, ..., X,, ... de
variables échangeables sera dite infiniment divisible (dans 1’ensemble des
suites de variables échangeables) si pour tout p&N, il existe une
suite (Y%), k€N de variables échangeables, telles que

Xi= Yy 4ot Yo e

Alors, a tout processus a accroissements échangeables, on peut associer
une suite indéfiniment divisible et réciproquement.

e-inpariance des formes p-invariantes.
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Prorosition. — Soit X une forme p-invariante admettant la représen-

tation X = j X®dv(S). Alors les propriéiés sutvantes sont équivalentes :
S

10 X est e-inpariante (voir § I1.1);

20 X% est symétrique (c-ingariante) v-p. s.

Démontrons le résultat, par exemple, dans le cas ou (V, u) = (N*, 3).
Alors (1) équivaut a (3) :

30 La loi de ¢ X+ e X, est indépendante du choix de g, |&|*=1,
t =1, 2. En effet,

@, (h, 1) = E expi (1 Xy - 2,X) :fms(m || 9s (2) | dv (S),
1}

fl@s(l) — @s(— NP dv(S) =By (3, 1) + Ro(— 1, — 1) — Dy (%, — 1) — Po(— A, D) =0

donc
9s(2) =9s(—2) v-p.s., 1€Q,

et donc ¢ est paire puisque continue. La réciproque est évidente.

Remarque. — Ce type de méthode est trés général. Il permet de montrer,
par exemple, que toute forme & valeurs dans R*, est mélange de subordi-
nateurs, etc. L’espace des valeurs de la forme est peu important pour les
démonstrations.
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