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Corrigendum à la Note « Éléments finis nodaux pour les équa
de Maxwell »
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There were several errors in this Note:

Abridged English version

(i) p. 810, l. 8 : replaceλi = (fE, si
N )0 + (gE, si

D)0 − (e, si
N |∂ω)0,∂ω

by
λi = (fE, si

N )0 + (gE, si
D)0 + (e, si

N |∂ω)0,∂ω.
(ii) p. 810, l. 15 : replace

xi
S satisfies the static equations: divxi

S = βi
D/βi

Nsi
D and rotxi

S = si
N , with βi

D,N = ‖si
D,N‖2

0/π (look at [4] for
this computation).
by
xi
S satisfies the static equations: divxi

S = si
D and rotxi

S = si
N .

(iii) p. 810, l. 22 : replace
The theoretical convergence rate. . .
by
Assume that∀ε > 0 f , g ∈ H 2α−1−ε(ω), then the theoretical convergence rate . . .

Il y avait des erreurs dans cette Note :

Texte principal

(i) p. 811, Éq. (4) remplacerΦR
D,N ⊂ H 1+2α−ε(ω) parΦR

D,N ⊂ H 2(ω)

(ii) p. 812, Section 4.1, Proposition 4.2 remplacer

λi = (fE, si
N )0 + (gE, si

D)0 − (e, si
N |∂ω)0,∂ω
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par

λi = (fE, si
N )0 + (gE, si

D)0 + (e, si
N |∂ω)0,∂ω.

(iii) p. 812, Section 4.1, Proposition 4.2 remplacer
D’après (4),∀ε > 0, ER ∈ H 2α−ε(ω)2.
par
D’après (4),∀ε > 0, ER ∈ H1(ω).

(iv) p. 812, Section 4.2 remplacer
X0,S

E = vect{xi
S} où xi

S = −(βi
D/βi

N)∇pi
D + rotpi

N , βi
D = ‖si

D‖2
0/π etβi

N = ‖si
N‖2

0/π.

par
X0,S

E = vect{xi
S} avecxi

S = −∇pi
D + rotpi

N .

(v) p. 812, Section 4.2 remplacer
D’après (4),∀ε > 0, E0,R ∈ H 2α−ε(ω)2.

par
D’après (4),∀ε > 0, E0,R ∈ H1(ω).

(vi) p. 812, Section 4.2 remplacer
. . . en résolvant le problème (1) homogène avec les données :fE = si

N et gE = βi
D/βi

Nsi
D (pour le calcul

desβi
D,N , voir [4]).

par
. . . en résolvant le problème (1) homogène avec les données :fE = si

N etgE = si
D.

(vii) p. 813, Section 5.1 remplacer Éq. (6) par

(E0,R,v)X0
E

= (gE,div v)0 + (fE, rotv)0 − (e,v)X0
E
, ∀v ∈ X0,R

E , (6)

et remplacer Éq. (7) par

Ncr∑
i=1

ci (xi
S,xj

S)X0
E

= (gE, s
j
D)0 + (fE, s

j
N )0 − (e,xj

S)X0
E
, ∀j ∈ {1, . . . ,Ncr}. (7)

(viii) p. 813, Section 5.2, sous-section (ii) remplacer
(ii) MCSO : Calcul desβi

D,N,h par intégration numérique, . . .
par
(ii) MCSO : Calcul desβi,j

h = (xi
S,h,xj

S,h)X0
E

= ((si
D,h, s

j
D,h)0 + (si

N,h, s
j
N,h)0)/π par intégration numé

rique [4], . . .
(ix) p. 813, Section 5.2, Proposition 5.1 remplacer

Soit Eh l’approximation deE par (i) ou (ii). Alors∀ε > 0, il existe . . .
par
Soit Eh l’approximation deE par (i) ou (ii).∀ε > 0, sif etg ∈ H 2α−1−ε(ω), il existe . . .

(x) p. 813, Section 5.2, Preuve remplacer (ii)MCSO . . .
par
(ii) MCSO : On a :Êh + ∑

i c
i
hx̃i

h = Ẽh, ce qui permet de conclure.

(xi) p. 813, Corollaire 5.2 remplacer
∀ε > 0, il existe une constante . . .
par
∀ε > 0, sif etg ∈ H 2α−1−ε(ω), il existe une constante . . .


