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FAISCEAUX ANALYTIQUES SEMI-COHERENTS

par Jean MERRIEN

Le but de cet article est d’obtenir en géométrie analytique réelle des
théorémes analogues a ceux connus dans le cas complexe (théoréme de
cohérence d’Oka, cohérence d’un ensemble analytique complexe, théoréme de
I'image directe). Pour cela nous définissons deux notions nouvelles, celle de
fonction Nash-analytique et celle de faisceau analytique semi-cohérent.

La notion de fonction Nash-analytique transporte dans le domaine
analytique la notion de fonction de Nash utilisée en géométrie algébrique
réelle. Une fonction analytique sur une partie localement fermée X de R” est
Nash-analytique si elle est algébrique sur ¢, pour tout x du bord de X
(définition I1.1.1.).

Un faisceau analytique .# sur un ouvert Q de R" est semi-cohérent
si, pour tout x, de Q, il existe un voisinage U de x, et une partition
finie de U en parties semi-analytiques localement fermées, tels que
My~ OY/R, ou R est engendré sur chaque A de la partition par un
nombre fini d’éléments Nash-analytiques sur A (définitions I1.6.1 et 11.6.2).

Les principaux résultats sont les suivants :

1° Si f est Nash-analytique sur un ouvert Q, |f(x)| est majorée par une
puissance, négative, de la distance de x au bord de Q (théoréme 1.2.1.).

2° L’image directe, par un morphisme propre et fini, d’un faisceau semi-
cohérent est semi-cohérent (théoréme I1.7.1).

3° Si X est une partie semi-analytique, et £ le faisceau d’idéaux des
germes nuls sur X, O/f est semi-cohérent (théoréme II1.7.1).

Dans un article ultérieur nous appliquerons ces résultats au domaine des
fonctions différentiables.
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Le plan général est le suivant :

CHaPITRE]. — Le paragraphe 1 définit les fonctions Nash-analytiques. Les
paragraphes 2, 3 et 4 sont consacrés a la démonstration de I'inégalité 1.2.1,
obtenue par un passage au domaine complexe et une intégrale de Cauchy.

Le reste du chapitre comporte une étude un peu fastidieuse des parties
semi-analytiques en suivant les méthodes de Lojasiewicz. Les résultats 4 noter
sont le théoréme 1.5.1, qui permet de prolonger une fonction Nash-analytique
sur une partie semi-analytique a un ouvert semi-analytique, et le lemme 1.8.1.

Cuaritre II. — Les trois premiers paragraphes introduisent les outils
utilisés dans les démonstrations ultérieures. Ces démonstrations se font
souvent par récurrence sur la dimension, en utilisant, pour le passage de
(n — 1) an, un polynéme P distingué en la derniére variable. On stratifie
V(P) suivant la multiplicité des zéros de P (paragraphe 1) et on définit la
notion de partie compatible avec P (IL.2.1). Sur une telle partie, on démontre
un théoréme de division par P dans le domaine Nash-analytique (IL.2.4.).

Le paragraphe 4 montre un théoréme sur les relations entre fonctions
Nash-analytiques, analogue au théoréme de cohérence d’Oka (I1.4.1), et le
paragraphe 5 contient un théoréme de recollement.

Le paragraphe 6 donne la définition et les propriétés les plus simples des
faisceaux semi-cohérents et le paragraphe 7 contient le théoréme de I'image
directe.

CuAPITRE III. — Le but essentiel du chapitre III est le théoréme de semi-
cohérence II1.7.1.

Pour y parvenir, on commence (trois premiers paragraphes) par décrire la
décomposition primaire de p,, pour x voisin de 0, p étant un idéal
premier de 0O, (théoréme II1.3.2).

Les paragraphes 4 et 5 permettent, en utilisant la normalisation, de
recoller ces décompositions par des fonctions Nash-analytiques (théoréme
I11.5.3.). Le paragraphe 6 donne un corollaire de II1.5.3 qui ne sera pas utilisé
au paragraphe suivant.

Le paragraphe 7 contient la démonstration de IIL7.1. On retrouve en
corollaire un théoréme de M. Galbiati sur la semi-analyticité de I’ensemble
des points de cohérence d’un ensemble analytique réel.



CHAPITRE PREMIER

FONCTIONS NASH-ANALYTIQUES

1. Fonctions Nash-analytiques.

Onnote O lefaisceau des germes de fonctions analytiques réelles sur R",
0, sa fibre en un point x.

Si X est une partic de R", on note ((X) l'anneau des fonctions
analytiques sur X, i.e.'anneaudes sectionssur X de 0. Si X, estle germe
de X en x, on note O.(X,) l'anneau des germes en x de fonctions
analytiques sur X,. Alors @, est un sous-anneau de 0,(X,).

De la méme maniére on notera O., &, O(X), 0.X,) les notions
analogues dans le cas analytique complexe.

Pour tout X de R" on note dX = X\X le bord de X. Si X est
localement fermé, 0X est fermé.

Nous travaillerons le plus souvent sur des parties semi-analytiques
localement fermées (en abrégé s.a.lf.). L’'ouvrage de référence sera [2].

DerFINITION 1.1. — Une fonction analytique f sur une partie localement

fermée X de R" est Nash-analytique si, pour tout x de 0X, legermede f en
p

x est algébrique sur O, i.e. vérifie une équation Y. a;f' =0, o les a; de
i=0

@©_. sont non tous nuls.

X

On notera A4"(X) I’ensemble des fonctions Nash-analytiques sur X, et
N (X,) 'ensemble des germesen x de fonctions Nash-analytiques sur X, .

Il est clair que A" (X) est un anneau, stable par dérivation, et que,si Y est
une partie localement fermée contenue dans X, la restriction & Y d’un
élément de A"(X) appartient a A7(Y).

En général, le composé de deux fonctions Nash-analytiques n’est pas

1 1
Nash-analytique. Par exemple la fonction ex est composée de — qui
X
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appartient & A°(X), X = {xeR;x>0}, et de l'exponentielle, et elle
n’appartient pas a A4 (X).

On étudiera cependant un cas particulier dans lequel on pourra composer
(théoréme I1.3.1).

2. Croissance au bord d’une fonction Nash-analytique.

THEOREME 2.1. — Soit Q un ouvert de R" et f un élément de N (Q).
Alors, pour tout compact K de R", il existe des constantes positives C et o
telles que :

VxeQ nK, [f()] < Cd(x0Q)°.

Le corollaire suivant est analogue a I'inégalité de Lojasiewicz.

COROLLAIRE 2.2. — Sous les hypothéses de 2.1. il existe, pour tout compact
K de R", des constantes positives C et o telles que:

VxeQ nK, [f(x) = Cd(x, V(f) v Q).
Ici V(f) désigne I’ensemble des zéros de f. Le corollaire s’obtient en

1
appliquant le théoréme a la fonction ? sur Q\V(f).

Démonstration de 2.1. — La question étant locale, on va travailler au
voisinage d’un point de 02, qu’on supposera étre I'origine de R". On
supposera aussi n > 1, le cas n = 1 étant immédiat.

D’aprés la définition 1.1, il existe des fonctions q;, i € [0,p], analytiques
sur un voisinage U de 0, avec a, # 0 et P(x,f(x)) = 0 sur U n Q, ou
p
P(x,X) = Y aXP7i.
i=0
On peut supposer que P est sans facteur multiple, donc que son
discriminant & est non nul. On peut donc, par le théoréme de préparation de
Weierstrass, trouver un systéme de coordonnées (x, ,. . .,x,) telque ayd soit
¢gal, modulo un facteur inversible, a un polynome distinguéen x,, Q(x’,x,),
de degré q (onnote x' = (xy,...,X,_;)). Onsupposera Q définisur U, ce
qui est possible en diminuant U, ce qu’on fera plusieurs fois par la suite. On
supposera aussi Q < U.
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On pose, pour ie[l,q]:

V, = {(x'x,) e U; x, est racine de Q d’ordre > i}

ox!

¥Q .
=<xeU; —(x)=0 pour 0<j<i-—1,.

On pose aussi: Vo =U, Vo, = & et d(x,V,,) = 1.

La démonstration de 2.1. repose sur le lemme suivant :

LeMME 2.3. — Il existe des constantes o., B, v, positives, telles que, pour
ie[04q]:

VxeQ\Viy, d(xV) <dxViy; voQP = [f(x)| < yd(x,Vi.) 7"
Les deux paragraphes suivants seront consacrés a la démonstration de 2.3.
Terminons la démonstration de 2.1.

Soit xe Q. Si d(x,V,) < d(x,0Q)" on a |f(x)| <y en prenant i =g
dans 2.3.

Sinon, il existe i e [0,q—1] avec:
d(x,V;) > d(x,V;,, v oY* pour q=j>i,
et dx,V) < d(x,V;,, v Q).

On a alors d’aprés 2.3.: [f(x)| < vd(x,V;,1)"® < yd(x,V;,, wdQ) .
Si d(x,V;,,00Q) = d(x,0Q), on a |f(x) < yd(x,00) .

Sinon on a :
IF ()l < vd(x, Vi 5) ™ < yd(x,V,, 3 wOQ) 8

d’aprés 2.3. En itérant ce raisonnement, on peut majorer |f(x)| par :
y sup d(x,0Q)"*®, ce qui démontre 2.1.

kellg—i]
Remarque 24. — Si ® est un indice de dérivation on a
olel

8"’”6 { = R,(f), ou R, est un polynéme de degré au plus 2lo/P, a
X

coefficients analytiques au voisinage de 0.
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La démonstration de 2.3. (faite au paragraphe 4) montre alors qu’il
existe une constante 7y, telle que :

VEEQWirs, dV) < dsVis VO = 0T (ol < 1V, ).

11 en résulte que le théoréme 2.1. peut étre précisé de la maniére suivante :

Pour tout compact K de R" il existe des constantes positives o et C,,
o e N", telles que :

'm'f( )( C,, d(x,00Q)~ "k,

VxeQ nK, VoeN",

3. Un lemme de prolongement.

Pour montrer 2.3. nous allons passer au domaine complexe, en
prolongeant les fonctions q; et le polynbme Q en des fonctions
holomorphes d; et Q sur un voisinage U de 0 dans C". On désignera
par V Tensemble des zéros de Q dans U.

On a alors :
LemME 3.1. — Il existe des constantes positives a, b, c, p, o(p>0),
telles que, pour ie[l,q], et (x',x,) = x€(V\V;4,) NnQ:
1) 11 existe une fonction holomorphe f, sur un voisinage de
={yeCl; II¥=yll < ad(x,V; )’}
X {yne C’ lxn_ynl < b d(x’Vi+l)c}:
égale & f au voisinage de x dans R".

2) Pour tout y = (y',y,) de C", tel que ||y'—x'|| < ad(x,V;,,) et
Iyn_xnl = b d(x’Vi+l)o9 on a d(,V, v) 4 d(x,vl+l) .

Démonstration de 3.1. — La démonstration est faite pour i < g — 1. Le
cas ou i = g est analogue.

Soit x € (V)\V;4+,;) N Q. Alors x, est racine d’ordre exactement i de
I’équation Q(x',t) = 0.

, les racines, réelles ou non, de cette équation avec
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Ona: Q( t)—H(t ) = (t—x,) H (t=¢)

j=it+1
a'Q

n (x, &,)

j=i+1

Lesracinesde Q étant bornées, il existe une constante C, (indépendante de
x) telle que :

'Q

}gf [x,—E&;l = Co 6_xf,(x) .

. i
En appliquant I'inégalité de Lojasiewicz a e on trouve des constantes
xn

positives C, et p, avec:

& 2
i>i ox,

0 . .
D’aprés la réguliére situation de V; et de { 63 =0}, d’intersection
n

V.+1, on adesconstantes C, et p, avec:

Inf Ix,, - &Jl = Cz d(x,vi+ l)pz .
j>i

Posons R = C,d(x,V;,,)*. Pour tout t de C tel que

3R R
Slt—x,]|<—-ona QDI > <;> :

R
4

On en déduit, par le théoréme des accroissements finis, I’existence de
constantes positives C; et p; = p,q, telles que :

3R
— << t—=x,| € — ,
0 sSETNST O Lo ro
Iy =1l € C3 d(x Vi)
C C
On pose alors p = p;, 6 =p,, a = 73, b= 72

La condition 3.1.2° est alors vérifiée avec C = Inf (92"1 %)
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Pour montrer 3.1.1°, nous allons utiliser un prolongement de f a un
ouvert simplement connexe, et une intégrale de Cauchy.

Puisque f est analytique au voisinage de x, il existe &= (¢g,),
dépendant de x, et une fonction §, holomorphe sur :

B, = {(yeC ' ly—xll < €} x {y,€C; Iyy—x,| <&},

égalea f sur B, nR".
On peut supposer € tel que B, ¢ &, et que Q ne s’annule pas sur

’ / ’ 3R
{”y -X” < 8} X 1€, < |yn—xn! < _4— .

Soit alors

- 3R
¢, = {yeC"; ly —xIl < € et |y,—x,| < 74—}
J

R 3R
U {yec"; I =1l < Cyd@xViss)® et 7 < lya=x,l < T}'

Ona B, = %, et tout chemin fermé de %, est homotope a un chemin
fermé dans B,. Au voisinage de tout y n’annulant pas Q, les solutions du
polynéme P sont p fonctions holomorphes distinctes. D’aprés (1) on peut
donc prolonger §, le long de tout chemin contenu dans %,. D’aprés la
propriété d’homotopie, ce prolongement est indépendant du chemin. Il en
résulte qu’il existe une fonction holomorphe #, sur &, dont la restriction a
B, est g,.

Soit alors la fonction f, définie au voisinage de 2, par:

1 Ay,
fx(y”yn) = -J‘ '_-—x(y t) dt.
lt—xp| =

2in Rt —y,
3

Il est clair que f, est holomorphe. De plus, puisque /, est holomorphe sur

3R
{lly —x'|| < &} x {Iy,.—x,,l < T} ona:

2R
fe=he sur {lly x| <&} x {'yn—xnl < T}

Donc f, =g, sur B, et f, = f sur B, nR".
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4. Démonstration de 2.3.

Le cas i = 0 de 2.3 résulte de la majoration :
a;(x)
ao(x)

[f ()| < 2 Sup

1<i<p

si aq(x) # 0,

et de I'inégalité de J.ojasiewicz appliquée a la fonction a,, dont les zéros sont
contenus dans V,.

Soit donc i€ [1,q]. Avec les notations de 3.1, on choisit & > Sup (p,1).
Soit y = (y',y,) € Q\V;,,, tel que

d(y,V) < d(y,V;s, v OQ"
(on remplace x par y dans 2.3).
Soit x € V; avec |ly—x|| = d(»,V)).

Puisque o > 1, ona xeQ\V,;,,, et on applique 3.1 a2 x. Pour U
assez petit on a :

d(x,Vip ©OQ) = d(y,Visy VOQ) — ly—x||
1 L
Z —|ly—x|fe.
5 Iy =xll
Soit B, la boule, dans R", de centre x et de rayon 2%d(x,V;,; U0Q)*.

Alors y e B, et, pour U assez petit, B, = 9, n R" et B, = Q. Puisque
f. = f au voisinage de x, on a f, = f sur B,.

Donc, d’apres 3.1 :
1 S0
fO) == J X7 de,

20 Jy sy =bdexv,, 0o = Vn
Ceci nous permet de majorer |f(x)|.
En effet, puisque P(y, f.(y) =0 sur &, ona:

ai(ylat)
&0 (y,at)

1
i

170758 < 2 Sup

1<i<p

Donc, d’apreés 3.1.2°, il existe des constantes C' et o avec :

Ifx(y,’t)l <\< CI d((y"t),V)—a’ S C’ C_a, d(x’vi+ 1)—a’p.
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D’autre part :
[t =yl = [t=X,| = [Xpg=yal = bd(X,V;11)° — 2d(X,V; 1))

b
> Ed(x,V,.H)" pour U assez petit.
Donc : |[f(y)l < 2C' C~d(x,V;4 )",
1
Puisque, pour U assez petit, d(x,V; ) = Ed(y,V,.“), ona:

SO <2C C*2%°d(y,V;, )",

ce qui montre 2.3.

5. Prolongement d’une fonction Nash-analytique & un ouvert semi-analytique.

Le but des paragraphes 5, 6 et 7 est de démontrer le théoréme de
prolongement suivant.

THEOREME 5.1. — Soit X une partie s.a.lf et f un élément de N (X).
Alors, pour tout x, de 0X, il existe un voisinage U de x,, un ouvert semi-
analytique Q, avec X n'U < Q, et un élément g de N (Q) égal a f au
voisinage de X nU.

Pour montrer 5.1., nous aurons besoin de la description locale des
ensembles semi-analytiques donnée par les partition normales de
Lojasiewicz [2].

Nous allons rappeler rapidement les résultats dont nous aurons besoin.

Soit X unensemble semi-analytique au voisinage de 0 dans R". Alorsil
existe un systtme de coordonnées (x,,...,X,), un voisinage

U = [] {Ix/ < &} de 0, etune partitionde X nU en u I, I'; sous-
k=1 i=1
variété de U, tels que :

a) Si dimT; =k <n, il existe, pour je[k+1,n], des polynémes
Pi(x,. . .,%; x;), distingués par rapporta x;, a coefficients analytiques au
voisinage de TI(U), ou II(x,,...,x,) =(x,...,X;), et une fonction H
analytique au voisinage de II(U) tels que :

1° Pour tout je[k+1,n], H appartient a I'idéal engendré par P; et
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oP; . . .
5—1. En particulier, en un point ou H est non nul, les racines de P; sont
X .
J
simples.

2° T'; est une composante connexe de :
Un{Py;=P,="=P, =0, H#O0}.

3° TI(I') = T'; est une composante connexe de II(U) n {H # 0}. Ilen
résulte que I'; et I'; sont des parties s.a.Lf. et qu’il existe des fonctions o;,
analytiques sur I';, avec:

T ={x;=0;(xy,....x), jelk+1n], (x4,....%)€T}}.

On aaussi II(T,) = T}, TI(dT) = oI} et I, (3T} xR"™¥%) = oT,.

b) Si dimTI; =n, il existe un polyndme distingué en x,, H,
analytique au voisinage de U, tel que T'; soit une composante connexe
de U n{H # 0}.

De plus les T'; sonttelsque: oI, nU <= (Y T) v dX.
Jj<i

On dira que U est un voisinage normal, et les I'; seront les membres
de la partition normale.

Remarque 5.2. — Si un ouvert semi-analytique €2 contient une partie
semi-analytique X, il existe, pour tout compact K de R”, des constantes
C et a telles que :

VxeX nK, B(xCd(xdX)) = {y; |lx—yll < Cd(x,0X)} < Q.

Cela résulte de la réguliére situation de X et (Q dont Iintersection est
contenue dans 0X.

Réciproquement on a :
LEMME 5.3. — Soit X une partie s.a.lf., x, € 0X et des constantes C et

a positives. Alors il existe un ouvert semi-analytique Q et un voisinage U
de x, tels que:

X AU c Qc | B(x Cd(x,0X)).

xeX



176 JEAN MERRIEN

Démontration. — Avec les notations ci-dessus il suffit .de faire la
démonstration dans le cas ou X est un membre I'; de dimension k, k < n.
Dans ce cas, on pose f =X P, g=f + H? et

Q= {x; |f(x) < Clg(x)I*} n{[;xR""*}, o rationnel.

Alors Q' est un ouvert semi-analytique, et pour C’ et o' convenables, la
composante connexe Q de ', contenant I', vérifie la conclusion de 5.3.

6. Membre d’une partition normale et fonctions Nash-analytiques.

Nous montrons quelques lemmes préparatoires a la démonstration de 5.1.

LEMMEG6.1. — Soit I' un membre d’une partition normale. Alors il existe C,
et a,, positifs, tels que, pour tout x de T, ettout r < C, d(x, dI)", il existe
une partie connexe A, avec :

B(xy) nT < A, « B(x,r) nT.
Démonstration. — On peut supposer que dim I' = k < n, eton conserve
les notations du paragraphe 5.
En appliquant I'inégalité de Lojasiewicza H sur I'", on obtient, puisque

. oP,
H est combinaison de P; et Pl

Xj

Vx'el”, > K, d(x,{H = 0}y

oP,
—ax; (x',9;(x")
> K, d(x', 0Ty

ou K, et p sont des constantes positives.

Il en résulte qu’on a une constante K, avec :
(1) vx'el’, Vj >k, |l@j(x)l < K,d(x',oI")"".

D’autre part, la réguliére situation de T’ et dI" x R"7*, d’intersection
o', implique l'existence de C et a avec :

) VxeTl, d(x,dI) > d(x,T") > Cd(x,0), od x' = II(x).
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Il résulte de cette derniére inégalité qu’il existe C, et a,, positifs, tels
que, pour tout x de I', tout r < C, d(x,d1)"" et tout y' € B(x';r?), ona
d(x',oT") < 24d(y',or").

L’inégalité (1) et le théoréme des accroissements finis impliquent alors
I'existence de K; avec :

(3) Vxel, Vyel nII7Y(B(x,r?),
lIx—yll < K;llIx" =yl d(x’,0T")~°.

On pose, pour xeI': A, =T n I }(B(xr?).
C’est une partie connexe d’aprés la continuité des ¢;, eton a
A, o> B(xy%) nT.

11 résulte facilement de (2) et (3) qu’on peut trouver C, et a; tels que
A, c B(x,r) n T, d’ou 6.1.

Soit maintenant fe A (I'). On peut appliquer a f, sur un
voisinage de I', les résultats des paragraphes 2 et 3. On a donc un
voisinage U de O, une suite V; d’ensembles analytiques dans U,
F=V,ycV,c-cV, cV,=U, et des constantes C et o
telles que, pour tout x de I' N (V)\V,,,), i€ [0,4], il existe une fonction
f. analytique sur B(x,Cd(x,V;,,)"), €gale & f au voisinage de x
(lemme 3.1.).

LEMME 6.2. — Il existe des constantes positives C,, C;, a,, a3 telles
que :
Vie[04],
Vxe\V,,, vérifiant d(x,V;nT) < C, d(x,V,,, udl)™2,

il existe une fonction g, analytique sur B, = B(x,C; d(x,V,,, wal)™), égale
a f au voisinage de B, N T .

Démonstration. — Soit i > 1, et xeI'\V,,,. Prenonsye V;, n T avec
ly=x|l = d(x,V;,nT). Pour C, et a, convenables, la condition
Ily=x|| < C,d(x,V;,, ol implique yeTI N (V\V,,,). Alors il existe
f,» analytique sur B(y,Cd(y,V;,, vdI)"), égale 2 f au voisinage de y.
D’aprés 6.1 on peut modifier C et o de telle sorte que f, soit égale a f au
voisinage de

B(y,C?d(y,Visy WD) N T
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Il est alors facile de prendre C,, C;, a,, a; de sorte que la condition
lly—xll < C, d(x,V;4, waI)™

implique que la boule
B, = B(x,C; d(x,V;,, LdI)™3)

soit contenue dans B(y,C? d(y,V,,, udI)’?), ce qui montre 6.2 dans ce cas.

Le cas i = 0 est analogue.

LEMME 6.3. — Il existe C, et a, positifs tels que, pour tout x de T, il
existe une fonction g, analytique sur B(x,C, d(x,01)™*), égale a f au
voisinage de B(x,C, d(x,01)*) n T.

Démonstration. — Soit xeI'. Avec les notations de 6.2., il existe
ie[0,4q] avec:
{d(x,anl_") > Cpd(x,V;., Vi) pour q>j>i
d(x,V,nI) < C,d(x,V,,, udl)’2.

D’aprés 6.2, il existe g, analytique sur
B, = B(x,C; d(x,V;,, LiI)™)

égale a4 f au voisinage de B, nT.

Le systéme d’inégalités ci-dessus, et la réguliére situation de V; et T,
permettent de minorer d(x,V;,, UdI') par une puissance de d(x,0I') (voir
la démonstration de 2.1. a partir de 2.3.), ce qui prouve 6.3.

COROLLAIRE 6.4. — Il existe un ouvert semi-analytique Q, contenant I", et
une fonction analytique g sur Q, égale a f au voisinage de T .

Le corollaire résulte de 6.3., de 5.3., et du lemme, immédiat, ci-dessous.

LEMME 6.5. — Soit I" une partie localement fermée, et bornée,de R", C et
o des constantes positives. Soit, pour tout x de I', unefonction g, analytique
sur B, = B(x, Cd(x,0X)"). On suppose que,si yeI' nB,, ona g, = g, au
voisinage de y. Alors il existe C' > 0 et une fonction g, analytique sur
U B(x, C' d(x,0I)), tels que, pour tout x de T, g = g, auvoisinagede x.

xel
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7. Démonstration de 5.1.

On suppose x, = 0. Ilsuffit de trouver Q ouvert semi-analytique, et un
prolongement g de f dans O(Q). En effet, grace a 5.2.et 5.3, 0n pourra
diminuer Q de sorte que g appartienne 3 A(QQ). D’aprés 6.4 on peut
trouver un voisinage normal U de 0, une partition de X nU en des
membres I';, ie[1,r], et, pour chaque I';, un ouvert semi-analytique
Q, o T; et une fonction g;, analytique sur Q;, égale & f au voisinage
de T;.

On pose X; = |JT; et on va montrer, par récurrence sur i, qu’il existe

Jj<i
un ouvert semi-analytique W; o X; et une fonction h;, analytique sur W,,
égale & f au voisinage de X;. Pouri = r on aura 5.1.

Le résultat est vrai pour i = 1, puisque X, =T,.
Passagede i d i+ 1: X;,, =X, uTl,,,.

L’ensemble semi-analytique I';,; N W, a une famille finie de composan-
tes connexes Z,.

Soit K, = {k; Z,nX; # &}, K, = {k;Z,nX;=0}.

Si keK,, on note V, la composante connexe de W; nQ,,, qui
contient Z,. Cest un ouvert semi-analytique et on vérifie facilement que
gi+, st €égal & h; sur V.

On peut trouver un ouvert semi-analytique W; tel que :

X,cW,cW, W cW, udX
_\J;/_'ir\—Z;c()Xi pour kekK,.

On pose alors : W, = W; U (Q;,,\W)) U(U V.

keKy

C’est un ouvert semi-analytique. Il contient X;,,, car tout élément de
I',y; N W; appartient a un Z,, avec keK,.

11 suffit alors de poser :
{hiﬂ =h; sur W;
hivy = givq sur (Q\W) U (U V.

keKy
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THEOREME 7.1. — Soit X une partie s.a.lf, et f un élément de N (X).
Alors {xeX; f(x)=0} est semi-analytique.

Démonstration. — D’aprés 5.1, et puisque le probléme est local, on peut
supposer X ouvert. On peut supposer de plus que f est racine d’un
polynéme P, sans facteurs multiples, a coefficients analytiques au voisinage
de X.

Il suffit de montrer que le graphe G de f est semi-analytique dans R"*!.

Soit & lediscriminant,nonnul,de P et Y = {xeX,8(x)#0}. Ilestclair
que G Nn(YxR) est une union de composantes connexes de
V(P) n (Y xR), donc est semi-analytique.

Alors, d’aprés la continuitéde f, G = G n(Y xR) n(XxR), et G est
semi-analytique.

8. Partition en parties simplement connexes.

La démonstration du lemme suivant, utilisé au chapitre 11, est analogue
aux précédentes.

LeMME 8.1. — Soit X une partie semi-analytique, adhérente d 0, dans R".
Alors il existe un voisinage U de 0 et une partition finiede U n X en parties
semi-analytiques simplement connexes.

Démonstration. — On raisonne par récurrence sur n. Le résultat est
évident pour n = 1.

Supposons le vrai en dimension inférieure & n, et prenons X dans R".

1% cas : La dimensionde X en O est inférieure 2 n. On prend alors une
partition normale de X au voisinage de 0, et il suffit de montrer 8.1., pour
chaque membre I' de la partition.

Supposons dim I' = k. Avec les notations du paragraphe 5, on applique
I’hypothése de récurrence & I" = II(I') dans R*. Puisque, par II, T est
homéomorphe & I", le lemme est vrai pour I', donc aussi pour X.

2¢cas : dim X = n.
On prend encore une partition normale de X au voisinagede 0. D’aprés
le 1 cas le lemme est vrai pour la réunion des membres de dimension

inférieure 4 n. Il suffit donc de le montrer pour un membre I' de
dimension n.
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Untel T est une composante connexe de U n {H#0}, ou H est un
polynéme en x, de discriminant non nul.

Soit A I'ensemble des zéros du discriminant.
On décompose T’ en (I' n(AxR)) U (I n(R""1\A) xR)).

D’aprés le 1 cas, le lemme est vrai pour I' N (A x R) qui est de dimension
inférieure a n.

D’apreés ’hypothése de récurrence, R"~*\A est, au voisinage de 0, union
disjointe de semi-analytiques I';, simplement connexes. Au-dessus de
chaque I’} le polyndome H a des racines simples, et on peut écrire
I' n(I";xR) sous la forme d’une union finie, disjointe, de parties semi-
analytiques simplement connexes (parties comprises entre deux nappes de
zéros de H).



CHAPITRE 1I
FAISCEAUX SEMI-COHERENTS

1. Stratifications des zéros d’'un polynéme.

Soit U’ un compact semi-analytique de R*"!, U = I1"}(U’), ou II
est la projection de R" sur R"™!, P un polynéme unitaire en X, a
coeflicients dans @(U’), de degré p.

o'P
On pose, pour ge[lp+1], Vq:{er;ﬁ (x)=0,0<i<q—1}.
En particulier, V, = V(P) est l'ensemble des zéros de P, et V,,, = .
Nous allons stratifier U’ suivant la somme des multiplicités des racines de
P au-dessus d’un point de U’.

Soit i€ [0,p—1]. On désigne par I'; 'ensemble des x’ de U’ tels que
oP
X,
i. On voit facilement que I'; est défini par I'annulation de certains
déterminants en les coefficients de P. En particulier I'} est I’ensemble des
zéros du discriminant de P.

les polynomes P(x’,X,) et (x',X,) aient un P.G.C.D. de degré au moins

Si x'eT\I'i4,, etsi &§;, je[1,r], sont les racines distinctes, complexes,

de P(x',x,) = 0, de multiplicités p;, ona ) (n;—1) =i.

i=1
Soit T" une composante connexe de T'\I'j,,.

C’est une partie s.a.Lf,, et 1a famille de ces composantes est finie. Au-dessus
de T'’, de polyndme P(x',X,) a un nombre constant s de racines réelles,

§1(x) < &(x) < -+ < &X),

de multiplicités constantes p,, M,, ..., H,, et les fonctions £;(x’) sont
continues sur I".

Il en résulte que V; n I1~!(I") est réunion de s composantes connexes
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distinctes (avec éventuellement s = 0), chacune étant une partie s.a.l.f. dans
R", homéomorphe par IT a I".

Soit T une composante connexe de V, n I1-Y(I").
Il existe ge[1,p)] avecT = V\V, ..

On a: II(IN =I", I(T) = I" car la restriction de IT a V, est
propre, et II(0I') = I car II|. est un homéomorphisme. On remarque
cependant que IT|;- n’est pas nécessairement injective. D’autre part, il est
clair que 0I"" = I';,,. On peut donc ordonner les I" en une suite I', telle
que oI, <« YT;.

i<k

On a ainsi obtenu une stratification de V, n U. L’élément I'" sera

appelé strate de degré g de V, n U.

THEOREME 1.1. — Soit T" une strate de degré q de la stratification de
V., nU, et T" =TI(I"). Alorsil existe R et S, polynomes unitaires dans
N () [X,], de degrés respectifs q et (p—q), tels que:

1° P = RS dans & (I')[X,].

2° R est distingué sur T, i.e.ﬁ(x) =0 pour ie[0gq—1] et xeT.

3° S ne s’annule pas sur T .

Démonstration. — Soit xeI'. En x le polynbme P a une racine
d’ordre q. D’apres le théoréme de préparation de Weierstrass, il existe des
polynémes unitaires R, et S, dans O,[X,], de degrés respectifs g et
(p—q), avec S, (x) #0 et P=R.,S,.

L’unicité de cette décomposition en tout point de I' montre qu’il existe
des polyndmes unitaires R et S dans O(I")[X,], de degrés respectifs g
et (p—q), avec P = RS, R distingué sur I' et S ne s’annulant pas
sur I'.

Il reste seulement a vérifier que les coefficients de R et S sont dans
A (). Or l'identit¢ P = RS montre que ces coefficients sont fonctions
symétriques €lémentaires de certaines racines de P dans une extension de
O(I""). Donc ces coefficients sont algébriques sur @(U’).

Remarque 1.2. — Chacun des polynémes R et S appartienta 4°(I), et
S est inversible dans A"(T').
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2. Théoréme de division.

Les notations sont celles du paragraphe 1.

DEerFINITION 2.1. — Une partie A de U NV, est compatible avec P, si
elle est contenue dans une strate T" de la stratification de U n V. On dit
que A est de degré q si T est de degré q.

Remarque. — En pratique les parties U’ et U seront rarement précisées,
i.e. une partie sera compatible avec P s’il existe U pour lequel 2.1 est vérifié.

Prenons A une partie semi-analytique compatible avec P. Alors II(A)
est semi-analytique : en effet A est relativement compact, et, au voisinage de
tout point de A, A peut étre défini par des fonctions polynomiales en X,
(car AcV,).

ProPRIETES 2.2. — Soit A wune partie s.alf. compatible avec P,
AN =1II(A) ona:
2.2.1. MA) = A, TI@A) = N’

A’ est s.alf. dans R""1.
2.2.2. Il existe C et o, positifs, tels que :
VxeA, x' =I(x): d(x,0A) = d(x',0A") = Cd(x,0A)*.

La derniére inégalité résulte de la réguliére situationde A etde A’ x R,
d’intersection oA .

2.2.3. Si A est dedegré q, il existe C et o positifs avec :
VxeA, d(xV,,y) = Cd(x,V,,, nA) > Cd(x,0A).

PropPrIETE 2.3. — Soit X une partie s.a.lf dans R". Soit A une
composante connexe de I' N X, ou I' est une stratede V, nU.

Alors A estsalf etona dA < o' U dX.
Dou,siT" =« T\I['j4, :

OA c (T4, xR)nX) L dX.
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Il existe donc une partition de X NV, n U en parties s.a.lf. A, telle
que :

oA = (I A) v X,

THEOREME 2.4. — Soit A une partie s.a.l.f. compatible avec P, de degré
q, et f un élément de N'(A). Alors il existe g dans A (A) et h; dans
N (N), i€[l,q], avec:
q
f=Pg+ Y hXi "
i=1
Ces éléments sont uniques.

Démonstration. — L’unicité est claire.

Il est clair aussi,’ par application locale du théoréme de préparation de
Weierstrass et recollement, qu’il existe g dans O(A) et h; dans O(A’),
ie[lq], avec:

q
f=Pg+ Y hXs"" dans  O(A).

i=1

Il faut montrer les propriétés d’algébricité au bord de g et des h;. On
remarque que, au voisinage d'un x de JA(Resp. d'un x’ de O0A’),
A (Resp. A') aune famille finie de composantes connexes, i.e. de parties dont
les restrictions a une base de voisinages de x (Resp. x') sont connexes. Il suffit
de montrer que g (Resp. h;), restreint a une telle composante connexe locale,
est algébrique sur O, (Resp. 0,).

On voit facilement que o,, fonction réciproque de II|,, restreint a
une composante connexe locale de A’ en x’, a une limite en x'. Il en
résulte que les composantes connexes locales de A’ en x', et les
composantes connexes locales de A en les points x de V,; tels que
II(x) = x’, sont en correspondance bijective par II.

Il suffit alors de démontrer P’algébricité de g sur O, et des h; sur O,
sous les hypothéses suivantes : II(x) = x’, A est connexe au voisinage de x
et A’ connexe au voisinage de x'.

Dans cette hypothése, écrivons la décomposition en facteurs irréductibles
de P dans O,[X,]:

*-(1z)(i1e)
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oules P; et Q, sont unitaires, P; distinguéen x, Q,(x) # 0. Notons A,
(Resp. A}) le germe de A en x (Resp. A’ en x'). Chaque facteur P; a
sur A, une racine de multiplicit¢ constante g¢; (éventuellement

nulle), avec )’ ¢; = q. On peut appliquer & P;, sur A, au voisinage de
ji=1
x, le théoréme 1.1.

D’aprés ce théoréme, il existe R; et S;, polyndmes unitaires dans
N AAY[X,], R; distingué de degré q; sur A,, S; ne s’annulant pas sur
A,, et tels que P; =R;S; dans A (AY[X,].

Avec ces notations on a :

LEMME2.5. — Pourtout F de A ,(A,), ettout je[1,r], ilexiste g; dans
N (A,) et hy; dans N (A)), i€[lg;], avec:

9j A
F=Ryg,+ Y XV dans N ,A).
i=1
On appliquera 2.5 successivement pour diviser f par R,, puisle quotient
obtenu par R,, et ainsi jusqua j =r.

En regroupant les identités ainsi obtenues on aura :

r q
f= <H Rj) G+ ) HXi™,
J=1 i=1
avec
GeN (A) et HeN (AL
D’ou :
G 4 ; 2 )
f=P + Y HX¢'=PG, + ¥ HXi ™.

<_’ Sj> lek> i=1 i=1

Dans cette derniére identité le facteur de P appartient 3 A" (A,),
puisque S; et Q, sont inversibles dans A (A,).

L’unicité de la division par P en un point de A implique alors que G,
(Resp. H,) est égal au germede g en x (Resp.au germe de h; en x’). Cela
montre 2.4.

Démonstration de 2.5. — Par division par R; aux pointsde A voisins de
x, on voit qu’il existe g; dans O,(A,) et h;; dans O.(A)) avec:

9j :
(1) F=Ryg,+ Y hXJ" dans 0O,(A,).
i=1
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On passe au domaine complexe : il existe un ouvert W (Resp. W’) dans
C" (Resp. C"™!), dontle germe en x (Resp. x) contient A (Resp. A}), et
des fonctions F, R;, §; (Resp.f;) holomorphes sur W (Resp. W)
induisant F, R;, g; (Resp.h;) sur A_(Resp.Al).

On peut supposer W connexe, II(W) = W', et que, pour tout )’ de
W', les g; racines de R;(y,X,), notées &()), appartiennent a W.
9j _
Ona:F =Rg, + Y AXJ surW. Doy, pour ke[lgJet y e W :

i=1
qj .
) Foa0)) = Y A0Ne0)Y "
i=1

Le déterminant de ce systéme, carré d’ordre q;, en les A;;()'), est le
discriminant de R j- Cediscriminant est non nul puisque P; est irréductible
dans 0.[X,]. Lesysteme (2)est donc de Cramer sur un ouvert partout dense
dans W'.

Il existe un ouvert Q = W', ' 5 x’, sur lequel le déterminant de (2) ne
s’annule pas, et tel que les racines &,(y) définissent, sur Q', g; fonctions
holomorphes.

Alors le théoréme 3.1 du paragraphe suivant implique, puisque F est
algébrique sur @, que F(y,&()), sur Q', estalgébrique sur 0. Nenest
de méme du déterminant de (2), puisque les coefficients de R; sont dans
N (AY). Les solutions £;; de(2)sur Q' sont donc algébriques sur 0.. Par
connexité il en est de méme des h; sur W', et donc h;; appartient a
N (AY). En revenant a (1) on en déduit que g; appartienta A (A,). La
démonstration de 2.5, et donc de 2.4, sera compléte grace a 3.1.

3. Un théoréme de composition.

THEOREME 3.1. — Soit Q' un ouvert de R™(Resp. C™), Q un ouvertde R"
(Resp. C"), et g une application analytique de Q' dans Q. On suppose que,
pour tout x de 0, les germes en x des composantes de g sont entiers sur
O.. Alors, pour tout f de #(Q), fog appartient a N ().

Démonstration. — On fait la démonstration dans le cas réel. Le cas
complexe est identique. On raisonne au voisinage d’un point de 0Q' qu’on
suppose étre 'originede R™, etonnote O, I'anneau des germes de fonctions
analytiques en ce point.

7e
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Chaque composante de g est solution d'un polynéme unitaire a
coefficients dans @,,. En décomposant ces polyndmes en facteurs irréducti-
bles on peut écrire Q' au voisinage de x, comme union finie d’ouverts sur
lesquels chaque composante de g est solution d’un polyndme unitaire
irréductible de O,,[X]. 1l suffit de faire la démonstration quand Q est égal
a l'un de ces ouverts.

On suppose donc qu’il existe un polyndme distingué¢ P(x,X) dans
0,[X], de degré p, tel que chaque composante de g annule P. En
particulier lin;n) g(x) = 0.

a) Supposons d’abord f analytique au voisinage de 0 dans R". Alors
d’aprés le théoréme de préparation :

@ =Y a0t ... ya" mod (P(x,p,), - - -, P(x,y,)

o<p
avec des a, appartenant a 0,,.

Dot : f(g(x) = Y ay(x)gi'(x) ... ga"(x). Puisque chaque g; est entier
o;<p
sur O,, f o g est aussi entier sur 0,,.

b) Dans le cas général f est solution d’une équation Y b, f* = 0 oules
k=0
b, sont analytiques au voisinage de 0 dans R", et b, # 0.

dlelb,

oy
dérivation, que, pour tout x de ' assez voisin de 0, il existe un multi-

Il existe un multi-indice ® € N" tel que (0) # 0. On en déduit, par

o
(1

oy*

r
indice & < o telque ), o g(f o g)f soitnulau voisinage de x, avecdes
0

b g
g : o g non tous nuls au voisinage de x.
y

On peut donc écrire Q', au voisinage de 0, comme union finie d’ouverts

Q; surlesquelsona Y C(x)(f(g(x) =0, avec des C, analytiques sur
k=0
Q;, entiers sur O, d’aprés le a), et C, non diviseur de zéro dans O(Q)).

Il en résulte que f og, restreint a Q;, est algébrique sur 0,, d’ou le
théoréme.
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4. Relations entre fonctions Nash-analytiques.

Le théoréme suivant est analogue au théoréme de cohérence d’Oka.

THEOREME 4.1. — Soit X une partie s.alf de R" et f;, je[ls], des
élémentsde N (X) . Alors il existe une partition 2, localement finie,de X en
parties s.a.lf, et, pour tout Y de P, une famille finie d’éléments r, de
N(Y) tels que:

1° Les 1, sont des relations entre les f; sur Y.

2° Pour toute partie s.a.l.f. A = Y, et toute relation A € N (A)® entre les
f;» A est combinaison des r, a coefficients dans N(A).

Démonstration. — Elle se fait en plusieurs étapes que nous allons détailler.
Plusieurs démonstrations ultérieures suivront le méme schéma.

On raisonne par récurrence sur n.

Le résultat est évident pour n = 0. Nous le supposons vrai pour n — 1,
et nous prenons X et f; comme dans I’énoncé.

La question étant locale, nous nous plagons au voisinage de 0, élément
de 0X.

Le but des points a), b), ¢), et d) est d’introduire un systéme de coordonnées
(x4,. .., X, et un polynéme distingué P(x’,x,) qui permettra d’utiliser le
théoréme de division 2.4 et ’hypothése de récurrence.

a) On peut supposer X connexe au voisinage de 0. Il suffit pour cela de
considérer les composantes connexes locales de X en 0. En particulier
N (X) sera sans diviseur de O.

Soit alors k < Inf(r,s) le rang de la matrice [fi,...,f,] sur le corps des
fractions de A(X).

b) 1l suffit de montrer 4.1 dans I’hypothése k = r.

En effet, supposons le déterminant & formé par les k premiéres
composantes de f;, ...,f,, non nul. Pour tout f de A'(X), on note
f" (Resp. f”) la projection de f sur A" (X)*(Resp. #°(X)"™%), en prenant
les k premiéres composantes (Resp. les (r—k) derniéres).
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Il existe une matrice E, de type (r—k,k), a coefficients dans A" (X)
avec :

8f = Ef] pour jells].

Puisque & n’est pas diviseur de 0, les relations entre les f; sont les
mémes que les relationsentreles f;. D’oule b)enappliquant4.1a f], ..., f;

.
On supposera désormais k = r, et [f},...,f,] de déterminant non nul.

c) 1l suffit de montrer 4.1 dans ’hypothése ou [f},...,f,] = 0I, ou I, est
la matrice unité d’ordre r, et 3 un élément non nul de A" (X).

En effet, écrivons [f},...,f,] = [A B] ou A est carrée d’ordre r, de
déterminant & # 0, et B de type (r,s—r).

Soit A telleque AA = AA = 3dI,.

On pose g; = ;‘;fj, jell,s]. On a [g4....9,] =0l,. Puisque
Ag; = Of;, les relations entre les f; et les relations entre les g; sont les
mémes. D’ou le ¢) en appliquant 4.1 aux g;.

d) On peut supposer que ’élément & du c) appartient a ,, et donc
aussi que c’est, dans un systéme de coordonnées convenable, un polynéme
P distingué en x,.

P
En effet, 8 est solution d’une équation ) a;8' = 0, avec des a; dans
i=0
0,, non tous nuls. On peut supposer a, # 0, puisque & n’est pas
diviseur de 0.

P
On pose alors g; = < Z'aiSi_'>f,-, jells].
i=1

Alors [g,,...,9,] = — aol,, et les relations entre les f; sont les mémes
que les relations entre les g;. Le d) en résulte.

¢) On va montrer 4.1, au voisinage de 0, dans le cas ou
[fi,-..f]=PL, r<s, P polynéme distingué en O.

Puisque P est inversible dans A" (X\V(P)), les relations entre les f; sur
toute partie s.a.Lf. contenue dans X\V(P) sont engendrées par les relations
G,, r<{<s:

o, = (finfoer- - s Soe0s- . .s—PO..0)

ou (—P) est au /%™ rang et ou f, = (fir)<i<,-
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Il suffit donc de travailler sur X n V(P).

D’aprés 2.3, il existe une partition finie de X n V(P), restreint a4 un
voisinage de 0, en parties s.a.lf. compatibles avec P.

Soit Z un élément, de degré g, de cette partition, Z' = II(Z) sa
projection sur R"7'.

D’aprés 1.1, on a P =RS, avec R et S ¢éléments unitaires de
N(Z)[X,], R de degré g et S inversible dans A(Z).

Il en résulte, par récurrence sur k > g, qu’il existe a; dans A(Z'),
ie[l,q], et b, dans A(Z) avec :

Ii
M-n

§)) x azx?t + bP pour k>q.

i=1

Draprés 2.4, il existe g; dans A(Z) et h; dans A(Z') avec :

2 fi="Pg;, + Z hxa™" pour  je[r+1s].

i=1

Soit N;;, ie[lq], je[r+1,], des indéterminées.
De (1) on déduit :

O 3 () L)

j=r+1

= i i Nij( i Aijlxz_f> + B(N;)P,

=1

ou A;;, appartient a A(Z), et B(N;) est combinaison des N;; a
coefficients dans A(Z)".

Soit A, ie [l,q], jelr+1,5], les g(s—r) ¢éléments de A(Z)"
définis par : = (Ajj1Aijzs- - Aijg) -
Nous allons apphquer I'hypothése de récurrence aux A;; sur Z'.

Il existe donc une partition finie de Z', au voisinage de 0, et, pour
tout €lément Y’ de cette partition, une famille finie d’€éléments r, = (r};)
de A(Y)¥~" formant un systéme de générateurs des relations entre les
A;; dans A(A’), pour tout A’ s.a.lf. contenu dans Y'.
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q s
Pour tout k ona: ) ) r;A;=0. Dou:
i j=r+1

i=1j
4) L e v _
YOY Y rpAyxiTl =0.
i=1 j=r+1 ¢=1
On pose Y = II"Y(Y) nZ. Cest une partie s.alf de R".

On obtient, en faisant varier Z et Y' < Z', une partition finie de
X n V(P) au voisinage de 0. On va montrer que cette partition satisfait

aux conclusions de 4.1.
Nous construisons d’abord, a partir des r;, des éléments r, de A (Y)’,

relations entre les f;.

On pose :

q
Fe = ) raxite #(Y), pour  je[r+Ls].

i=1

5)
D’aprés (2), (5) et (3) :

s N q q
Xorafi= X ( ’ﬁﬂcxﬁ_'><Pg;’ + 2 hifx:'n_')
1 i=1

j=r+1
s q
X Tl X Aiﬂxz“) mod. PA(YY.
j=r+1 =1

i=

j=r+1

I
M=

i=1

Donc, d’aprés (4) :

Y ruf;€ PA(YY.

j=r+1

Puisque [f},....f,] = PI,, il existe, pour je[1l;r], des éléments ry

tels que :
Vk Y rif;=0.
=

J

On pose r, = (r;) € #/(Y)'. Clest une relation entre les f; Nous allons

montrer que les r, et les o,, définis au début de e), engendrent les
tout A s.a.lf contenu dans Y.

relations dans .4(A) entre les f;, pour

Soit A = (A)e (A avec ) A;f;=0.

ji=1
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Drapres 2.4, il existe p; dans A(A) et v;; dans A(A'), A" = II(A),
avec :

(6) A =Pp; + Z vixaTt, pour je[r+1,].

i=1

Draprés (6), (2) et (3) :

N

i M= X <Pu, ivl,x‘: ')(Pal + Z hiped™ )

j=r+1 j=r+1 i=1
s s q
7 Z Aif; = Z Z Z ,J,xﬁ"> mod. PA(A) .
j=r+1 i=1 j=r+1 =

s
Comme on a aussi : ). Aif; = O0mod PA'(AY, on a, d’aprés 'unicité
de la division : j=r+1

q s q s
Z Z VijAije = 0 et Z Z viiAij = 0.
i=1 j=r+ i=1j=r+1

Puisque (v;;) est une relation entre les A;; dans A'(A’), il existe des o
dans A(A’) avec :

Vie[lq], Vjelr+1s], Vij =, i
k
Donc, d’aprés (6) et (5) :

x.:

J

M-ﬁ

Yoourixd™t pour  je[r+1s].
1 k

+ Y
k

La relation A — Y o,r, a donc ses composantes, d’indices supérieurs a
k

r, multiples de P dans A47(A). Elle est donc combinaison dans A(A)
des relations o,, dou 4.1.

CoROLLAIRE4.2. — Soit X une partie s.a.l.f.de R", f;, ie[1,p], et g;,
jell,q]), deux familles finies d’éléments de N (X)". Alors il existe une
partition localement finie de X en parties s.al.f., et, pour tout Y de la
partition, une famille finie déléments h, de AN (Y)Y, engendrant
)N (A) n (@) A (A) pour tout A s.alf. contenu dans Y.

La notation (f)A4"(A) désigne le sous-module de A"(A)" engendré par
les f;.
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Démonstration. — On applique 4.1 aux éléments f,....f,,
= g1, --»— gy~ 1l existe alors une partition en ¢€léments Y, et, pour
chaque Y, des relations & = (Fy. . T poSige- - Sg) € A (Y)PT
engendrant les relations sur tout A < Y.

On pose

p

Z lk.f Z //ngj G(f Y) N g)'/V(Y)

On vérifie immédiatement que les h, engendrent (f)A(A) N (g)A(A),
pour tout A c Y.

Remarque 4.3. — Les résultats 4.1 et 4.2 seront surtout utilisés en
prenant A réduit a un point.

THEOREME 4.4. — Soit X une partie s.al.f. de R", f et g;, ie[1,p],
des éléments de N'(X)". Alors 'ensemble Z des x de X tels que f, € (g9)0,
est semi-analytique.

Démonstration. — On applique 4.1 aux éléments f, g,,...,g,. Il existe
une partition localement finie de X en parties s.a.l.f. Y, et, pour chaque
Y, une famille finie de relations r, = (4B .-,B,) dans A(Y) "',
engendrant les relations en tout x de Y. Il suffit de montrer que Z N'Y
est semi-analytique.

Or un élément x de Y appartienta Z si, et seulement si, 'idéal de O,

engendré par les o, est impropre, ie. si, et seulement si, Y o(x) # 0.
k
Le théoréme résulte donc de 1.7.1.

5. Passage du local au global.

THEOREME 5.1. — Soit X une partie s.a.l.f. de R" et f;, je[ls], des
éléments de N (X) . Alors il existe une partition localement finie de X en
parties s.a.l.f. telle que, pour tout élément Y de la partition, et toute partie
sa.lf. A contenue dans Y, on ait:

Tout élément ¢ de N'(A), tel que ¢,€e(f)0, pour tout x de A,
appartient a (f)AN(A)

Démonstration. — Elle se fait par récurrence sur n, et est analogue a
celle de 4.1.
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Comme dans celle-ci (points a), b), ¢) et d)) on raisonne au voisinage de
0 et on se raméne au cas ou r<s et [f;,....f,] =PI, avec un
polynéme distingué P.

Ensuite, comme au début du e) dans 4.1, on prend une partition de
X N V(P) en parties s.a.lf. compatibles avec P. Si Z, de degré g, est
une telle partie, et Z' = I1(Z), on applique ’hypothése de récurrence aux
éléments A;; définis en 4.1 (3). Soit Y’ un élément de la partition de Z'
ainsi obtenue, Y=II"1Y)nZ et AcY, A =TIIA).

Nous allons terminer la démonstration de 5.1. sur un tel A. Nous
utilisons la notation suivante : si F est une partie quelconque de R", on
note O(F) 'ensemble des A = (A,),.r, ou chaque A, appartient 3 0,.

Par hypothése il existe Xje O(A) avec :
1) o= Y Af, dans  O(A).
Par division en tout x de A on a:
A =Py + Eq: vxd™t pour  je[r+1s],
i=1

ou fije O(A) et ;€ O(A).

D’ou
s q . q . N
o= Y (Pﬁj + 3 Oijxﬁ"><ng + 3 h,.jx:',"> mod. PO(A).
j=r+1 i=1 i=1
q s q .
) o=y ¥ %Y A,.j,xz—f> mod. PO(A),
i=1 j=r+1 =1

d’aprés 4.1. (3).

Par ailleurs, d’apreés 2.4, il existe ¢ dans A" (A)" et y; dans A (A')
avec :

q
©)] ¢ =Py + ) xxit

i=1

En comparant (2) et (3) on obtient :

q s
Xe = Z Z oiinjl'

i=1 j=r+1
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Donc (x;,---,x,) appartient localement, sur A’, au sous-module de
A (AN)" engendré par les A,;.

D’aprés la définition de Y’ il existe donc v;; dans 4"(A') avec:

s

q
Xe = Z Z viinj{5 ¢ e[lq].

i=1 j=r+1

En reportant cette valeur dans (3) on a:

q q S
o= Y Y vAuximod P N (AY

i Xij
et

Q= i (i v,-jxg"'><i hisz‘i> mod. PA (A,

i=1
d’aprés 4.1 (3).
D’ou :

s q
o= Y <Z vijxﬁ“i>fj mod. PA"(AY.
j=r+1 \i=1
Donc ¢ €(f) A4 (A), puisque [fj,...f,] = PI,, et on a montré 5.1.
Le théoréme suivant, qui ne sera pas utilisé par la suite, se démontre par
des procédés analogues a ceux de 4.1 et 5.1.

THEOREME 5.2. — Soit X une partie s.a.lf. de R" et M un sous-module
de N(X). Alors il existe une partition localement finie de X en parties
s.a.lf, telle que, pour tout Y de la partition, M N'Y) soit un A (Y)-module
de type fini.

6. Faisceaux semi-cohérents.

DEFINITION 6.1. — Soit X une partie semi-analytique d’'un ouvert Q de
R", R un sous-faisceau analytique de O%. On dit que X est de type semi-
fini s’il existe une partition de X, localement finie dans Q, en parties s.a.Lf.,
et, pour tout A de la partition, une famille finie d’éléments r, de N (A)?
engendrant A sur A.

DEerFINITION 6.2. — Un faisceau analytique M sur un ouvert Q de R"
est semi-cohérent si M est, localement dans ), de la forme OP/R, ou R
est de type semi-fini.
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Donc, si # est semi-cohérent, il existe une partition localement finie de
Q en parties s.a.lf, et, pour tout élément A de la partition, une suite
exacte :
r
055 05 - My — 0

ou r, est définie par une matrice a coefficients dans A (A).

Tout faisceau cohérent est bien entendu semi-cohérent. Par contre, si X
est un ensemble analytique dans Q, et si .# est le faisceau d’idéaux des
germes analytiques nuls sur X, # n’est en général pas de type fini. On
verra au chapitre m qu’il est de type semi-fini et donc, @/f est semi-
cohérent.

Exemple 6.3. — Soit n = 1 etsoit # le sous-module de ©? défini par :
{9? =0 sur A; = {x<0}
R est engendré par I'élément (ex,1) sur A, = {x>0}.
Soit # = O*/R.

Cest un faisceau de type fini, et, pour i= 1,2, .#, admet une
présentation finie :
Aj

O — OF, — My — 0
avec r, matrice a coefficients dans A"(A)).

Cependant .# n’est pas semi-cohérent. Cela résultera de 6.6. puisque
#,, wadmet pas de sections Nash-analytiques autres que la section nulle
(¢ ¢ A (A,)).

THEOREME 64. — Soit t: M —— M un morphisme de faisceaux
analytiques. Si M' est de type fini et .M semi-cohérent, coker T est semi-
cohérent.

Démonstration. — On a une suite exacte :
T [
M—> M —F—0, avec F = coker 1.
Soit x,€ Q. Alors, sur un voisinage Q, de x, on a des morphismes
. . P m , or m N . .
surjectifs, Uy — Mo, et Op — Mo ou Kerm est de type semi-fini.

Le morphisme pom : 0, — F g est surjectif. On va montrer que son
noyau est de type semi-fini.
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Il existe, pour , assez petit, un morphisme a : (9?;0 — (9?;0, défini
par p’ éléments a; de O(Q)", tel que t1,m' = mya.

Soit A = Q,, salf etr,e A (AP, ke[l,q], engendrant Ker m sur
A. On a le diagramme commutatif, a lignes et colonnes exactes :

0 0

oo

T P
IA‘_’J”A‘—’:(}—A—’O

m m /:m
a

Il est clair que, sur A, Ker pym est égala Ima + Imr et est donc
engendré par les a; € 0(Q,)” etles r, e A (A).

Cela montre 6.4. puisque, par hypothése, Q, admet une partition finie en
de tels A.

THEOREME 6.5. — Soit X une partie s.a.lf., # un sous-faisceau de type
semi-fini de 0% et a;, je[l,q], des éléments de N (X)P. Alors, si a:
0% — O%/R est le morphisme défini par les a;, Kera est de type semi-fini.

\

La démonstration est immédiate & partir de 4.1.

COROLLAIRE 6.6. — 1° Le module des relations entre un nombre fini de
sections d’un faisceau semi-cohérent est de type semi-fini.

2° Tout sous-faisceau de type fini d’un faisceau semi-cohérent est semi-
cohérent.

3° Soit #M#' — M un morphisme de faisceaux analytiques. Si M' est de
type fini et M semi-cohérent, Im t est semi-cohérent.

Remarque 6.7. — 1l est clair que le noyau d’un morphisme entre faisceaux
semi-cohérents n’est pas de type fini en général.
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THEOREME 6.8. — Soit & un sous-faisceau de type semi-finide OF. Alorsil
existe une partition de Q, localement finie, en parties s.a.lf., et, pour tout
élément A de la partition, un ouvert semi-analytique U > A et une famille
finie d’éléments r, de R(U) N A (U)? engendrant R sur A.

Démonstration. — La définition 6.1. montre I'existence de la partition en
parties s.a.lf. A etdes r, de A (A)’ engendrant # sur A.

Le théoréme 1.5.1 montre qu’on peut prolonger les r, en des éléments de
A (U)?, pour un ouvert semi-analytique U contenant A (en diminuant
éventuellement A, ce qui est possible en raffinant la partition).

On pose U = {xeU; r, e, pour tout k}.

Il est clair que U’ est un ouvert contenant A, puisque la famille des
indices k est finie. On va montrer que U’ est semi-analytique, ce qui
montrera 6.8.

Pour cela, notons (A;) la famille, finie, des €léments de la partition
rencontrant U. On montre que chaque U’ N A; est semi-analytique.

Il existe une famille finie d’éléments s, de A4"(A ;)P engendrant 2 sur A;.
Les ¢léments r, et s, appartiennenta A" (A;NU)?, etun x de A; nU
appartient a U’ si, et seulement si, chaque r,, appartient a (s)0,.

La semi-analyticit¢ de U’ n A; résulte donc de 4.4.

7. Le théoréme de I'image directe.

Soit Q (Resp. Q') un ouvert de R” (Resp. R™), et f une application
analytique propre et finie de Q' dans Q (f est finie si, pour tout x' de Q',
O, est, par f, un module de type fini sur O,). En général, I'image
directe par f d’un faisceau cohérent sur Q' n’est pas cohérente sur Q, ce
qui est vrai dans le cas complexe. On a cependant :

THEOREME 7.1. — Soit f une application analytique propre et finie d’un
ouvert ' de R™ dans unouvert Q de R". Alors I'image directe par f d’un
faisceau semi-cohérent sur Q' est un faisceau semi-cohérent sur Q.

Démonstration. — On désigne par x' = (x4,. . .,X,) unpointde Q' et par
X = (x4,...,X,) un point de R". L’application f est définie par les
relations x; = fi(x'), ie[1,n].
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On note IT (Resp. IT') la projection de Q x Q' sur Q (Resp. ). Soit
M semi-cohérent sur Q. La propriété de semi-cohérence de f, (.#) est
locale sur Q.

Soit x € Q. On veut montrer que f, (#) estsemi-cohérent au voisinage
de x. L’ensemble f~'(x) est fini, car compact et discret, et il existe un

voisinage ouvert U de x tel que f~'(U)=JUj, ou (U) est une

famille finie d’ouverts disjoints, chaque U; contenant un élément unique de
f71(x). La restriction f|y,: U; > U est propre et on a:

f*(d/{)u = (—D f*(dlfug)-

Il suffit de montrer que chaque f,(.#;) est semi-cohérent au voisinage
de x.

On pourra donc supposer que x = 0 et f~1(x) = 0.
Soit i: Q - Q x Q défini par i(x)=(f(x)x), V=iQ) et
M* =i (M). Ona f (M) =T1(M*).

Si # est le faisceau d’idéaux des germes nuls sur V, engendré par les
fonctions x; — fi(x'), on a S..#* =0, et, pour tout (x,x) de V,
Opxy# xx) €St isomorphe a 0.

On montre facilement que .#* est semi-cohérent sur Q x Q'. En effet
M* estnul sur (V. Sidesm;, je[1,r], engendrent .# au voisinage de
x', elles engendrent .#* au voisinage de (f(x'),x’). Si des r, engendrent
les relations entre les m; sur A’, les relations entre les m; sur i(A’) sont
engendrées par les r, oII' et les o;;, dont toutes les composantes sont
nulles, sauf celle d’indice j qui vaut x; — fi(x').

D’aprés ’hypothése de finitude, il existe, pour i€ [1,m], un polyndme
P,(x,x;) distingué en x;, a coefficients analytiques au voisinage de 0 dans
Q, section de # au voisinage de 0 dans Q x Q. Onadonc P.#* =0
au voisinage de 0.

On peut, sans modifier IT, (.#*) au voisinage de 0, diminuer Q et Q'
de sorte que :

P#* =0 sur Q x Q
(1) Q=] {xl <8}, @=TI{xil<e}
i=1 i=1

xeQ et Pixx) =0 = |xj] <cg,.
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11 suffit alors de montrer :

LeEMME 7.2. — Soit Q, Q', P, et M#* satisfaisant aux conditions (1),
M* étant semi-cohérent au voisinage de 0 dans Q x Q'. Alors Il (M*)
est semi-cohérent au voisinage de 0.

Il suffit de montrer ce résultat pour m =1, la récurrence étant
immédiate.

On posera désormais x! =y, P, = P de degré p.
Soit m;, je[1,r], des générateurs de .#* au voisinage de 0.

1° Les éléments yimj, ie[0p—1], je[l,r], engendrent IT (.#*) au
voisinage de 0.

Soit en effet x, dans Q et y,, ke[l,s], les racines réelles de
P(x4,y) = O (s éventuellement nul). Soit g, la multiplicité de y,. On pose
z, = (Xo,)), €lément de Q x Q' par hypothése.

s
Puisque IT,(#*), = ::C-R A3 il suffit de montrer qu’un élément de
I, (A*),, de la forme (s5.,0,...,0) est, pour x, assez voisin de O,
combinaison des y'm; a coefficients dans O,,(sy € MT).

Dans O, [y] ona: P =RS, ou R est distingué de degré g, en z,,
S(z;) # 0 et R(z) # 0 pour k > 2.

Au voisinage de z, (et pour x, assez voisin de 0) on a:

-1 —
S7lsy =Y am;, o;€0,
i=1
Par division par P en z, :
q1—1 .
a; = Y o,y mod. PO, , o;€0,,.
i=0
r ql-l .
Dou: S7's, = Y Y o ym;, puisque P..#* =0.
j=11i=0

Puisque le degré de S est p — g, on a dans 0,‘0[))] :

q -1

p—1
S Z o)t = Z Bijyl; Bije@xo-
i=0 i=0
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On a donc, dans II (.4 *)XO :

rog-1 r p-1

Sy aymy =3, 3 Byym;.
0

j=1i= j=1i=0

Or cet élément vaut s, en z, etestnulen z, pour k > 2, puisque, en ces
) P

points, S.#* = E.//{* =0.

2° Le faisceau des relations dans O entre les y'm;, ie[0,p—1] et
je[Lr], est de type semi-fini au voisinage de 0 dans Q.

Pour le montrer, on prend d’abord une partition finie £ de V(P), au
voisinage de 0, en parties s.a.Lf, telle que, pour tout X de 2, il existe une
famille finie d’éléments de .4"(X)" engendrant les relations entre les m; sur
X. On peut, en raffinant la partition, supposer que tout élément de 2 est
compatible avec P.

Il existe alors une partition finie &' d’un voisinage de 0 dans Q, en
parties s.a.lf, telle que, pour tout A’ de £, et avec les notations des
paragraphes 1 et 2 : ‘

a) A’ est contenue dans une composante connexe I d’'un I'\I'i,,.
iti+1

b) I Y(A) nV(P) = U A, les A, étant s.alf, disjoints, chaque A,
k=1
est contenu dans un élément de £ et II(A) = A’

On fixe un A’ de £'. Pour tout x, de A’, on a

M (xo) N V(P) = {zy,...,2,}

avec z; €A, et H*(Jl*)xO = (—{:—)Jl;"k Dans TII (#*)(A') on a:
k=1

s

yimj = Z (0,. . .,0, (yimj)l\k’ 0,. . .,0).
k=1

D’apreés 6.5., il suffit donc, pour montrer le 2°, de montrer que le faisceau
des relations dans @, entre les (y'm ), est de type semi-fini
(iel0,p—1],je[1,r])).

Soit g, ledegréde A,. Alors, d’aprés 1.1, il existe, pour i€ [q,,p—1],
des éléments a, de A(A’) avec:

q1-1

1)) V=Y ay’mod. PA'(A);
=0
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et donc, puisque P..#* =0:

. a=!
)] ym; = Y a,y‘m; au voisinage de A,.
¢=0

D’apres 6.5. il suffit donc de montrer.

LemMME 7.3. — Il existe une famille finie déléments de N (A)™',
engendrant les relations sur O,. entre les (y’m,),\l, £e€[0q,—1], je[1,r].

Démonstration de 7.3. — Soit p, = (pz), k€K, un systéme fini
d’éléments de A7(A,)" engendrant les relations entre les m; sur A;. Un tel
systéme existe puisque A, est contenu dans un élément de #. D’aprés 2.4.,
on a des o,; dans A'(A) avec:

q1 -1

() pp= Y oy mod. PA(A,), je[lr], keK.
i=0

Alors, d’apres (1), si vy € A (A') (Resp. vy €0, ):

@ ¥ (Z v.ky)(qlzl cmy")

keK
q1—14q1-1

2 2 VaAuy’ mod. PA(A)) (Resp. mod. PO, )

keK j=0 ¢=0

oules A, appartiennent a3 A"°(A’) (formule analogue a 4.1. (3)). On pose
Aik = (Aijk{)j,l’ ie [09‘11 - 1]9 keK.

Alors :

a) Les A, sont des relations, dans @,, entre les (y’mj),\1
En effet, de (4) on déduit :

Vie[0,4q,—1], Vke K, Vjel[l,r],
i q1 -1

¥ Z o) = Z Ay’ mod. PA(A,).
D’ou, sur A, :
g1 r q1—-1
Vi’ Vk’ Z Z Aqklym = Z y( Z cljky>

¢=0 j=1
@-1 r
Vi’ Vk, Z Z Al}klym = Z ypjkm
¢=0 j=1 j=

d’aprés (3).
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Cette quantité est nulle par hypothése sur pj,.

b) Soit A = (A,) une relation dans 0,, entre les (y‘mj)zl :

Z Z Aym, =0  dans  M¥.
Alors il existe o, dans O, avec:
q1-1

5) vie[l,r], Z Ay = ZK %P -

ke

Par division en z,, on a des v, dans O, avec:

q1-1 .
o = ) vyy' mod. PO, .

i=0

D’ou, d’aprés (5) et (3) :

ac! a-l . a1 .
Z Ay = Z ( Z V,-,J')( Z o,-,-ky'> mod. P@z1
€K 0 i=0

i=

—

Vjellr],

et d’apres (4) :
. v q1—1 q1—-1491-1
Viellrl, X Ay = Z Y 2 VaAyey’ mod. PO, .
=0 keK j=g ¢=0

L’unicité de la division par P en z,, implique
q -1

=2 Z VaA i -

Vjiellr], V¢ e[04,—1],
keK j=

q1 -1

Soit: A =) ) VA4,

keK j=0
Donc A est combinaison des A a coefficients dans @, . Cela montre

7.3. et donc aussi 7.1.



CHAPITRE 1III

FAISCEAU DIDEAUX
D’UN ENSEMBLE SEMI-ANALYTIQUE

1. Notations.

Dans les paragraphes 1, 2 et 3 on utilisera les notations suivantes :
0, (Resp. 0,) est I'anneau des germes de fonctions analytiques réelles (Resp.
complexes) au voisinage de 0 dans R" (Resp. C"), p est un idéal premier
de 0,, de hauteur k.

On rappelle [3] :

Il existe un systéme de coordonnées (X,,...,X,) tel que I'application
canonique 0,_, — 0,/p soit injective et finie. La classe de X,_,.,
(mod. p) est élément primitif du corps des fractions de @,/p sur celui de
0,_.. Le polynome minimal de X,_,., (mod. p) a ses coefficients dans
O, etnulsen 0. Il est not¢ P, son degré p, son discriminant &, qui
n’appartient pas a p.

Pour i€ [n—k+2,n], onnote P; le polyndme minimal de X;, qui est
distingué dans 0,_,[X;]. 1l existe aussi, pour i€ [n—k+2,n], un polynd-
me Q; dans 0,_,[X,_..], de degré inférieur & p et tel que 8X; — Q;
appartient a p.

On prend un voisinage Q de 0 dans C”, sur lequel sont holomorphes
un systéme de générateurs f; de p, ainsi que chacun des éléments P, P;,
Q;. Onnote V l'ensemble des zéros des f; dans Q et V.=V A R". Les
f; définissent en tout x e Q N R", unidéal de O, noté p,. On supposera
que 0O,/p, estréduit, et que 6 n’est pas diviseur de 0 dans O,/p,, ce qui
est vrai pour € assez petit. On veut obtenir une description de la
décomposition primaire de p, dans O, (Th. 3.2).

On notera II: C" = C' % x Ck - Ct 'k, II":
Cr lx Gl C ) II': C*xC->C% les projections.
Si xeC", on note x' =II(x) et x" =II"(x). Soit Q = II(Q),
Q" = I1"(Q).
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On peut choisir Q tel que :

1°V A {8#0} = {x=(x); xXeQ, 8x) # 0, Px")=0,
dx; — Q; =0 pour ie[n—k+2,n]}
et cet ensemble est dense dans V.

2° Tjg: V —» Q' est propre.

Il en résulte que Mg psq: V N {8#0} - Q N {8#0}, est un
revétement d’ordre p, et que

I|g e V 0 {8#£0} - Q" n {P=0} n {80}

est un homéomorphisme. L’homéomorphisme réciproque, défini par

xi=?' pour i > n — k + 2, sera noté .

2. Facteurs irréductibles de P associés & un point de V.

Soit x” = (x',x""**1) appartenant & Q" n {P=0}.

Dans &,[X,_;+,] ona P = RS avec R distingué de degré q en x” et
S(x") # 0.

t
Soit R = [] R; la décomposition en facteurs irréductibles de R dans
j=1
O0.[X,-r+1], Rj unitaires et distincts car R n’a pas de facteurs multiples.
On dira que les ﬁj sont les facteurs irréductibles de P en x".

Soit U’ un voisinage connexe de x' dans C"7*, sur lequel les
coefficients des polynOmes ﬁj soient holomorphes. On remarque que
U N {6#0} est connexe.

LeMME 2.1. — Soit T; Pensemble des points de (U’ n {8#0}) x C

annulant Rj. Alors les T'; sont les composantes connexes, distinctes, de

(U n {8#0}) x C) n {R=0}.

Démonstration. — 11 suffit de montrer que I'; est connexe, puisqu’ils sont
disjoints et ouverts dans (U’ n {§#0}) x C) n {R=0}.

Or prenons I' une composante connexe contenue dans I';. I est clair
que IT'r: T - U n {8#0} estun revétement,d’ordre g’ au plus égal au
degré de R ;- Soit T le polynome unitaire, de degré ¢, a coefficients dans
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O(U’' n {8#0}), s'annulant exactement aux points de I'. Les coefficients
de T, fonctions symétriques de certaines racines de P sont localement
bornées sur U’. Elles se prolongent donc en des fonctions holomorphes
sur U’. Le polyn6éme, encore noté¢ T, obtenu par ce prolongement, divise
R, dans O(U)[X,_4+,], donc dans O,[X,_,+,]. Puisque R; est
irréductible, on a R; =T, dou ¢q =degré de T et I = r;.

LEMME 2.2. — Pour tout j, c(y") aune limite x quand y" tend vers x"
avec R;(y") =0 et 8(y") # 0 (ie. y'€T).

Le lemme 2.2. associe donc a chaque facteur irréductible R; de P en x”
un point x de V  (I1")"*(x”). Réciproquement, puisque V N {§#0} est
dense dans V, il existe, pour tout x de V ~ (I1")~!(x”), au moins un
facteur irréductible RJ. vérifiant la condition du lemme 2.2.

DEFINITION 2.3. — Soit x € V, x” = I1"(x). Unfacteur irréductible de P
enx", ij, est dit associé a x, si Rj et x vérifient la condition du lemme 2.2.

Démonstrationde2.2. — I1"|¢ : V — Q" estpropreet (I1")~(x”) est fini.
Il en résulte qu’on peut trouver un voisinage U” de x” dans C"**! tel que
(UxC) n{R=0} =« U” et (II")"'(U") nV soit union disjointe
d’ouverts U, de V contenant chacun un point unique de (I1")"!(x") N V
(en diminuant U’ si nécessaire).

Alors o(T')) est contenu dansun U,, et © Irj a une valeur d’adhérence
unique en x”. On a alors 2.2. puisque IT": V — Q" est propre.

Revenons maintenant a I’étude dans le domaine réel.

Supposons que x"e€Q’ nR"**! et P(x") = 0. Dans ce cas les
polyndmes R et S appartiennenta O .[X,_,,,]. Lesfacteurs irréductibles
R ; sont, soit réels, soit imaginaires conjugués. Si R ; est réel, la composante
I'; est stable par conjugaison et la limite x de o(Y”), quand y"€eT;
tend vers x”, est réelle : elle est en effet égale a son conjugué puisque les
composantes de o sont réelles. Si deux facteurs Rj et R, sontconjuguésles
limites associées sont conjuguées, pour la méme raison. Si elles sont égales, la
limite commune est réelle.

s

Soit R = H R; la décomposition en facteurs irréductibles, unitaires, de
i=1
R dans 0,[X,_.+,]. Les R; seront les facteurs irréductibles réels de P
en x".
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DErINITION 2.4. — Soit x eV, x” = I1"(x). Un facteur irréductible réel,
R;, de P en x" est associé a x si R; est un facteur irréductible complexe
qui vérifie 2.3., ou si R; est produit de deux facteurs irréductibles complexes
conjugués vérifiant 2.3.

Exemple 2.5. — Soit, dans 0,, lidéal p engendré par (X, —X3) et
(X3—X,X,). Ilest premier de hauteur 2. C’est I'idéal d’une variété réguliére
V.

Le syst¢tme de coordonnées (X,,X,,X;,X,) vérifie les conditions du
paragraphe 1 : O, — 0,/p est injectif et fini. Le polyndme minimal de X,
sur 0, est P = X2 — X,X2, de discriminant 8 = X,X2. SixeV, avec

X
8(x,,x,)#0 on a x, = —-
X2

Soit x" = (x,X,,x3) avec x; > 0, x, = x5 = 0. Ily a deux points de
V au-dessus de x”, (x,,0,0,./x,) et (x,,0,0,—./x,). Au premier point est
associ¢ le facteur irréductible (X;—./X,;X,), au second le facteur
X3++/X;X;). On a en effet, pour le premier,

. y
lim (ylyz,ya,y—s> = (%4,0,0,/x,)
2

quand (y,,y,,y;) tend vers (x,0,0) avec y, # 0 et y; = /y,y,. De méme
pour le second.

3. Décomposition primaire de p..

On sait [3] qu’il existe N tel que, pour tout x de V ettout f de 0,,
3Nf soit égal, modulo I'idéal engendré dans O, par P etles 0X;, — Q;, a
un élément de O,.[X,_,+,], ¢élément nul si f appartient a p,.

LEMME3.1. — Soit x € V, etsoit R; unfacteurirréductiblede P associéa
x. Alors :

O[Xp-k+11 0 (Rj,sxn—k+2_Qn-k+2" 50X, — Q)0 = Rj@x'[xn—kn]-

Démonstration. — Aprés division euclidienne par R;, il suffit de montrer
qu’un polynéme h de l'intersection, de degré inférieur a celuide R;, est nul.
Soit g; le degré de R;.

n

Soit h = ule + z ai(sxi—Qi)’ a; € (9x'

i=n—k+2
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Soit y', voisinde x’, avec8(y) # 0. Le polyndome R;(y',X,_,+,) a g;
racines distinctes, réelles ou non, y;_;.;, £€[1l,g;]. Ces racines tendent
vers X,_,+; quand ) tend vers x'.

Puisque R; est associé 2 x, chacun des points y’ = o(y',y4_;+,) tend
vers x quand y' tend vers x’.
Pour y’ assez voisin de x', on a donc :

h(y,,Y5—k+1) = 0 pour Ke [laqj]

On en déduit que les coefficientsde h sontnulssur {80} etdoncque h
est nul.

THEOREME 3.2. — Soit x € V, et soit (R;);.; les facteurs irréductibles réels
de P associésa x. Alors lesidéaux premiers essentielsde p, dans O, sont les
idéaux :

Hj = {fe(gx; 8Nfe(Rj’SXn--k+2_(2n—1¢~0-2" . "SXn_Qn)wx}’ JGJ

Démonstration. — 1° Soit IT un idéal premier essentiel de p, dans 0,.
Puisque & n’est pas diviseur de o dans 0O,/p,, d¢Il.

Puisque IT contient P et les P;, et est de hauteur k, l'injection
canonique 0, — 0,/II est injective et finie. Soit T dans O,.[X,_,.,] le
polynéme minimal de X,_,,, (mod. IT). C’est un polynéme irréductible,
distingué en x”. Puisque P eIl, T est un des facteurs irréductibles R;de
P en x".

Ce facteur R; est associé & x. En effet, puisque 3 ¢II, la variété
complexe de IT contient des points y, tendant vers x, avec 8()') # 0. En
ces points on a R;(y") = 0, d’ou le résultat puisque y = c()").

On a alors I1 =I1;. En effet, soit felIl. Il existe un h dans
O.[x,-r+1], de degré inférieur a celui de R;, égal a dNf modulo
(Rp8X, k42— Quops25- - 09X, —Q,)0,. Puisque &N appartient a II,
h lui appartient aussi. D’aprés la minimalité de T = R;, i est nul et donc
S appartient a II;.

Réciproquement, si f appartienta II;, 6Nf appartienta II, etdonc
f appartient a II.

2° Chaque idéal IT;, jeJ, est premier.

Soit en efft g, et g, dans O, avec g,g,€ll;. Il existe
h;,, i=12, dans O,[X,_,+;] ¢égal a &Ng; modulo
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(Rp8X, 12— Quks2,- - --0X,—Q,)0,. Puisque g,g, appartient a IT;,
h,h, appartient a (R;...,0X,—Q,)0,. D’aprés 3.1, h,h, appartient a
R;0.[X,_4+;]. Puisque R; est irréductible dans I'anneau factoriel
0,.[X,-x+1], R; divise par exemple h,, et alors g, appartient & IT;.

Le théoréme résulte de 1° et 2° puisque, par 3.1, il n’y a pas de relations
d’inclusions entre les I1;, jeJ.

4. Une propriété de continuité
de la décomposition irréductible.

LeEMME4.1. — Soit A unfaisceau analytique cohérent sur un ouvert Q de
C". Alors la fonction x — dimc A /i M, (. idéal maximal de @) est
semi-continue supérieurement, et, pour tout entier i, 'ensemble des x tels que
dim¢ A, /in M, = i est un sous-ensemble analytique de Q.

Démonstration. — On peut supposer qu'on a une suite exacte :
04 - 04 > M - 0

ol r est une matrice a coefficients dans @(Q).

Pour tout x de Q, on a la suite exacte

r(x)

(S IRANY N S )

Alors dim¢ A /m #, = p — rang (r(x)), d’ou le lemme.

LEMME 4.2. — Soient V et W deux espaces analytiques complexes
réduits, f un morphisme propre et fini de W dans V. Alors, pour tout x,
de V, il existe une partition finie d’'un voisinage de x, en parties semi-
analytiques, telle que, pour tout élément A de la partition, on ait :

Le nombre de points de W au-dessus d’un point x de A est localement
constant, ces points étant, localement, fonctions continues de x.

Démonstration. — La question étant locale sur V, on peut supposer que
V c C" et méme que V est un ouvert de C". On peut aussi supposer que
W < CP. Soit z;, ie[1,p], les fonctions coordonnées sur C?. D’aprés la
propriété de finitude, et en diminuant V si nécessaire, il existe des polyndmes
unitaires P,(x,z;) dans @(V)[z] tels que P,(f(z),z) =0 sur W.
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1l existe une partition finiede V en parties semi-analytiques sur lesquelles
chaque polynéme P; a un nombre localement constant de racines, chacune
étant localement fonction continue de x (on raisonne comme dans IL.1).

En appliquant 4.1. 2 f,(Oy), on peut supposer que, sur chaque élément
A de la partition, dim¢ f,(Oy)./M.f,(0y), est constant. Nous allons voir
que, sur un tel A, on a la conclusion de 4.2. Soit xe A, f~!(x) = {z/},

q
jellg]. Soit U unvoisinagede x telque f~'(U) = |J U, les U; étant
j=1
des~ouverts disjoints de W, z/ eUjet f |Uj:Uj — U étant propre. Alors
f*((DUj) est cohérent.

D’aprés 4.1. :

Y dimc Oy, /iy, , < dime Oy, /Dy,
ZEf_‘(y)nUJ J ]

pour tout y de U assez voisin de x.

D’aprés la définition de A on a aussi, pour tout y de A assez voisin de

q
Y dime Oy /iy, = Y. dime Dy, /M0y,

zef7'(y) i=1

Il en résulte que, pour tout je[1,q] ettout y de A assez voisinde x :

. dim¢ 0y, ,/in,0y,, = dim¢ 0, ,ilM<0 Wit
zef Ay,

En particulier cette quantité est strictement positive, ie. f~'(y) N U; est
non vide. Si ze f7'(y) nU; ona Pi(yz) =0, ie[1,p].

Mais, pour y dans A assez voisin de x, le systétme d’équations
P,(y,z) =0, ie[l,p], a une seule solution voisine de z/, solution
dépendant continiment de y. Donc chaque U; contient un point unique de
f~'(y) qui dépend continiiment de y.

THEOREME 4.3. — Soit V un espace analytique complexe réduit. Pour tout
xo de V, il existe une partition finie d'un voisinage de x,, en parties semi-
analytiques, telle que, pour tout élément A de la partition, on ait :

Si xe A etsi V;, je[l,q], sontles composantes irréductiblesde V en x,
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alors, pour tout 'y de A assezvoisinde x ettout je[l,q], yeV; et V; est
irréductible en y.

Démonstration. — On applique 4.2. en prenant pour (W,f) le normalisé
de V.

Soient A un élément de la partition de 4.2. et xe A. En x onala

q
décomposition irréductible V = (] V. Il existe un voisinage U de x tel
i=1

q

que f7'(U)=U U;, ou les U; sont des ouverts disjoints, chaque
i=1

(Upf1U;) étant le normalisé de V.

Pour y dans A assez voisinde x, f~1(y) n U; est constitué d’un seul
point, qui est donc I'unique point du normalisé de V; au-dessus de y.

Il en résulte que y e V; est irréductible en y.

Remarque 4.4. — Si V < C" estdéfinien x € A parunidéal £ de O,
q
avec f, = [ p;, oulesp; sont les idéaux premiers essentiels de ., dans
i=1
0., alors, pour tout y de A assez voisin de x, p; induit en y un idéal
premier non trivial.

5. Composantes irréductibles et fonctions Nash-analytiques.

LeMME 5.1. — Soit P un polyndéme distingué, a coefficients analytiques au
voisinage de 0 dans R"~'. Alors il existe une partition finie d'un voisinage de
0 dans V(P), en parties s.a.lf. compatibles avec P, telle que, pour tout A de
la partition, on ait :

Il existe une famille finie de polynomes R;e 4 (A') [X,] (ou A" = TI(A)),
qui sont, en tout x de A, les facteurs irréductibles réels de P, distingués
en x.

Démonstration. — Soient une partition de V(P) en parties s.a.lf.
compatibles avec P, et A un élément de la partition.

s
Si xeA, onécrit P =S [] R;, avec S et R; unitairesdans 0,[X,],
j=1
S(x) # 0, R; distingué en x et irréductible. En tout y de A, assez voisin
de x, R; est distingué.
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D’aprés 4.3. on peut raffiner la partition de sorte que R; soit aussi
irréductible, dans O, oudans ¢,[X,], pour y dans A assez voisin de x.
(C’est vrai dans le domaine complexe, donc aussi dans le domaine réel).

D’aprés 1.8.1. on peut encore raffiner la partition de maniére que ses
€léments soient simplement connexes. Il en résulte qu’on peut recoller les R;
en des €léments, encore notés R;, de O(A') [X,].

Il reste & voir que les coefficients des R; sont dans .47(A’). Mais, les R;
divisant P dans O(A')[X,], ces coeflicients sont fonctions symétriques de
certaines racines de P, d’ou le résultat.

Nous reprenons maintenant les notations des paragraphes 1, 2 et 3. Avec
ces notations on a :

LEMME 5.2. — Il existe une partition finie de V, au voisinage de 0, en
parties s.a.lf., telle que, pour tout A de la partition, A’ = TI(A) soit s.a.lf. et
telle que :

Il existe une famille finie de polynomes R; € A (A')[X,_;+,] qui sont, en
tout x de A, les facteurs irréductibles de P associés a x.

Démonstration. — On prend une partition de V en parties s.a.lf.
compatibles avec P et les P;,, ie[n — k + 2,n]. Pour tout A de la
partition, Oy: A - A’ = II(A) est un homéomorphisme, et A’ est s.a.lLf.

D’aprés 5.1., on peut raffiner la partition de sorte que, pour chaque A,
on ait des R; dans A"(A")[X,_,+;] qui soient les facteurs irréductibles
réels de P en tout x” de A” = I1"(A). En supposant A connexe, ce qui
est possible, il suffit alors de montrer que les facteurs R; associés a un x
de A sont aussi ceux associés & y, pour y dans A assez voisin de x.

Or on peut prendre, si x” = I1”(x), un voisinage ouvert U” de x” dans
Cr**1 tel que: (M) '(U")nV =U, U, ouverts disjoints,
¢

U, nV ={x}. On' peut aussi supposer que, si y”"eU” n A",
(M")~*(y") N U, soit formé d’'un point y unique, qui appartient a A.

On conclut alors par 2.1. et 2.2., puisque I'image par ¢ d’une composante
connexe I'; est contenue dans U, ou ne le rencontre pas.

THEOREME 5.3. — Il existe une partition finie d’un voisinage de 0 dans V
en parties s.a.lf., telle que :

Pour tout élément A de la partition, il existe une famille finie d’éléments f;
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de N (A) tels que, pour tout x de A, lesidéaux I1;,, engendrésdans O, par
les (fj),, soient les idéaux premiers essentiels de p, dans O, .

Démonstration. — Le théoréme résulte de 3.2, 5.2. et de I1.4.1. appliqué
aux relations entre 8, R; etles 8X; — Q;, ie[n—k+2,n].

6. Décomposition primaire de p.A",(A,).

Les résultats de ce paragraphe ne seront pas utilisés par la suite. Nous
prenons une partie s.a.Lf. vérifiant les conditions de 5.2., compatible avec P et
les P;, et connexe.

On suppose aussi que si f € A (Ay) (germe en 0 de fonction Nash-
analytique sur le germe A,de A), etsi f appartient localementa p, alors
fepANo(Ay). Dapres 5.2. et ILS.1. il existe une partition finie d’un
voisinage de O dans V en de telles parties A.

THEOREME 6.1. — Soient R;, j€J, les éléments de N (AN')[X,_x4+] qui
sont associés a x, pour tout x de A. Soit I1; lidéalde N o(A,) défini par :

I, = {feNo(Ag); SNFeRX, k42— Quokrzo- - 0% — Q)N o(Ap)} -
Alors :
1° Pour jelJ, II; est premier et II; N0, = p.

2° Toutidéal T1 de N ((A,), premier,telque I1 N O, = p estégalaun
des 11;, jel.

3N IT; = pAo(Ao).
jel

Démonstration. — On remarque d’abord que, pour tout f de A7((A),
NS est égal a un élément de A H(Ap)[X,-x+1], modulo I'idéal

(PB3X, g+ 2= Quokr 25+ - 0%, — Q)N o(Ag) -
11 suffit pour le voir d’utiliser I1.2.4., pour les polynémes P et P;, sur A qui
est compatible avec ces polyndmes.

aIll; n0,=p, jel.
Soit feIl; N 0O, :

8Nf = ale + Z ai(axi—Qi), aie 'MO(AO)

i=n—k+2
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Il existe des points y de V, tendant vers 0, en lesquels 8(y) # 0,
R;(y) = 0 et tels que les o; soient définis au voisinage de y.

Au voisinage d’un tel y, V est défini par 'annulation de R; et des
8X; — Q,, ie[n—k+2n]. Donc f estnulsur V au voisinage de y, et
f appartient a p.

b) On montre, comme dans 3.1. que :

'/VO(AE))[XA—IH-I] N (Rj98xn—k+2—Qn—k+29‘ . "an—Qn)MO(AO)
= Rj/Vo(A'o)[Xn-kﬂ]-

c) I1; est premier.

La démonstration est analogue a celle faite en 3.2., 4 condition de
remarquer que si h; et h, appartiennent & A G(AQ)[X,_+.] et
hih, € R/ o (A)[X,-x+1], alors h; ou h, appartient a
R;A o(Ao)[Xp-r+1]. Ceci est vrai car h; ou h, est multiple de R; dans
O0.[X,_x+1] pour tout x' de A’, et A’ est connexe.

d) n’tj = pANo(Ao)-

je
Soit f e ) II;. Alors pour tout x de A, assez voisin de 0, on a
jel
f.€p,, d’aprés 3.2. Il en résulte que f € pAo(Ay).
e) Soient IT et IT' deux idéaux premiers de A 4(A,), avec IT' = IT et
nno,=Mn0O,. Alors I1 = IT'.

q
En effet, soit f eIl, et considérons un polynéme Y aX‘, de degré
i=0
minimal, a coefficients dans 0,, tel que :

q
Y afiell.
i=0
Un tel polynOme existe, puisque f € A o(A,). Alors a, €Il n O,, donc
agell'.
q
D’ou ( Y afi” 1) f € IT'. Alors, puisque IT est premier et ¢ minimal,
i=1
fell'.

f) 1l résulte de d) et e) que si un idéal premier I1 de A(A,) vérifie
IT n0O,=p ilestégal aundes II;.
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7. Faisceau d’idéaux d’une partie semi-analytique.

THEOREME 7.1. — Soit Q un ouvert de R", et soit .M un faisceau semi-
cohérent sur Q. Alors le support de # est une partie semi-analytique fermée
de Q. Réciproquement, si X est une partie semi-analytique de Q, et % le
Saisceau d’idéaux des germes analytiques nuls sur X, # est de type semi-fini, i.e.
0O/F est semi-cohérent.

Démonstration. — 1° Partie directe. Soit S = Supp #.
Puisque .# est de type fini, S est fermé.

Pour montrer que S est semi-analytique, on peut supposer que
M = OP/AR, et qu'on a une partition finie de Q, en parties s.a.Lf, telle que,
pour tout A de la partition, %, soit engendré par une famille finie
d’¢léments r, de A (A)*.

Il suffit de montrer que S N A est semi-analytique. Or S N A est
I'ensemble des x de A tels que le rang, sur R, des éléments r (x) soit
inférieur a p. Donc S N A est défini par 'annulation d’un nombre fini de
déterminants appartenant 3 A"(A). D’aprés 1.7.1, S n A est semi-
analytique.

2° Réciproque.

Pour toute partiec A de Q, et x € Q, onnote £,(A) 'idéalde O, des
germes nuls sur A au voisinage de x, et F(A) le faisceau des £ (A).

La question est locale. On suppose que 0 € X, et on travaille au voisinage
de 0. On va montrer, par récurrence sur la dimension de X en 0, qu’il
existe un voisinage de 0 sur lequel # est de type semi-fini. C’est évident si
cette dimension est nulle. Supposons le vrai en dimension inférieure a k, et
prenons X de dimension k en O.

Prenons une partition normale de X sur un voisinage Q, de 0.

p
On écrit: X NnQ, =X, v (U I“i), ou X, est semi-analytique de
i=1
dimension inférieure & k, etchaque I'; est un membre de dimension k dela
partition.

Pour tout x de Q, ona:

F(X) = (X N (ﬂ I3

i=1
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D’aprés I'hypothése de récurrence, et 11.4.2., il suffit de montrer que
chacun des faisceaux £ (I';) est de type semi-fini au voisinage de 0.

On fixe désormais un indice i, et on pose I'; =T .

On peut supposer €2, assez petit pour que I' soit connexe au voisinage
de 0, i.e. en restriction aux éléments d’une base de voisinage de 0.

Parcontre I' n’est pas nécessairement connexe au voisinage d’un x # 0.

On pose p = F#(I'). Puisque I' est une variété, connexe au voisinage
de 0, p est un idéal premier. On supposera €, assez petit pour pouvoir
appliquer a p les résultats du paragraphe 5.

a) Ona htp =n — k.

En effet, d’'une part p contient, pour ie[k+1,n], des polynémes
distingués dans O [X,]. Donc htp > n — k.

D’autre part, en tout x de I', on a htp = htp,, puisque p est
premier. En un tel x on a htp, < n — k, puisque p, s’annule sur la
variété I de dimension k.

b) Etudions £ (T) pour xeT,x # 0.

Au voisinage de x, I' est une union finie de variétés I, connexes au
voisinage de x, et £ (I') est l'intersection des £ (I7},).

Pour les mémes raisons qu’en a), chaque £ (I",) est premier de hauteur
n — k. Puisque £ (I') o p,, il en résulte que chaque £, (I';,) est un idéal
premier essentiel de p, dans 0O, . '

Draprés 5.3., il existe une partition finie de T', au voisinage de 0, en
parties s.a.lf, et, pour tout A de la partition, des €éléments f,, jeJ, de
A"(A) engendrant, pour tout x de A, lesidéaux premiers essentiels IT;, de
Pxs JEJ.

Onfixeuntel A etonnote Y; I'ensemble des x de A tels que IT;, soit
idéal premier essentiel de £ (T).
¢) Chacun des Y; est semi-analytique.

On note U; un ouvert semi-analytique contenant A, sur lequel les
éléments f;, se prolongent en des éléments, encore notés f;,, de A4"(U;). Un
tel U; existe d’aprés 1.5.1.

On note V; = {x € Uj;f,(x)=0 pour tout £}.
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Draprés 1.7.1., V; est semi-analytique.

On a alors: Y; = A n(C r\c(l'\Vj)), ce qui montre c).

En effet, prenons d’abord un x dans Y;. Alors II; est égal 4 un
FI,). Soit yeTj,. Au voisinage de y, I' =Tj, et donc les f,

s'annulent sur I au voisinage de y, ie. ', = (V), ou encore ye((I\V)).
Puisque ceci est vrai pour des y de I' tendant vers x, on a

xeA A ([ AGTV)).

Réciproquement soit xe A N (I n(I\V,). Alors il existe des y,

tendant vers x, avec yeI' n ((I'\V;). On peut supposer ces y dans une
méme composante I';,. Au voisinage de y ona I' = V;, donc chacun des
fic sannule sur I'j, au voisinage de y. Par connexité on déduit que les f;,
s'annulent sur I, et donc II;, < £ (I'},). Puisque ces idéaux sont
premiers de méme hauteur, on a II;, = £ (T})), ie. xe€Y;.

d) #(I') est de type semi-fini sur A.

On en déduira 7.1., puisque les A constituent une partition de ' au
voisinage de 0.

Draprés c) il existe une partition finiede A en parties s.a.Lf,, telle que, pour
tout Z de la partition et tout jeJ, Z<Y; ou ZnY; = .

Pour tout x de Z, £, (I') est l'intersection des IT;, pour les indices j
tels que Z = Y;.

Alors d) résulte de 11.4.2.

THEOREME 7.2. — Soit Q un ouvert de R" et soit .# un faisceau semi-
cohérent sur Q. Alors lensemble W des points de Q en lesquels # nest
pas cohérent est un sous-ensemble semi-analytique fermé de Q.

Démonstration. — On peut supposer que # = OF/# et qu'on a une
partition finie de Q en parties s.a.lf. A;, sur chacune desquelles # est
engendré par un nombre fini d’¢léments de A(A,)?. 1l suffit de montrer
que W N A; est semi-analytique.

Prenons i = 1, par exemple. D’aprés I1.6.8. il existe un ouvert semi-
analytique U, o A, et des f;; dans A'(A;)’ n #(U,), en nombre fini,
engendrant # sur A,.

Pour i > 2, on désigne par Y; l'ensemble des x de U; nA; en
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lesquels les éléments f;; n’engendrent pas £,. Il est clair que

W A=A, n(UY). 1l sufit donc de montrer que Y; est semi-

i>2
analytique.
Or Z est engendré sur A; par des f;, € #(A))?, en nombre fini. Donc

Yi = {x € Ul N Ai ;ak’flk¢zf11(9x}'
j

Alors Y; est semi-analytique d’aprés I1.4.4.

Le théoréme suivant, qui résulte immédiatement de 7.1. et 7.2, est dii a
M. Galbiati [1].

TuEOREME 7.3. — Soit X un sous-ensemble analytique fermé d’un ouvert Q
de R". Alors l'ensemble des points en lesquels X n’est pas cohérent est une
partie semi-analytique fermée de Q.
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