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Introduction.

Ce travail est consacré a I'étude de certaines bases normales d’espaces
de Banach p-adiques constitués de fonctions continues ou analytiques.

\

On sait [15] que toute fonction a valeurs p-adiques, continue sur
\
I’anneau Z, des entiers p-adiques est la somme d’une sérieZ a,l<ﬁ),

n>o
uniformément convergente sur Z,. Les coefficients de cette série se
calculent par interpolation & partir des valeurs prises par la fonction
sur la suite des entiers naturels. Nous généralisons ici ce résultat : les
ensembles de définition des fonctions étudiées sont des compacts suffi-
samment réguliers, les suites permettant l'interpolation des fonctions
continues sont les suites que nous appelons trés bien réparties.

Le chapitre I rassemble des résultats valables dans des espaces
métriques compacts totalement discontinus dont la métrique satisfait
4 une condition de régularité [condition (D) du paragraphe 1]. Ces résul-
tats s’appliquent a une famille trés large de compacts d’un corps local :
on obtient alors, d’'une part les propriétés d’interpolation des fonctions
continues qui font I’objet du chapitre II, d’autre part des bases normales
des espaces de fonctions analytiques que nous construisons au chapitre II1I.

Les théorémes 2 et 3 du chapitre III permettent de caractériser les
fonctions localement analytiques parmi les fonctions continues et de
déterminer a l'aide de la série d’interpolation le plus petit rayon de
convergence des séries de Taylor d’une fonction localement analytique (').

(*) Thése Sc. math., Paris, 1963.
(1) Une partie de ces résultats figure dans [1], [2] et [3].
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Enfin, au chapitre IV, nous appliquons certains des résultats précé-
dents a l'interpolation des sommes de séries de Laurent et & des prolon-
gements continus de I’exponentielle.

NoTATIONS :
p est un nombre premier, Q, le complété p-adique du corps Q des
nombres rationnels, et Z, est ’anneau de valuation de Q,;

K désigne un corps local & valuation discréte, A est I’anneau de valua-
tion de K et m I'idéal maximal de A. Le corps des reste f = A /m est
fini; ¢ = p” est son cardinal. De plus, K est complet.

Nous notons v (x) (resp. | |) la valuation (resp. valeur absolue) d’un
élément x de K. Si K est de caractéristique o, v prolonge la valuation
normalisée de Q, : v(p) =1 et |x| = p~==,

CHAPITRE 1.

Suites trés bien réparties.

1. Systémes projectifs réguliers.

1.1. Définitions.

Considérons un systéme projectif dénombrable d’ensembles finis cons-
titué par :

(a) une suite d’ensembles finis (M ,).eN;

(b) des applications ¢, de M, dans M;, définies pour k <n et telles
que pour k <n <m, on ail

Ch,m = Dk,n° Pn,me

Soient M la limite projective de ce systeme et pr. la projection cano-
nique de M dans M;.

La limite projective des topologies discretes des M, munit M d’une
structure d’espace compact totalement discontinu métrisable (ultra-
métrique).

Soit «€ M : les ensembles

Vi(e) = pri’ (pre(2))

forment un systéme fondamental de voisinages ouverts et fermés de «.
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DerFiNITION. — Nous dirons que les données (a) et (b) définissent un
systéme projectif régulier si elles satisfont aux conditions suivantes :
PR 0. M, est réduit a un élément;
PR 1. Les projections ¢, sont surjectives;
PR 2. Il existe une suite d’entiers naturels q,>>1, définis pour n>1
el tels que, quel que soit « € M,_,, on ait
Card { 9,2, ,(®)} =g

La condition PR 0 n’est introduite que pour la commodité des notations.
La condition PR 1 restreint les ensembles M, a leur partie « efficace »
dans la définition de M : le systéme { M,, 9z} est, en effet, équivalent
au systéme

M,n = prn(M)’

cP'lc,n = Qi,n [ Mln
qui satisfait a PR 1.

Nous allons montrer comment PR 2 caractérise certains aspects de
la structure de M. Soit v(z, y) la fonction a valeurs entiéres, définie
sur M XM par

v g)=sup (k| @) = ()] s xHy,
v(x, x) =+ .
Cette « valuation » satisfait & I'inégalité ultramétrique :
v(z, z2) > inf (v(x, y), v(Y, 2)).
Soient @ un nombre réel, o <w <1, et
dtn (x, y) = wu(.‘r,y)’
la distance d,, induit la topologie naturelle de M, et les voisinages Vi ()
définis plus haut sont les boules
dy, (z, 2) Zwh,

On déduit immédiatement de PR 2 la propriété :

(D) Pour k>.1, il existe un entier q;>1 tel que foute boule V;_,(a)
soit réunion disjointe de qi boules V(o) (i =1, ..., Q).

DEriniTION. — Soif M un ensemble muni d’une fonction & valeurs
entiéres définie sur M x M, notée v(x, y) et satisfaisant, quels que soient x, y
el z dans M a :

v(x, y) = vy, )

(@, Y =+ S Yy==1

v(z, 2) > inf (v(z, y), v (Y, 2)).

Nous dirons que la fonction v est une valuation sur M, ou que M est
valué par v.
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Il est immédiat qu’étant donné w, o <w <1, la fonction
du) (:I', y) = ')

est une distance ultramétrique sur M. De plus, si M est compact pour
la topologie définie par cette distance, toute boule Vi(2) = {x|v(x, «) > k}
est, quel que soit k> o, réunion finie de boules Vi.,,(3). Nous dirons
alors que M est un compact valué.

Soit M un compact valué, tel que les boules associées a la valuation v
satisfassent & la propriété (D). Nous lui associerons :

— la relation d’équivalence m;, définie pour k> o, par
xmy < V@)= Vi(y);
— le quotient M; de M par 7, et la projection canonique pr; de M

sur M;;
— lapplication ¢, de M, sur M;, définie pour k <n par

9r,n(@) = pri(pr,' (o)) pour a€M,.

Le systéme (M,, ¢:,,) est alors un systéme projectif régulier, que nous
associerons canoniquement a la valuation v, et dont la limite projective
est isomorphe a M.

DeriNiTION. — Nous appellerons compact valué régulier, un compact
valué dont les boules satisfont a la condition (D).

1.2. Exemples.

1.2.1. Soient A,, ..., A,, ... des ensembles finis non vides et ¢, le
cardinal de A,.

Les produits M, = A, X ... X A, (M, réduit a un élément), munis des
projections canoniques de M, sur M;, définies pour k < n par

(Try ooy ) > (X1, oo vy Tk) (x:€4)),
forment un systéme projectif régulier.

Réciproquement, tout systéme projectif réqulier est isomorphe a un tel
systéme.

1.2.2. Soit (G, ¢nx) un systéme projectif de groupes finis, c’est-
a-dire un systéme de données (a) et (b) satisfaisant de plus & :

(¢) G, est un groupe et ¢, un homomorphisme de groupes.
Supposons que ce systéme satisfasse & PRO et PR 1, ce qui est

loisible, quitte a le remplacer par un systéme équivalent. Alors il satis-
fait 4 PR 2.

En effet, le noyau H, de ¢,.,, est un sous-groupe distingué de G,,
donc chaque ¢!, , () estune classemodule H, et a Card H, = ¢, éléments.
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Réciproquement, soit G un groupe compact totalement discon-
tinu muni d’une distance d invariante par translation a gauche. Les
boules de centre I’élément neutre sont des sous-groupes de G,
Hy=G>bH,>...5H,>..., et G ¢’identifie canoniquement a la
limite projective des espaces homogénes G/H,, dont on vérifie aisément
qu’ils forment un systéme projectif régulier. On peut ici associer a la
distance d une valuation canonique, en choisissant pour les sous-groupes H,
toutes les boules centrées a 1’élément neutre, et en ordonnant la suite H,
par inclusion stricte : avec ces conventions, un groupe compact totalement
discontinu muni d’une distance invariante a gauche est un compact

- valué régulier.

1.2.3. Soit a une suite de nombres entiers positifs,
a= (A, Ay ..., Ay ...) (a,>x1).

Soient by=1, b,=a,...a,, et A, 'anneau Z/b,Z.
Les anneaux A, munis des homomorphismes canoniques ¢, de A,
sur A;, définis, pour k < n, par I'isomorphisme

A/cf! An/a/c+1 e anAns

forment un systéme projectif régulier d’anneaux. La limite projective Z,
de ce systéme est un anneau topologique compact dans lequel Z est dense
(cf. par exemple [9]).

En particulier, si p = (p, p, ..., p, ...), I'anneau Z, est 'anneau des
entiers p-adiques.

De plus, comme il résulte de 1.2. 1, un compact valué régulier, auxquels
sont associés les entiers qi, ..., u, ..., est homéomorphe & I'anneau Z,,
o @="{(qis -+vs Quy - .)

1.2.4. Soient K un corps local et o = {«y, ..., 2;} un systéme de
représentants de f = A /m.

A une suite (P;);~; de parties non vides de «, on peut associer le
compact M :

M‘:'—{xlx =2aiﬂ'i, aiGPi

i,

Le systéme projectif « naturel » de M induit par la structure canonique
de limite projective de K est alors un systéme projectif régulier. Nous
indiquerons au paragraphe 2.4 comment nous normaliserons le systéme
projectif associé a un tel compact. En particulier, 'anneau de valua-
tion A (ou une boule quelconque de K) sont de tels compacts pour
lesquels ¢q,= q pour n>1.

La circonférence unité U de K, ensemble des éléments inversibles

de A: U= 2 xf]x[ =1 est aussi un tel compact pour lequel

Gi=q—1 et ¢n=q Dpourn>aq.
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1.3. Mesure.

Soit M un compact valué régulier. Les mesures p; définies sur M; par
() = x
Pk - N,

forment un systéme projectif de mesures [5] qui définit sur M une forme
I

linéaire telle que p(Vi(2)) = N En particulier, si M est un groupe,
k

- est sa mesure de Haar.

Soit ¢ (M) I’espace des fonctions continues sur M et 4 valeurs complexes
muni de la norme de la convergence uniforme : p définit sur ¢ (M) une
mesure de norme 1.

2. Suites trés bien réparties.

Dans ce paragraphe, ainsi qu’aux paragraphes 4 et 5 de ce chapitre,
M est un compact valué régulier de valuation v, qi, ..., ¢. sont les entiers
définis par la condition (D), N,=q,...q. |+ est la mesure ci-dessus
définie; enfin, (M,, ¢,) est le systéme projectif régulier canoniquement
associé a v. '

2.1. Définitions.

Soit u une suite a valeurs dans un ensemble X. Nous noterons u; la
valeur u(i) de la suite u au point i € N et S,(u) ’ensemble des n premiéres
valeurs de u

Sa(u) = {to, Uy, ouvy Up | [ So(u) = 9]

DEriniTioN F. — Soient F un ensemble fini, N son cardinal, u une
suite & valeurs dans F. Pour x€ F ef n > 1, posons

vu(x, n) = Card {u—'(x)n[o, ..., n—1x]}.

Nous dirons que u est bien répartie dans F si, quels que soient x€F
el n>.1,

n . . n
v(x, n) > [N] <partle entiére de N) .

Deérinition BRh. — Soient M un compact valué régulier et h un
entier > 1 : une suite u a valeurs dans M est bien répartie d’ordre h
dans M si, pour i < h, pr;o u est bien répartie dans M,

DeriNiTiON TBR. — Une suite u a valeurs dans M y est trés bien
répartie si elle est bien répartie d’ordre h, quel que soit h>>1.
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Pour e €M, k>1 et n>1, nous poserons
vu(, n, k) = Card { u="(Vi(2))n[o, n —1]}
(si u est injectif, on a aussi
vu(a, n, k) = Card { Vi(2)n S.(u) } ).

En général, une seule suite u interviendra : nous écrirons S, et v («, n, k)
pour S,(u) et v.(a, n, k).

ProrosiTiON 1. — La suite u est bien répartie d’ordre h dans M si et
seulement si elle satisfait a I'une des quatre conditions équivalentes ci-dessous :

BRh 1. — Quels que soient n>1 et 1=k h,

sup {v (2, n, K)— inf {v(a, n, k)| <1.
aeM aeM

BRh 2. — Quels que soient o€ M, m>1 et 1k <h,
v (¢, mNy, k) = m.
BRh 3. — Quels que soient a€ M, n>1 et 1k h,

v (a, n, k)_é[Nn—k]

BRh 4. — Quels que soient ae M, n>>1 ef 1=k,

v(a, n, k)é[nlvkl] + 1.

Remarquons tout d’abord que v(a, n, k) = vpeou (pre(e), n) : I'équi-
valence de la définition BRh et de la condition BRh 3 en résulte immé-
diatement.

::3:3 . .
Nous allons montrer que 2 142, Ce qui démontrera la propo-

sition.
2:>'I1 Soient n>1, k~het m= .
—3° =" = N,

Alors mN;= n < (m + 1) N;; donc, quel que soit a €M,
v (o, mNy, k) Z v (e, n, k) < v (o, (m +1) N, k).
Or, v(a, mNi, k) = m et v(a, (m +1) N}, k) =m 41, d’ou

[ mnre ]

ce qui démontre 1 et 3.



INTERPOLATION p-ADIQUE. 125

1=4. Soient n>1 et kh, et soit £ = inf v(a, n, k), alors
xeM
1 7z .
221‘;;11(0, n k)y<=%+1

Soient @, ..., ay, des représentants de M; :

Ni
Ev(ai, n, k) = n.
i=1

Donc
Nt =ZnZNi( +1)
et
=] |z
=IN, |=
Si [_n_] = [ n—_——l], la condition 4 est satisfaite. Sinon, n = mNy,
N; - N;
on a : = m : alors sgg v(a, n, k) = m + 1 entraine

Np
Zv(ai, nky>m+i14+ Nr—1)m=n-+1,
i=1

ce qui est absurde. Donc 4 est démontré.

3=2. En effet, d’apres 3, v(a, mN;, k)> m, ce qui entraine,
comme nous venons de le montrer, v(a, mNy, k) = m.

4—2. En effet, d’aprés 4, v(a, mN;, k) Zm et §’il existe un «;
tel que v(a;, mN;, k) < m —1, on obtient
Ny
n =2v (@, ny k) Z=m—1+mNr—1)=n—1,
i=1

ce qui est absurde.

CoroLLAIRE 1. — Une suife u est bien répartie d’ordre h dans M si et
seulement si, pour m > o, chacune des suites u'™ : n ~> u,, v, satisfait a
lune des conditions BRh 1, 2, 3, 4.

En effet, si u est bien répartie d’ordre h,

vu (2, MmN, k) = ml—l\\;—'/:, pour kh,
Nu

Vo (@, 1, k) = vi(a@, MmN+ n, k)—m N
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Ny . Ny
conditions BRh 1, 2, 3, 4.

Réciproquement, u!® = u.

Or, [i] = [Ln_l\%r—!—_n_] — mN’L, ce qui montre que u'" satisfait aux
k

REMARQUE. — Compte tenu de la notation <, introduite au para-
graphe 2.2, la proposition 3 admet 1’énoncé équivalent suivant :

Une suite u est bien répartie d’ordre k dans M si et seulement si,
pour m> o, la suite finie U, = {Wun,5 ++.» Umiyn— | Salisfait a %y,.
On en déduit aisément le critéere de trés bonne répartition suivant :
CoroLLAIRE 2. — Une suite u est trés bien répartie dans M si ef seulement

si, quels que soient m>>. o et k > 1, ’ensemble des valeurs u,, oit n = j + mN;,
0 £ j < Ny forme un systéme de représentants de M;.

2.2. Construction de suites trés bien réparties.

Désormais, nous supposons que M n’est pas fini (et conservons les
notations du paragraphe 2).

Etant donnée une suite finie S,= {u, u, ..., u,_1}, nous dirons
qu’elle satisfait a <, si

Iéjén} J j—1
(Tw) - k>~ . = [——]év(a,j’ k)é1+[ ]
{ aeM ’ N Ni

11 est clair qu’une suite u est trés bien répartie si et seulement si S, (u)
satisfait a <, quel que soit n > 1.

ProrosiTion 2. — Soit S,= {uy, ..., U1} salisfaisant a <, :
pour que S,. = S,V {u,| satisfase a T, il faut et il suffit que,

pour k>,
n
'U(Un, n, k) = [M-J'

Cette condition est nécessaire : soit en effet k>.1,

n—+i—i

»q‘jn+1 = V(unyn-!_ls k)él+[ Nk :I’
Or, v(un, n, k) =v(u,n + 1, k) —1, d’ott

v(Un, 0, k) = [Nill]

Réciproquement, supposons que, pour k>1, on ait

y (U 1, k):[l%]-
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Fixons k, et soit ae M :
v(2,n, k) sioadg Vi(u,),

v(a, n 41, k)zi 14 ll] si ae Vi (u,),

N
alors :
— ou bien| 2X1] [ 214 1 it ceM
ol ib onc quel que soit a € M,
‘n+1 n-
[ Nk ]éV(tZ,n—I-I, k)él+[mJ

et 0, est satisfaite;

. n+41
— ou blen[ N:

soit xe M,
v(e, n 4+ 1, k) =1+ [Ni]
k
Montrons qu’on a aussi

v(a, n+1, k)é[nl\_;;l]

127

n
] =1+ [N—L l; dans ce cas on a encore, quel que

Soient «,, ..., 2y, des représentants de M;, et supposons par exemple

que u, € V(). Alors
v(a,n k)=m—1,

donc
Ni

Ny (w n, k) =n—(m—1) =m (N;—1).

i=2

Or, pour tout i, v (a; n, k) < m, donc, pour i = 2, ..., Ny,

v(a, N, k) =m=v(u n—+1, k)
et
v(llan—l_l’ k)=m'

ProrositioN 3. — Soit S, = {u, wy, ..., Us—r | satisfaisant a <,

et posons

n—1

v (x) = 2 v (z, u;).

i=0
Les propriétés suivantes sont équivalentes :
(i) v.(x) = inf v.(y);
YeM

@ 0.@) =3 5 |

kx>t
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(iii) pour fout k-1, v (z, n, k) — [l];
N,

(iv) la suite S,v {x} satisfait @ €pis.

De plus, 'ensemble E, des éléments x satisfaisant a U'une de ces propriétés
est ouvert ef compact, et sin =ny+ nN,+...4+ n,Nup+. .., o =< n; <qis1,

(B = n(‘“m>

L’équivalence de (iii) et (iv) a fait I'objet de la proposition 2 et n’est
citée ici que pour mémoire.

L’équivalence de (ii) et (iii) résulte de <, par l'intermédiaire de la
remarque suivante :

Le nombre des indices j—=<n-—1 tels que v(z,u;) =k est
v(z, n, k) —v(z, n, k + 1), donc

va(z) = Vk(u(x n, k)—v (x, n, k—{—x))—iv(x, n, k).
k=1 k=1

Alors
2, = @)X Z [ﬁ—] quel que soit z€ M,
k

kx>1

et
m(@:ZlNik] < quel que soit k> 1, v (z, n, k):[ﬁz].

kx1
L’équivalence de (i) et (iii) résultera du fait que
. n
o0 =35
k>1

ce que nous allons montrer en étudiant ’ensemble E, des éléments x
satisfaisant a (iii).
Soit h défini par N,=n = N).,, alors

n=n,+nN;,4...4+nN, (0 £ n; < qisa).
Quel que soit x€ M,

[Nl]év(a n, 1)41—{—[ 1]’

donc, parmi les N, disques disjoints V,(a;) recouvrant M, il y en a n,

qui contiennent 1 + [N—] pointsde S, et N,—n, quien contiennent [ N ]
1
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L’ensemble &,,= { T

v(, n, 1) = [—;TJ; est réunion de N,—n,
1
disques V,(«;) dont chacun contient

n+n.q:+...4 nyq>...q, points de S,.

Soit, pour k1, &= { T

v (x, n, h) = [Nn—h] pour tout h =~k g
AIOI'S, 6/L—q—l,n - 5Ic,n pour ké h + 1 et
En= n 5k,n = 5h+1,n-
A1
Soit j < h, et supposons que &, soit réunion disjointe de
(-—no) (¢:—ny). . .(¢;—n,;—:) disques V(=)

dont chacun contient
\ [1%] =n;4+njqj1+...+N1qj1...qn pointsde S,
7

{ce qui est vrai pour j = 1), alors pour a€8;,, V,;(«) est réunion de
g+ boules V. (a;) parmi lesquelles

— n; contiennent 1 +[ :| points de S,, et

N;

. n
— ¢;1— n; en contiennent [JV] =Nj+Njo+...+NqQj2.. Qi
7

Donc V;(a)N &1, est réunion disjointe de ¢;.,—n, boules V., (x1),
quel que soit «€8;,, ce qui montre que E,= &,.1,, est réunion de
(g:— no). . .(qu+1— n;) disques V;.4 (2;); c’est donc un ensemble ouvert
et compact, dont la mesure est

=L (=)
En particulier, E, n’est pas vide, ce qui montre ’équivalence de (i)
et (iii),

COROLLAIRE 1. — Pour que u soit trés bien répartie dans M, il faut

et il suffit que pour n>1,
n
U”(H,,) 22 [m].

k>t -

CoRrOLLAIRE 2. — Pour que u soit frés bien répartie dans M, il faut
et il suffit que pour n>. 1,

Un (i) = inf v,(x).
x€eM
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ProrposiTiON 3 bis. — Si pour fout j < N, on a
+o .
. . RN L
wow-3[4]
=1
alors Sy, satisfait a % y,.
Supposons, que Sy, ne satisfasse pas 2y, : il existe alors n€[1, ..., Ny,
zeM et ke[1, h] tels que i
) v(@, n, k) < [Nik]

Soit n, le plus petit des n ainsi définis, et soit k, le plus petit entier tel
qu’il existe z satisfaisant & (1) pour n = n,. Alors n, est un multiple

. ‘no—l. . n,
de N, sinon, [ N ] = [m] et

v(x, no, k) < [N—n—;’] = v, n—1, k)< [n};;l 1,

n, ne serait donc pas minimal.

Alors, pour j <<k, et quel que soit xe M,

. nl|_n
o= ] = 5

ce qui entraine que
v (& o ) = -
De plus, il existe x, € Vi, (x.) et tel que
'J(flﬂ, n(), ko—l—l)éllvrzo :|
o1

sinon, on aurait en sommant sur les disques V., recouvrant Vi (x.,)

27—1 >v (l'o, ny, ko) é(‘lk,,-;—l) Q 1+ [NIZ:+1 J >7

ce qui est absurde.

Finalement, il existe donc x,_—1€ Vit (Ti=t—1)s ..., T1€ V(o) et
tel que v (Ts—t—1, Mo, j) sOIt :
IR I (7 .
— égal A []v’]] pour j < ky;
— strictement inférieur a [N@—Jpour Jj=k;
ko

—— inférieur ou égal a [%] pour j = k.
7
‘c: n, g , ,
Alors v, (Vier—1) < 2N et la proposition est démontrée.
J

j==1



INTERPOLATION p-ADIQUE. ' 131
REMARQUES.

1. Une suite trés bien répartie est injective.

2. Soit Sy, = {u,, ..., un,_,} satisfaisant & <, : Sy, est un systéme
de représentants de M;. Réciproquement, tout systéme de représentants
de M; peut étre indexé de facon a constituer une suite Sy, satisfaisant

N

a Ty,.

3. Soit h>1 : la condition (iii), pour n = N,, se réduit a : il

existe j << N, tel que v (z, u;) = h. L’ensemble Ey, est de mesure 1— 7
h+1

4. Etant donnés x, et y, distincts, on peut construire une suite
trés bien répartie u telle que :
— UWo= Yo;
— il existe n, avec u,= y,;
—1ZjZn—1 = v, u;) <0 (o, Yo)

Soient, en effet, k = v (xy, yo) et Sv,= { @y, wy, ..., uy,_,} satisfaisant
a 2y,. Alors y, € Ey,, d’aprés laremarque 3, Sy, = { Zo, Uoy ««.s Ny Jo) }
satisfaisant & Py,.., et pour j=Zn—1,

v (T, uy) Zk—1<<v (0, o) = k.

5. Soient plus généralement S,= {u,, ..., u,—,} satisfaisant a @,
et £, ..., %, ... des éléments de M deux a deux distincts n’appar-
tenant pas a S,, on peut alors construire une suite trés bien répartie u
telle que : ‘

- n— Sn(u); .
— il existe i, < I,<...<i;<..., avec u(i;) = x,. Soient, en effet,

ki= sup v(x, u)) et X={zy .oy Toy ... }.
j<£n—1

On peut construire u,, w1, ..., Uy, de telle sorte que
-

Sni, = { Uy, v ey uM,_.:
satisfasse a4 Zy, et Sy, NX =0, car X étant de mesure nulle, pour
n=j<N;_, on a p(E;)7#o0 et I'on peut choisir u;eE; et u;¢X.
Alors x, € Ey,, d’apres la remarque 3, et 'on peut prendre i, = Ny,
La démonstration se poursuit par récurrence sur s.
En particulier, étant donnée une suite injective v, on peut construire
une suite u trés bien répartie telle que v soit une suite extraite de u.

6. Soit S une partie dense de M : on peut construire une suite trés
bien répartie dans M, a valeurs dans S.
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2.3. Exemples de suites trés bien réparties,

2.3.1. — La suite des entiers naturels est irés bien répartie dans
lanneau Z, construit dans I'exemple 1.2.3. En particulier, la suite des
entiers naturels est trés bien répartie dans l'anneau Z, des entiers
p-adiques.

2.3.2. — Reprenant les notations de 1.2.4, supposons de plus qu’il
existe une infinité d’indices i tels que Card P;> 1 et que chaque P;
soit indexé :

Pi= : Qjiy o v vy d/'qi_io_‘ }.

Soit n =ny+n,N,+...+mNiy+...(0 Z£n,<quss) : la suite

AN i
N~>Up,=T7h Y a,n
N

est trés bien répartie dans M comme on le voit immédiatement en appli-
quant le corollaire 2 de la proposition 3.

2.3.3. — Soient (M, : 9x,) et (M, ¢} ,) deux systémes projectifs
réguliers.
Posons
R,= M, x Mln,
"Pl‘, n= (CPI:, ns (P,Ic, n)-
Le systéme (R, $r,,) est un systéme projectif régulier auquel sont
associés les entiers r, = ¢.q,.
La limite projective R de ce systéme est canoniquement isomorphe au

produit M x M’ des limites projectives de M, et M.
Soient u et u’' deux suites trés bien réparties dans M et M'.

Pour n> o, posons
n=n,+nr+...+n,r,... r, (o £ n; <riv1),
o=m; <,
oZm; <gq,
m(n) =m,-+mq +...4+mq ... Qq.
m/(n> = m,o + m,1 qu +...+ m/hq,1 v q,/n
Alors, la suite v & valeur dans R définie par
v(n) = (llm (n)s ulmr(n))

est trés bien répartie dans R : nous poserons v = (u, u’).

n,=m; -+ qm;, avec

2.3.4. — Soient K une extension non ramifiée de Q,, s le degré de K
et A I'anneau de valuation de K. A est isomorphe & Z;. Utilisons la
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construction précédente a partir de la suite des entiers naturels :
soit (v, ..., »,) une base du Z,-module A et posons, pour n> o,

H—Enp (o< m <p)

et, pour j=o, ..., s—1,

m;(n) = ¥\n;.p.
ixo0
n—1

La suite n ~—>Zm () w;.q est trés bien répartie dans A.

j=0

2.3.5. — Soit G un groupe profini (compact totalement discontinu
métrisable). Supposons que G soit monogéne (ou monothétique, cf. [7]) :
il existe un générateur o de G, tel que le groupe cyclique engendré par «
soit dense dans G,

A une suite décroissante de sous-groupes ouverts H; dont l'inter-
section est réduite a 1’élément neutre, on peut associer biunivoquement
un systéme projectif régulier de groupes cycliques G/H;= G;, dont G
est la limite projective, ce qui munit G d’une structure de compact
valué régulier. Chaque G; est engendré par I'image de «, et il est immé-
diat que la suite n ~> a” est trés bien répartie dans G.

Donc n ~> a” est trés bien répartie dans G pour toute valuation inva-
riante de G.

En particulier, soient K un corps local et « € K, notons («) 'adhérence
du groupe cyclique (a"),cz.

Si |a|3£1, (2) est discret.

Si @ =1, (@) est un compact régulier de K (cf. définition, § 2.4)
et n~>a" y est trés bien répartie, donc :

Soit a € K, pour qu’il existe un compact M de K dans lequel o soit
équirépartie, il faut et il suffit que | o | = 1. Alors M est un compact réqulier
de K (éventuellement discret si o est d’ordre fini dans K*) et n ~» a" y est
trés bien répartie.

Soit «€Q,(p#Z£2):

(a) pour que n~>a" soit trés bien répartie dans 1+ pZ, il faut et il
suffit que v(x—1) =13,

(b) pour que n ~>a" soit trés bien répartie dans la circonférence unité
U=2,—pZ, de Q,, il faut et il suffit que :

— @ soit un générateur de( o )>

— v(aPt—1) =1.

BULL, S0C. MATH, — T, 92, FASC, 2. 9
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2.4. Enoncés particuliers aux corps locaux.

DEFINITION. — Soient K un corps local et M un compact de K, dont
le diamétre est inférieur ou égal a 1, nous dirons que M est un compact
régulier de K si la valuation a valeurs entiéres,

v(x, y) = ﬁﬁ)v(y—x)

induite sur M par la valuation de K satisfait a la condition (D).

I1 est naturel de dire qu'un compact de diamétre supérieur a 1 est un
compact régulier de K si ses homothétiques de diameétre 1 sont des
compacts réguliers de K. Cependant, pour éviter d’alourdir les notations,
nous nous restreindrons dans le chapitre II a des compacts de diamétre
inférieur ou égal a 1, et dans le chapitre III & ceux de diamétre 1, la
traduction des énoncés en diamétre quelconque étant immédiate.

Dans ce paragraphe, M est donc un compact régulier de K, au sens
de la définition donnée ci-dessus. Nous supposerons de plus que M
n’est pas discret.

A une suite u a valeurs dans M, nous associerons la suite des poly-
nomes P,(X), définis pour n> o par

Pn(X) = (X— UO) (X— ll;) .o (X— unvl).
Si u est injective, nous définirons de méme

X—u)X—u)... X—u.)  PuX)
Qu(X) = (W—w)) (Un—11y) ... Ui—tny)  P,(u)

Avec ces notations, la fonction v, (x) définie plus haut est

1
I),l(x) = WT[) D(Pn(X)).

Les lemmes ci-dessous, qui seront utilisés ultérieurement, sont la tra-

duction de la proposition 3 et de ses corollaires 1 et 2, en termes de

polynomes et valeurs absolues :

LemMme 1. — Soit S, = {u,, ..., u,—} satisfaisant a <,, alors
p, = |7 7\"9 on hy= [i].
sup [Pu(@)| = || u E N

LemME 2. — Soit S, = {u,, ..., Uy} salisfaisant @ Z,, alors S,V { u,}
satisfait a €, si et seulement si

|Pu() | = sup | Pu(@)].
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LemME 3. — Pour que u soit Irés bien répartie dans M, il faut et il
suffit que, pour n> o,

sup | Qn(2) | =1.
xeM

Il existe une réciproque au lemme 3, que J.-P. SERRE m’a signalée
dans le cas des coefficients binomiaux (§ 7, exemple) : elle ne sera pas
utilisée ultérieurement, en voici cependant une démonstration sommaire.

Soient L le complété de la fermeture algébrique de Q,, M un compact
réqulier d’une extension finie K de Q,, et u une suite trés bien répartie
dans M, alors

%xEQIIQn(x)I_éI pour toutnéo} = M.
Le lemme 3 permet d’affirmer que M est contenu dans I'ensemble
ci-dessus défini. Soit x€L, x¢ M; posons p = sup v(x—y), ¢ est fini.
ryeu
Soit h=1inf {neN|p <nov(rn)|. Alors

Ni—y

p(Py, (@) = Y v(@—u)),
Jj=0
donc
/h—1

v(PAV,L(x))é(Zk( > I>>v(w>+ DI
o ) v(x—uj

k=1 x—uj=Fkv(T >(h—1)0 (%)

v [
ad Ié[Nk:l [Nk+1 ’

u(x—ul-):ku(rt)

Or, pour k<= h—1,

et
> e=e
v(z‘—-ul-)>(h-—1)u(ﬂ)

D’ou

h—1 ’\]

N | ~Y.
)=y, | ] +e—@—oem.

=1

soit

oEri=( B[R]} o= <o,

k>l
Alors | Qn,(z) | > 1, ce qui démontre la propriété.
De plus, les polynémes Q, ont la propriété suivante :

LemME 4. — Soit u trés bien répartie dans M et soit n < N,, alors

reVi(@) = |Qu@)—0Qu(@)| <1
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En effet, si |Qn(a)| =1, a€ E,, donc
v(a, n, h) =[l%] =o.

Alors, pour z€ Vi(a), |v—a|<|®|.|a—u;|, quel que soit j <n, et

r—u_ =|=|.
a—u;
Donc, 8”23 —1| ||, ce qui, avec | Q,(a)| =1, donne

| Qn(@) — Qu(@) | <1.

Si|Qn(a)] <1, il n’existe aucun x € V,(a) et tel que | Q. (x)| =1, car la
premiére partie de la démonstration entrainerait | Q,(a) | = 1. Donc pour
tout z€ Vi (a),

[ On(@)| <1, et aussi | Qn(x) — Qn(a)| <1.

D’ou le lemme.

3. Isométries de M.

DEFINITION. — Soit M un compact valué régulier : une isométrie
de M est une application g de M dans lui-méme telle que, quels que soient x
el y dans M,

v(9(x), () = v(x, Y).

Une isométrie est une bijection : en effet, si a,, ..., ay, sont des repré-
sentants de My, ¢(a)(i=1, ..., N;y) sont aussi des représentants
de M, donc ¢ induit une permutation de Mj, ceci quel que soit k, et ¢
est bijective.

L’ensemble G des isométries de M est un sous-groupe du groupe des
permutations de M.

Soient 1 l’application identique et g€ G, posons
v(g, 1) = sup (v(9(2)), ).
xEeM

Ceci définit sur G une valuation qui induit la topologie de la conver-
gence uniforme, et G est un compact valué régulier : explicitons le
systéme projectif régulier associé. :

Soit G, le groupe des permutations de M.

Si g€ G et prn.(x) = pr.(y), pr.(9(x)) = prn.(9(y)), donc g définit une
permutation g, de M, : soit 7, 'homomorphisme g ~>m,(9) = g. de G
dans S,.

Posons

w=Ta(G) et Qra=Tom,’';
alors le systéme (G., ¢r,») est le systéme projectif régulier associé au
groupe valué G.
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Les groupes G, sont d’ailleurs caractérisés par les propriétés suivantes :

— Gy= Gy

— soit c€G, :

CEG, & 9n1,2°00¢;", ,€Gn.

Dans le cas ou M, est un produit A, X ... XA, (exemple 1.2.1),
le groupe G, est le produit complet des groupes symétriques de 4,...A,
(cf, par exemple, [12], [13] et [14]).

Nous allons montrer que les suites trés bien réparties permettent de
caractériser les isométries de M.

ProrosiTioN 4. — Soient U I'ensemble des suites trés bien réparties
dans M et g une application de M dans lui-méme. Alors
geG < |(ueU=gqgouelU}.
Si g€ G, il est clair que go UCU.
Réciproquement, d’aprés le corollaire 1, proposition 3,

uel < v,,(u,,):Z[%k] pour n>-1.

k>

Soient ge M,

n—1

nelU, w'=goU et v,(x)=N v, ).
j=0
Nous allons montrer que si g¢ G, on peut construire ue U de telle sorte
que gou=u'g¢U.
Soit, pour xe M,

Ae={ylv(9(@), 9¥) #Zv(x y) }.
Si g€ G, il existe x, tel que A., soit non vide. Soit y,€ A,, et tel que

v(Zo, Yo) ==k = inf v(xy, y).
Y€ Ay,

On peut construire (remarque 4, § 2.2) une suite ue U et telle que
Uo = Yo,
UNk = Xy,
v (X, W) < V(To, Yo) pour 1=j <N
Alors, pour 1=j <N, u;¢A,, Donc

Ni—1 Nie—1

Noo(g@), g(u) = X v, u)).

j=1 j=1

Donc v, (9(x)) 7Z v (x0), et u'=goug U.
C. Q. F. D.
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4. Approximation des intégrales.

4.1. Notations.
Soient E une partie de M et u une suite a valeurs dans M, posons
vg(n) = Card {u""(E)n (o, n—1(}
[alors vy, (n) = v(2, n, k)]
E‘quirépartition'. — Nous dirons qu’une suite u est équirépartie
dans M si elle satisfait & I'une des conditions équivalentes suivantes :
E, : Pour tfout fermé E dont la frontiére est de mesure nulle,

lim vg(n)/n = p(E).
n>+ o

E. : Pour toute fec(M) (espace des fonctions continues sur M a

valeurs complexes)
n—1
. I
Jlim. < n f<u,->> =p(f)-
j=0

La démonstration classique de I’équivalence de E, et E. dans un groupe
compact (cf., par exemple, [7]) reste valable ici. On peut d’ailleurs aussi
utiliser un isomorphisme de M sur un anneau Z..

Modules de continuité. — Soit ¢ une application décroissante de N
dans R+, tendant vers zéro a I'infini. Nous noterons A, I’ensemble des
fonctions de ¢(M) admettant le module de continuité o :

A= {fecM)|v(@, Y=k < |f@—fW =) ;.

Enfin, pour toute fe¢ (M) et tout n> 1, nous poserons

2 m= g X f@).

4.2. Approximation.

ProposiTioN 5. — Une suife u est trés bien répartie dans M si, et
seulement si, quel que soit le module de continuité o,

feA,

k>1

n>xi

= | B aN)—p()| 2o,

Soit u trés bien répartie : I'ensemble S,n,(u) est réunion disjointe
de n systémes de représentants de M;. Soient S, ..., S, ces systemes et
soit f;(z) la fonction constante par morceaux, définie pouri =1, ..., n, par

fi(@) = f(uy) pour ze€ Vi(u;) et u;€S.
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SifeAs |f(x) —fi(x)| L o(k), quel que soit x€ M, donc
() — 1 (f) | =9 (B).

> (f,nNy = Z<2<1§7 > f(u;)>> = n<§ H(fi)>-

i=1 IleSi

Or

Z o (k).

| D nNy—p()

D () — ()

~1
—n

Réciproquement, soit u une suite satisfaisant aux inégalités d’approxi-
mation de I’énoncé et soit k> 1 fixé.

Posons
9(n) =1 pour n <k,

¢(n) =o pour n=k;
I'ensemble A, associé & ce module de continuité ¢ contient, quel que
soit x€ M, la fonction caractéristique y, de Vi(«). Or,

I

_
N (2 Ny = oY (@ N K)

et
I
b

B (ze) = N,

I’hypothese d’approximation entraine donc

I 1
— ( . — p—v
nNkv(at, nN;, k) N, ~Z9(k)=o,
soit
v(x, nNy, k) = n, quels que soient a€M, n>1 et kX1;

autrement dit, u est trés bien répartie dans M.

CuoAPITRE II.

Interpolation des fonctions continues.

5. Propriétés de certains espaces de Banach.

Soit E un espace de Banach sur K, c¢’est-a-dire un espace vectoriel sur K,
normé, ultramétrique et complet; nous supposerons parfois que la norme
sur E satisfait 4 la condition :

(N) yeE, y20 = il existe heK tel que |)y|=r1;
(ly| désigne la norme d’un élément y de E).
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On dit qu’une famille (e;);e; d’éléments de E est une base normale
(ou orthonormale) de E si elle satisfait a :

(B) Tout yeE est, de fagon unique, somme d’une série

y =2yiei,

) iel
o . €K, |yi|—o quand i —~ + oo, et |y| = sup|y:l.
iel

On sait qu’un espace satisfaisant 4 la condition (N) admet au moins
une base normale ([8], [16], ¢f. par exemple [22]).

Etant donné un espace E satisfaisant a4 (N), nous poserons
E,=|zeE||x|<1),
E = Eo /77 Eo.

Si z€ E,, nous noterons Z son image dans E.

On sait ([22], lemme 1) qu’alors, pour qu’une famille (e;);c; soit une
base normale de E, il faut et il suffit qu’elle satisfasse a la condition (Q)
(quotient) :

Q) 1°Viel, ecE,;
20 (€)ies est une base (algébrique) du f¥-espace vectoriel E.

Exemples.

1. Soient X un espace topologique compact et ¢(X, K) I'espace
des fonctions continues sur X et a valeurs dans K, muni de la norme de
la convergence uniforme : ¢(X, K) est un espace de Banach sur K
satisfaisant a la condition (N).

L’espace ¢(X, K) associé est I'espace des fonctions continues sur X
et 4 valeurs dans ¥, c’est-a-dire des fonctions localement constantes
sur X et a valeurs dans f.

2. Soient E un espace de Banach sur K, X un espace topologique
compact, et ¢(X, E) I'espace des fonctions continues sur X a valeurs
dans E, muni de la norme de la convergence uniforme : ¢(X, E) est un
espace de Banach sur K; de plus, il satisfait & (N) si E y satisfait.

3. Les espaces de fonctions analytiques que nous étudierons au
chapitre III sont également de ce type.

Dans ce chapitre, nous étudions des espaces (X, E), ou X est un
produit fini de compacts réguliers de K et E un espace de Banach sur K
[ne satisfaisant pas nécessairement a (N)].

Le paragraphe 6 est consacré aux espaces C(M, K), oi M est un
compact régulier de K : au paragraphe 7 les énoncés sont généralisés au
cas des espaces €(X, E), grace aux propriétés générales ci-dessous.
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Nous noterons E® F le produit tensoriel complété (ou topologique)
de deux espaces de Banach sur K, tel qu’il est défini dans ([22], § 4).
Nous aurons essentiellement a utiliser les propriétés suivantes de E Q F,
qui se déduisent immédiatement de la proposition 6 de [22] :
PTT 1. — Soient E et F deux espaces de Banach sur K, F satisfaisant
a (N).
Soit (f;),es une base normale de F, alors tout élément ze EQ F est,
de fagon unique, somme d’une série

Y A
2= D2
jed
PTT 2. — Soient E el F deux espaces de Banach sur K satisfaisant
a (N), (e)ici el (f;);es des bases normales de E et F. Alors (e; " ,-),»,,E,X.,
est une base normale de EQ F, qui satisfait donc a la condition (N).

CoNsEQUENCE : Avec les hypothéses de PTT 2, soit (a; ), eixs
une famille de scalaires, |a;,;|—o quand (i, j)— 4. L’élément

N Al * 2 ’ .
z= 2‘ a;, ;e:Q f; associé admet, d’apres PTT 1, deux représentations
(i,/) € I
Y\ A |V .l
z:ij(X)f; et z=2ei®yi.
=2 iel

Ces trois représentations de z sont liées par les relations

|
x,:Za,»,,e,— et yi=2‘1i,/‘fi9
iel jed

avec
|o;| =supla,;| et  |y|=supa,,.
: iel JE€J

ProposiTioN 6. — Soient X un espace compact, E un espace de Banach
sur K, (9:);e: une base normale de ¢ (X, K).

(a) Toute fec (X, E) s’écrit de fagon unique comme somme d’une série,

f=ZCPiez" o e€kE, |e;]—>o quand i—>ooc,
el
|f|=sup|el
iel

(b) L’application ¢ Qe—>ge de ¢(X, KY® E dans c(X, E) définit
un isomorphisme canonique de ¢ (X, E), avec ¢(X, K) & E.

(a) f(x) est compact, donc f peut étre uniformément approchée par
des applications a valeurs dans un sous-espace de dimension finie de E.
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Or, soit E, un sous-espace de E de dimension finie, on sait [19], qu’il
est somme directe (avec sa norme) de sous-espace de dimension 1,
donc (a) y est vraie. L’existence de la série en résulte, I'unicité est une
conséquence de I'égalité

|fl=sup|el.
iel

(b) 1 est clair que » 9 e—> ¢ ¢ est un homomorphisme, (a) et PTT 1
montrent que c’est un isomorphisme.

CoroLLAIRE 1. — Toute famille (¢,);c; satisfaisant aux conditions (a)
de la proposition 6 pour un espace E de dimension au moins égale a 1
est une base normale de ¢ (X, K).

11 suffit, en effet, de choisir un élément a€ E, de telle sorte que Ka
soit un facteur direct de E, et d’identifier ¢(X, K) avec C¢(X, Ka)
muni de la norme |fal|/ al.

CoroLLAIRE 2. — Soient X et Y deux espaces compacts, E = ¢(X, K)
el F=¢(Y, K), et soient (a;)icr ef (3/);es des bases normales de E et F
respectivement, alors la famille (2;83;):j ei<s est une base normale
de ¢(X XY, K).

On sait en effet, [4], que ¢(XXY, K)=c(X, ¢(Y, K)). Donc,
d’aprés la proposition 6,

e(XxY, K)=¢e(X, K)® (Y, K),

ce qui donne le corollaire, en appliquant PTT 2.

Réciproquement, on voit facilement que deux familles (2.):e: et (3;);e
d’éléments de E et F, telles que (2;3,);;ei=<s soit une base normale
de ¢(Xx Y, K), et qu’il existe i€l et joeJ, avec |a;|>1et|B;|>1,
sont des bases normales de E et F respectivement.

6. Interpolation sur un compact régulier d’'un corps local.

6.1. Notations.

Soit M un compact régulier d’un corps local K : dans ce paragraphe,
nous noterons E I'espace ¢(M, K).
FEtant donnée une suite injective u a valeurs dans M, nous associerons
a toute fonction f définie sur M et a valeurs dans K la suite f,(X) de
ses polynémes d’interpolation sur u, définie par
f»(X)eK[X,]
(1) dgfn<n,
o) =f(u)) pour j=o, ..., .
La suite u est supposée injective, de facon a ce que ces conditions défi-
nissent effectivement les polyndmes f..
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Les polynémes f, s’expriment par les formules usuelles (Newton).

fu(X) =Y, & Qu(X),
ol =
Q” (X) — (X_ uu). . -(X—Ll,“_1) . P, (X)

Wwe—uy). . . (W—uw,—)  P.(w)

(notations du § 2.2.4).

Les coefficients a; se calculent par exemple en remarquant que la
formule d’interpolation de Lagrange s’écrit

([~ fw
fa(X) = < E (x—u)P,, (lll:)> Pt (X),

ce qui donne, en identifiant les valeurs des termes de plus haut degré,

a,= < Z Fff.uf—z)z,)> P,(u,).

Nous dirons que la suite u est une suife d’inferpolation pour les fonctions
continues sur M a valeurs enliéres si :
(SI) 1° quelle que soit fe E, |f->f.|— o0 quand n— 4+
20 | flZ1=|f.| <1 pour n>o.

Lorsque 1° est satisfaite, la sérieZ a,Q.(x) converge uniformément
nxo0
sur M, autrement dit : toute fonction continue sur M y est limite uniforme
de la suite de ses polyndmes d’interpolation sur u.

La condition 2° exprime que les polyndomes d’interpolation d’une fonc-
tion a valeurs entiéres sont eux-mémes 4 valeurs entiéres; de plus, si elle
est satisfaite, les polynomes (Q.).~, constituent une base du A-module
des polyndmes a valeurs entieres.

6.2. Un théoréme d’interpolation.

Théoréme 1. — Les quatre propriétés suivantes sont équivalentes :

(a) u est une suite d’interpolation pour les fonctions continues sur M
el a valeurs entiéres (condition SI);

(b) | Q.| =1 pour tout n> o;

(¢) u est trés bien répartie dans M;

(d) (Qu)nex est une base normale de E = ¢(M, K).

(d) => (a) a peu prés trivialement.
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Soit, en effet, f =2 a,Q. la décomposition de f sur la base Q,, et soit

n>o

f1(X) = a.Qu

k=0

On a Q.(u;) = o pour j < n, donc, pour j = n,
j
) =, aQu() = i (w).
k=0

Le polyndme f, satisfait aux conditions (1) et il est le polynome f, d’inter-
polation de f défini par ces conditions.
Alors, |a,|—~>o=|f—/f.]|—>o0, et la condition SI, 1° est satisfaite.
De plus,
[fl=supla.| = [f.l<ZIfls
n€EN

donc la condition SI, 20 est satisfaite.

(@)= (b). En effet, Q.(u,) =1, donc |Q,|>1. Soit n fixé >o
et soit ¢ la fonction caractéristique d’'un disque de centre u, ne conte-
nant aucun u; tel que j <n : ¢ est continue, et son (n 4 r)-iéme poly-
noéme d’interpolation est ¢,(X) = Q.(X). La condition SI, 2° entraine
donc | Q.| L1,

(b)) = (c). En effet, le lemme 3 (chap. I, § 2.2.4) peut s’énoncer
« (b= () ».

(¢) =(d). Nous allons montrer que (Q.).ex satisfait a la condi-
tion (Q).

Soit E, le sous-espace de E constitué des fonctions a valeurs dans f,
constantes sur toute boule V), : E est réunion des E;,, comme il résulte
des remarques faites au paragraphe 5, exemple 1.

Soient «,, ..., ay, des représentants de M, et soit y;, la fonction
caractéristique de V(@) : (4i1)i=1,...,~, est une base de E;.

De plus, si u est trés bien répartie, uy, ..., uy,—; sont des représentants
de M;, et 'on peut choisir a;= u;_,.

Avec ces notations, on a le lemme suivant :

LeEMME 5. — (Q)i—o, ..., ns—1 est une basede E), et, pouri = o, ..., Ny—1,
Np—1
- — N T __
Qi=%in+ Z Qi (uj—1) %/, ne
j=i+1

Il résulte immédiatement du lemme 5 que (Q.).e~ satisfait 4 la condi-

tion (Q).
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De plus, il suffit de montrer les égalités du lemme 5, pour en déduire

que (Q)i=o,~,—1 st une base de E;, puisqu’en effet, la matrice a coeffi-
cients dans ¥ représentant les Q; sur la base X, , de E, est alors une
matrice triangulaire dont la diagonale est constituée d’éléments égaux
4 1. Or le lemme 4 du chapitre I (§ 2.2.4) montre que, pour n << Ny,
Q. est dans E,, donc

Np—1

Q= Q=)

j=0
de plus, pour j i, Q:(uj—1) = o, ce qui démontre le lemme et achéve
la démonstration du théoréme 1.

CoroLLAIRE 1. — Soient u une suite Irés bien répartie dans le compact
régulier M du corps local K et E un espace de Banach sur K. Toute fonc-
tion fec(M, E) admet une décomposition unique :

X—ug)...(X—tn)
Un—uy). .. (Un—tp )

f=2 aQu ot Qu(X)=

nxo
a,€E et |a,|— o quand n—oo; de plus, f = sup | ax|.
neN

Il suffit en effet d’appliquer le (a) de la proposition 6 a la base
normale (Q,).ex de C(M, K).

COROLLAIRE 2. — Avec les hypothéses du corollaire 1, soit f une fonction
définie sur (u,).en et a valeurs dans E; posons

ar= Py(ur) <Z f%%/—)> »

Pour que f soit prolongeable en une fonction confinue sur M et a valeurs
dans E, il faut et il suffit que | ar|— o quand k —.

On peut déduire de ces résultats des énoncés sur les « polyndmes &
valeurs entiéres » dans un corps de nombres analogues a ceux
de [10], [17], [18] : nous ne les donnons pas ici, car ils sont sensiblement
équivalents aux résultats cités, et d’un caractére algébrique assez
étranger a ce travail.

7. Application aux fonctions de plusieurs variables.

Soit R =K, < K, < ...x K;, oltle corps des restes f; de K; a p"i éléments,
et soit K une extension finie commune de K, ..., K,. Un compact M
de R sera dit régulier si .

M=MXx...xXMs
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ol M‘ est un compact régulier de K; (M' est donc aussi un compact
régulier de K).

Soient u’ une suite injective & valeurs dans M, et (Q’).ex les poly-
ndmes associés a u'.

Si n=(@m,...,n)eN’ et x=(x, ..., x)EM, nous poserons

0n (@) = Qn,(x1). - - Q. ().

Avec ces notations, on a la proposition suivante :

ProrposriTiON 7. — Pour que (Q,).en: S0it une base normale de ¢(M, K),
il faut et il suffit que pour i =1, ..., s, u’ soit trés bien répartie dans M.

Pour s =1, la proposition 7 est I’équivalence « (¢) < (d) »
théoréme 1.

De plus, quelles que soient les suites injectives !, ona pouri=r1, ..., s
et n> o0, [Q4]>=1 : le corollaire 2 de la proposition 6, avec sa réci-
proque, donne donc la proposition 7 par récurrence sur s. On en déduit
immeédiatement le corollaire suivant :

COROLLAIRE 1. — Soient (vY), i =1, ..., s des suifes trés bien réparties
dans les compacts réguliers M! des corps locaux K;, et E un espace de
Banach sur une extension finie commune K des K;. Toute fonction continue
fec(M!'x...xM-, E) admet une décomposition unique :

f=2a,LQ,l(x), o n=(n,...,n), = ..., Ts)

nEN®
et

0@ — H<(x‘ L@, )

un . (u/zi—‘ ull,‘—l)
a,€E et |a,|—>o quand n—o; de plus, |f| = sgp]a,l|.
nEN?*
COROLLAIRE 2. — Avec les hypothéses du corollaire 1, soit f une fonction

définie surHu‘(N) et a valeurs dans E; posons

i=1

fui, ..., u},
Ap,,....ng = Pm(u/zl P;z;(u/l)z E P/ - 1(11/1 - P,ns—(—l(u/i)
Js=0

J1=0

Pour que f soit prolongeable en une fonction continue sur M'X ... xXM*
el a valeurs dans E, il faut et il suffit que |a,,..,.,|—o quand
(i, ..., ;) >+ .

Le corollaire 2 sera démontré si nous prouvons que les coefficients
Qn, ...,n, associés & une fonction continue par le corollaire 1 sont donnés
par la formule du corollaire 2.

.....
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Pour s = 1, nous 'avons déja montré, la démonstration par récurrence
sur s se fait immédiatement par le méme procédé.

Exemple. — Comme nous I'avons déja remarqué, la suite des entiers
naturels est trés bien répartie dans Z, : les polynoémes Q, associés sont
les coefficients binomiaux

(x‘) _ x(x——l)...,(x—n—l—l)

n n

Les « coefficients d’interpolation » a, d’une fonction f définie sur les

entiers naturels sont
— § n—k n
a= X0} ) o,

k=0

car ici, P,(u,) =n! et P, (u;)=j!(—1)"/(n—j)!. On retrouve
donc les théorémes 1 et 2 de [15] comme cas particulier du théoréme 1.
Plus généralement, soient (comme en 2.3.4) K une extension non
ramifiée de Q,, s =[K; Q,], A 'anneau de valuation de K et w,, ..., o,
une « base d’entiers » de A, c’est-a-dire une base du Z,-module A.

Tout x€ A s’écrit donc de facon unique
=X, F...+ Ts05 ou €7,

Appliquons les résultats du paragraphe 7 4 A = Z;, avec la suite
des entiers naturels comme suite u’ dans chaque Z,. On obtient immé-
diatement :

Soit x = 2,0, +. ..+ x;0; la décomposition d’un entier x de K sur la
base w,, ..., ws; de A. Toule fonction f continue sur A et a valeurs dans
un_espace de Banach E sur K admet une décomposition unique

@= % aa(n)(7)

(Ryy 00y Rg)20
telle que
—a,, . »,€E, lay,..,n|->0 quand (n,, ..., ny)—>wo
[fl= " sup_ [@n,..,nl
(45 .er Ng)EN®
ny ns
-l [ n n, . .
—Ap,,...,ny= 2 .o 2‘ (—I)"—/<J.l> e (J >f(]10)1 +... —l—]s(x}.\')
1 \NJS

J1=0 Js=0

[ou n—j=n+...4+n—Gi+...+jol

Remarquons que la série ci-dessus n’est pas la série d’interpolation
sur la « suite trés bien répartie produit » définie au paragraphe 2.3.4,
dont I'expression est sensiblement moins simple.
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CuariTre III.

Fonctions analytiques.

8. Fonctions analytiques : définitions et notations.

Soient a€ K et R > o, nous noterons D,z (ou D) le disque de centre a
et de rayon R
D=|zeK||lz—a| <R/

Nous supposerons toujours R choisi de telle sorte qu’il existe p € K,
avec |p|= R.

Définition AS. — Une fonction feC (D, K) est strictement analytique
sur D s’il existe une série entiére

foX)eK[X]] ©)

convergente pour | X |-Z R, et telle que pour x€D,

~

f@) =f(x—a).

Nous noterons A (D) T'espace des fonctions strictement analytiques
sur D. Soit fe A (D) et soit

Fa(3) =Y an X [p

nxo
la série de Taylor de f au point a: | a,|-- o quand n — et I'application

f—>lfl=§glanl

définit une norme sur A(D) (norme de la convergence uniforme sur le
disque de centre a et de rayon R de la cloture algébrique de K) satis-

faisant a la condition (N). Les fonctions x—><§> constituent une base
normale « naturelle » de cet espace.

Définition AL. — Soit M une partie de K, une fonction f € ¢(M, K)
est localement analytique sur M si :

quel que soit xe M, il existe un disque D,>x et de rayon non nul tel
que la restriction de f a D,.n M soit prolongeable en une fonction analytique
stricte sur D..

(*) Rappelons que K[[X]] désigne ’anneau des séries entiéres formelles a coeffi-
cients dans K.
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Supposons que M soit un compact, et soit f localement analytique

sur M; I'ensemble des D., ou x parcourt M constitue un recouvrement
ouvert de M dont on peut extraire un recouvrement fini %Dw eevy Dy ~ }

Soit R; le rayon de D,,, posons

h — 3 AYS
mlt=,_nf (R

f est alors prolongeable en une fonction strictement analytique sur tout
disque de rayon | m|* rencontrant M.

Définition ALh. — Soit M un compact de K : une fonction localement
analytique sur M est analytique d’ordre h sur M si, quel que soif x
dans M, on peut choisir un disque D, associé @ x par la définition AL,
dont le rayon soit au moins égal a | |* Nous noterons A,(M) Uespace des
fonctions analytiques d’ordre h sur M.

REMARQUES :

— Toute fonction localement analytique sur M (compact) y est
analytique d’au moins un ordre h,. L’ensemble des fonctions localement

analytiques sur M est U A, (M), h, pouvant étre choisi arbitrairement

hxhy
puisque

Ar(M)c Apr (M).

— TUne fonction strictement analytique sur un disque D de rayon |« |’
y est analytique de tous ordres h > h,.

DeriNtTioN Ch. — Un compact M de K est cerclé d’ordre h s’il est
réunion de disques de rayon | |*,

Soit M un compact de K et soit M, le plus petit compact cerclé
d’ordre h contenant M : M, est la réunion des disques de rayon |« |
rencontrant M.

SifeAy(M), fadmet au moins un prolongementf € An(M}) (en général
ce prolongement n’est pas unique).

ProposiTioN 8. — Si M n’a pas de points isolés, la restriction f—>f
ci-dessus définie est une bijection de A, (M) sur A,(M).

Nous avons déja remarqué que cette restriction est surjective. Il reste
a montrer que le prolongement f—f est unique, c’est-a-dire que
f=o :>f~" =o.

Soit D un disque de rayon |7 |* rencontrant M : Card (D n M) n’est
pas fini, donc si f=o, f a une infinité de zéros dans D. Or on

BULL, SOC. MATH. — T. 92, FASC. 2 10
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sait ([20], [21]) qu’une fonction non nulle strictement analytique sur un
disque fermé n’y a qu’un nombre fini de zéros, d’olt la proposition (*).

Nous supposerons dans ce paragraphe et au paragraphe 9 que h est
un entier fixé et M un compact cerclé d’ordre h : ces résultats seront
appliqués & un compact régulier non discret, qui est sans points isolés,
et les espaces A, (M) et Ax(M») sont alors isomorphes, la norme sur A, (M)
étant définie par cet isomorphisme et la définition ci-dessous.

DEFINITION : NorME DE A;(M). — Soient M un compact cerclé
d’ordre h, D, ..., Dy des disques disjoints de rayon |=|* recouvrant M.
A fe A,(M) nous associerons :

— fi=[f|D: et |f|: la norme de f; dans A(D));

— | f| = sup f|. qui sera la norme de f dans A, (M). Ceci munit A, (M)

i

d’une structure d’espace de Banach satisfaisant a la condition (N).
N
A,(M) s’identifie algébriquement & la somme directe ZA(D,-)
i=1
et la norme ci-dessus définie est la norme naturelle d’'une somme directe
d’espaces de Banach.
Lorsque exceptionnellement plusieurs espaces A;(M) correspondant a

des valeurs différentes de h interviendront, nous noterons |f|. la norme
de A,(M).

9. Bases d’'un espace A,(M). Interpolation.

M désigne dans ce paragraphe un compact régulier de K, cerclé d’ordre h
(h est fixé), et de diamétre 1. Cette derniére convention est destinée a
alléger les notations : on passe au diametre quelconque par homothétie.

Les entiers No=1, ..., N, sont associés a la valuation
I
v(x, y) = E&—)D(y—x)
induite sur M par la valuation de K (*).

Ce paragraphe est essentiellement consacré a la démonstration du

Théoréme 2. — Soif u une suite @ valeurs dans un compact M défini
comme ci-dessus. Posons

Pa(X) =(X—u0) ... (X—tpy).

(®) h étant fixé, la conclusion de la proposition reste vraie en supposant seulement
que M n’a pas de points «isolés d’ordre h», c’est-a-dire que tout disque de rayon 4 |« |*
rencontrant M le rencontre en une infinité de points.

(*) Lorsque M sera seulement régulier de diamétre 1, au paragraphe 10, les
entiers N, ..., N, associés a M seraient aussi ceux associés 4 M,, ce qui permet
de faire ici sans inconvénient I’hypothése « cerclé d’ordre h ».
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(a) Pour qu’il existe des constantes s, telles que (P, [sn).~, S0if une base
normale de A, (M), il faut et il suffit que u soit bien répartie d’ordre h
dans M ;

h

L n |
() Alors |s,] = | " ou “iz[mJ'
k=1

La démonstration nécessite plusieurs lemmes, et de nombreuses
notations : nous appellerons E 'espace A;(M).

Nous noterons «,, ..., ay,des représentants de M [r*M,etD,, ..., Dy,
les disques de centres «; et de rayon |7 |* : D;= Vi(«,).

Si feE, f; est la restriction de f 4 D;, f est 'image de f dans E et f;
la restriction de f & D, c’est-a-dire 'image de f; dans A(D,). L’indice i
désigne toujours un entier compris entre 1 et N.

Le lemme 6 fournit une base « naturelle » de E, et des sous-

espaces Eq, ..., En, ... dont E est réunion.

Les lemmes 7 et 8 donnent des évaluations des normes | P,| et |P,|;
compte tenu de la répartition de u.

Les lemmes 9 et 10 permettent d’affirmer qu’« il suffit que u soit bien
répartie d’ordre h », les lemmes 11, 12 et 13 montrent que cette condition
est nécessaire.

LemME 6. — Soient (3m,i(T))nxo . les fonctions
i=1,...,Np
x.__.ai m .
Xm,i(x) = (T) S1 xED[,
© si x¢ D:.

Alors (Ym,))m=0 est une base normale de E.
i=1,...,Np

En effet, i étant fixé, (m,)mx.0 €st une base normale de I'image cano-

Ny
nique de A(D,) dans la somme directe E =2A(D,~).
j=1
Nous noterons E,, le sous-espace de E engendré par (yi)i=,..., N
k=0,.0.,m
Alors E,, est de dimension(m + 1) Ny sur k, E,,.. D E,, et E = U E,.
mx>0

Lemme 7. — Soit Po(X)=X—uy) ...(X—u,), associé a une
suite u :

h
[ Pnli = I T I)\"’i, olt 7\,,,1 =2 v(ai, n, k),
=1

k
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Posons P, (; + ©*Y) =2a,~ Y/. On a, par définition, | P,|;= sup |a;|,
j=0,...,n
j=0

et Ton sait ([17] ou [18]) que

n

Z ay*
j=0

ou @ désigne I'anneau de valuation du complété de la fermeture algé-
brique de K. Par conséquent,

| Pali= sup [P.(2)|.
€ +1h @

xTEIL+ T

)

sup |a;| = sup

J=0,...,n

Or, pour z€o; 4 mtA,

IT te—wi= I 1e—uwi=i=r

le—uj| >, [“i‘"j|>7'“h
ol
h=1
)Aﬂ =2k(v(d,~, n, k)—v(ai’ n, k + I))
k=1

(les indices j des u; sont dans [o, ..., n—1]).

Pni= e S ‘x—u~ .
| Pali=| 7] xea;‘i%ha< 11 « ,)>

W€V (%),
j<n
Or le corps résiduel de & est infini : on peut donc choisir x de telle
sorte que

Donc

reo; 4+ A,
H/GV/'(OQ‘) = v(x—u;):hv(n).

Donc
sup H @—uw)|=|n|"esnh et | Pyli=|m |t @nh)
XE€%;+ThA -
lljefh(&;)
j<n

ce qui démontre le lemme.
NoraTioNs. — Nous associerons a la suite u :
— les enliers p,= i?f hnis
— les polynémes R, (X) = =" P,(X).
Alors, par définition des R, et compte tenu du lemme 7, on a

| Rn' =1I,
I Rnli= I = )\n,i= Hne
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LeEMME 8 :

|R.i=1 = dg(R..) = (2, n, h).
En effet, soit

< X—ai £
R(X) =2 ”‘(T) '
k=0

Alors |R.i=1< sup |r|=1. Soit m =v(«; n, h) : m est le nombre
j=0,...,n -

des zéros de 2 r; Y% situés dans @.
k=0

Le lemme s’en déduit en considérant le polygone de Newton de ce
polyndme, ou ce qui revient au méme, en remarquant qu’il existe”deux
polyndémes

SY)=s+sY +...+ 50 Y14+ Y€ A[Y]
et
TY)=t+ T (Y), ou |L|=1 et T (Y)e€A[Y],

et tels que

n

ErkY"= S(Y) T(Y).

k=0

Il suffit alors d’effectuer le produit ST pour constater que |r,|=1
et j > m=|r;| <1, ce qui démontre le lemme.

LemME 9. — Soit u bien répartie d’ordre h dans M; alors, pour m > o :
(a) n <(m + I)N/z:> ﬁll EEm;

n
.
®) p=, [m]
=1
©) { Ru}ucimann, est une base de E,,.

Démontrons le lemme par récurrence sur M.
Pour m = o, nous considérons des valeurs de n < N,.

Or, si u est bien répartie d’ordre h, Sy, satisfait a la condition 2 ,. Donc
Y h
. n .
a(Srenn)-2li] ()
k=1 ka1 k=1

puisque I’ensemble E, construit dans la proposition 3 est alors réunion
de disques de rayon |m |-
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Donc, pour n < N, ptn=2 [Nn—;,] De plus, pour n < N,, il existe i
k=1
tel que v(ay, n, h) = o, et
v(u, n,h)>0 = Ay>p,  donc R,;=o,

ce qui démontre (a).

11 reste 4 montrer que R, ..., Ry,_: constituent une base de E,:
soit i; la permutation de [1, ..., N] définie par D;>u; ..

La matrice exprimant R, ..., Ry,—1 sur les y,; rangés dans
lordre iy, i, ..., ix, est triangulaire et a des unités sur la diagonale, car

|Pj(u)|=|P;| et |P;m)|<|P;| pourk<j.

Ce qui achéve de démontrer le lemme pour m = o.
Cas général. — Nous dirons_que N, éléments de E, sont une « base
supplémentaire 4 E,_, » si la réunion de ces éléments et d’une base

de E,._, est une base de E,,.

Posons R, ny+; = R}Run, (j =0, ..., N,—1) et notons p?, A7, .
les constantes attachées aux polyn(‘)mes R} : les polynomes R’ sont
associés a la suite u™, u™(j) = unwy-+/ dont on sait (corollaire 2 de
la proposition 3) qu’elle est bien répartie d’ordre h.

Donc les T{’}‘ sont dans E,, ils en constituent une base, et

h
m_N|J 1.
P‘(/‘ )“E[Nk]
k=1

D’autre part, quel que soit i et pour k<,

v(o;, MmNy, k) = m%:,

donc, quel que soit i,
Ny mN,
mN,,,_z o —z[ T | = b

Donc, pour n=mN;+j, o<j <N, et k<h,

N/z

V(ais n, k) == + 1'(m)(al, J9 k)’

n,—Zm— +p’,”—k2—i[%].
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De plus, quel que soit i,

v(al-, mNh, h) =m,

donc R, n,€En et Ry, est de degré m quel que soit i.

Alors, pour n <(m-41)Ns, R, est le produit de R,x,€E, par
un élément de E,, c’est-a-dire une fonction constante sur les disques D;,
donc R,€E,.

De plus, en remarquant que yu,; X o= 0,; xm,; (OU 0; ;=0 si i2]
et 1 si i = j), on voit que les composantes des R,(mN,-n <(m 4 1) Ny)
sur les y,.,; forment, comme celles des 1_?7‘ une matrice triangulaire dont

la diagonale est constituée d’unités (car R,,n, a toutes ses composantes
non nulles sur les 7,.;) : les fonctions (R n,, - - .» Rums1)ny—1) forment
donc une « base supplémentaire a3 E,,_, », ce qui démontre le lemme par
récurrence sur m.

LeMMmE 10. — Si u est bien répartie d’ordre h dans M, les polynémes

h

Pu(@)=r—mPu(X), o “:2[%]

k=1
forment une base normale de E.

En effet, cela résulte immédiatement du lemme 9 et de la condition (Q).

LeMME 11. — Soit (Sx)x~0 une suite de polynémes tels que
dgSu=n,  Si=_X"+....

Si (Sp)nxo est une base normale de E, alors
h
== )"! U )‘n == —n—] .
| $n| = | |, ol };[Nk

En effet, soit (Rn).~0 la base normale de E associée & une suite u bien
répartie d’ordre h.

Posons R,= riX”—i—. .., alors |r,|=|m ™. Soit (a;,)i~o la matrice
n 0

exprimant (S,),~o sur la base (R).~o : elle est triangulaire et doit étre
a coefficients entiers et inversible pour que (S,).~, soit une base normale,
donc pour n>x o0, | @] =1, d’ol

[$n| = | ra| = [m |
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LemmE 12. — Pour qu’il existe des constantes s, telles que (P,[sy)n~,
soitf une base normale de E, il est nécessaire que, quel que soit n> o,

R
) N n
IPnI=I7TIA", ou }n=;lm]
k=1

Soit, en effet, | P,| == |*,, ou [J-,,=i£lf hnis S Sp = (Pn[Sn)nxo est
une base normale, | S,| =1, donc nécessairement
|8n| = |Pu| = | m|*n, or P(X)=X"+...,
et 'on obtient le lemme 12 en appliquant le lemme 11.

LemMmE 13. — Un polynéme de degré << N a méme norme dans A,(M)
que dans € (M, K).

Soit, en effet, u une suite bien répartie d’ordre h, Q, et R, les polyndmes
associés : pour n < Ny,

“ZV[N,.] i[n [ s

Donc R,= ¢,Qn, olt ¢, est une unité. Soit alors P un polyndéme de
degré < N,

Np—1 Np—1

P = Z akRk= 2 ijj,
k=0 Jj=0

et .
IP|/L=Sl;plak!, | Ple=sup|b,|
v ]
[ou |P|. désigne la norme de P dans ¢(M, K)], or ax=—b;, d’ou
&k
le lemme.

LemME 14. — Pour qu’on ail, quel que soit n> o,

h

\ n
| Py = |m |, avec )‘"ZZ[M]’

k=1
il faut que u soit bien répartie d’ordre h.
. . n
Nous allons montrer le lemme par récurrence sur I'entier m = [JV J
h

Soit d’abord m = o, alors on < N;. Donc, d’aprés le lemme 13,
il est nécessaire que pour n < N, on ait

h + o

nto.@ =3[ 5| =3[ % ]

k=1 k=1
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D’apres la proposition 3 bis, ceci entraine que Sy, = {uo, ..., Uy, _,}
satisfait 4 2y,. Soit maintenant m > o, posons, comme au lemme 9,
n=mN/L+J’ 0:.] <Nh et JPn—PmNh P(]m ol P(/m) est le « pOly-
nome P; » associé a la suite u™ : j ~» mN/l—'- Jj. Alors quel que soit «,,

h

N/z
2 v(a;, mNy, k) = 2
k=1 k

donc
h

N/L
)‘n,i - N —I" A\/Ijlz)a
(=1

et 'on doit avoir
h
iri1f N/{:y=2 [—]{r—k] pour o=j < Ny;
k=1

nous venons de montrer que ceci entraine {u{", ..., u¥)_,} satisfait
a Zy,. Ceci étant vrai quel que soit m, u est bien répartie d’ordre h et
le lemme est démontré.

Le théoréme est donc démontré, en voici trois corollaires :

CoroOLLAIRE 1. — Soient u une suite a valeurs dans M et

Pu(X) = (X—tw)... (X— ).

Pour h> 1, s0it R, 4(X) = S—I—}P,l un polynéme proportionnel & P, ayant

une norme égale & 1 dans A,(M) :

(a) « u est bien répartie d’ordre h, dans M » < « pour tout h = h,,
(Rn,n)nso est une base normale de A (M) »;

(b) « u est trés bien répartie dans M » < (R,,1)n~0 est une base normale
de A, (M), quel que soit h > o;
(c) si u est bien répartie d’ordre h dans M, on a

U (Sn,1) = v(T) é [l%k ] '

COROLLAIRE 2. — Soient u une suile trés bien répartie dans M et (a,)n 0

une suite de scalaires : la sérieE a, P, (X) représente une fonction analytique
nxo

d’ordre h sur M si et seulement si

v(an)—I—v(ﬁ)Z[ ]—>—|—oo quand n—+ oo,
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CoroLLAIRE 3. — Soit M un compact régulier de K, alors, pour h> o;

(@) L’injection canonique de A,(M) dans Aj..(M) est complétement
continue; :

(b) L’injection canonique de A,(M) dans ¢(M, K) est complétement
continue.

En effet, reprenons les notations du corollaire 1 et soient (R, 4)rx0
et (Rui1,4)nx0 les bases normales de A, (M) et A, (M) associées & une
suite u trés bien répartie dans M : la matrice représentant ’opérateur

- . . N Sn,
d’injection sur ces bases est diagonale et les coefficients a,,,= =2~ de

Sn,h
cette diagonale tendent vers zéro quand n tend vers l'infini, d’ol le (a).
De plus, I'injection de A,(M) dans ¢(M, K) se factorise en

Au(M) > Apar (M) — (M, K),

la seconde injection ci-dessus est évidemment continue, le produit est
donc complétement continu, d’ou le (b).

10. Rayon de convergence.

Soit f une fonction localement analytique sur M : a tout x€ M, asso-
cions le rayon de convergence p.(f) de la série de Taylor de f en x.
M étant compact,

p(f) = inf o-(f)

est non nul, comme nous I’avons remarqué au paragraphe 8.

Le corollaire 2 du théoréme 2 nous permet, étant donnée une fonc-
tion continue f dont on connait la série d’interpolation sur une suite trés
bien répartie u, de déterminer le plus petit entier h tel que f soit analy-
tique d’ordre h sur M, c’est-a-dire I’entier h tel que

7> oy

Nous allons maintenant préciser la valeur de p(f) a 'aide de cette méme
série d’interpolation. De plus, nous pourrons dire si les séries de Taylor
de f convergent ou non sur les circonférences |x—y|=p pour x€M
et ye€Q. Il nous faut pour cela fixer quelques notations :

Définitions. — Soit f(X) =Z a,X, une série entiére et soit p son
nxo
rayon de convergence, nous appellerons « rayon d’analyticité de [ »
Uun des couples :
— (ps +) (aussi noté p*) si |a,| p"— o;
— (ps —) (aussi noté p~) sinon.
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[Si p est une puissance rationnelle de p, le rayon d’analyticité (p, +)
correspond a la convergence dans un « disque fermé » de rayon p de la
fermeture algébrique et (p, —) & la convergence dans le « disque ouvert ».
Si p n’est pas une puissance rationnelle de p, la circonférence |x| =p
de la fermeture algébrique est vide, et la distinction entre p*+ et p— ne
correspond plus & un domaine de convergence : elle précise cependant
I'ordre de croissance des | ax|.]

Les couples (p, c)€ R X[+, —] sont ordonnés de facon évidente :
(p, e) == (o', &) si p=Lp' ou ¢ ¢ lorsque p =o',

Si « est un nombre réel, et (p, ¢) un couple, nous noterons (o, ¢)

si (2, +) = (5, ).

Soit f une fonction localement analytique sur le compact M, et soient 0,
le rayon de convergence de la série de Taylor f.. de f en x€ M et (px, ) SON
rayon d’analyticité. Alors, nous dirons que :

pu(f) = inf p, est le rayon de convergence de f sur M ef que
xTEM
(e &) (f) = inﬁl (P ) est le rayon d’analyticité de f sur M,
x€

Théoréme 3. — Soit u une suite trés bien répartie dans un compact
régqulier M de K. A une suite de scalaires (a,).~o nous associerons la série

f(X) = Z GPu(X), oit Pu(X)=(X—u)...(X—u.).

Posons

a,,=ﬁl—|_,,_—|—NI—h (go=0); o= lim o,

h>—+o
v(ax)
n

(éventuellement ¢ = + ) ef v = lim (éventuellement ¢ = — ).

(a) La série f définit une fonction localement analytique sur M
si et seulement si

vy+ov(m)>o (y>—owsig =4 o).

) Yy +v(@a>o0 = feAi(M).
) vy+ov(mo<o = [f&Ar(M).
(d) Si v+ v(r)o> o, soit hy Uentier défini par
Y+ v(m) o> 0> ¥ 4 0(T) Th— (hy=o0siy>o0).
Posons
m = N,,(Y + v(%) o4,),

alors
e(f)=Imlox|pl™=p
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est le rayon de convergence de f el son rayon d’analyticité est

pt siv(a)—ny—>+ow  quand n—>- oo,
o~ sinon.

(a), (b) et (c) se déduisent immédiatement des corollaires précédents
car, si
h

tui=v@) + o) X 57 |

-
k=1
nous savons, d’apres le corollaire 2 du théoréme 1, que

feAdiM) <= 1>+ quand n-->-4 o,
Or,

14
(n—r) da—hé;‘ [1—%] Znop
(=1

Donc
feA,(M) = nov(n)+ v(a,)—> + «,
ce qui donne (a), (b) et (c).

Soient K' une extension finie de K et =’ son uniformisante : M est un
compact régulier de K' et si f est localement analytique sur M, il existe b’
tel que f soit analytique d’ordre h' sur le compact Mj,, cerclé d’ordre A’
défini par M dans K'. Nous désignerons provisoirement par A,(M)x

I'espace A, (M) défini au paragraphe 8 : c’est I'espace des fonctions dont
le rayon d’analyticité sur M est supérieur ou égal a |« |-

Plus précisément, si h, est défini comme en (d) dans I’énoncé,
(Im =t =26, Yu)> (17 |, +)
et f est analytique d’ordre h' sur K' si et seulement si
(s (N> (17", +)-
Soit hj, le plus petit ordre d’analyticité de f dans M relativement & K

| T Ilz‘,_1> I ﬂ.lllz")é I T ]/zo.

Posons
a==|n'|ln " 1 Za<|m|[
Notons | | la norme d’un élément de A, (M)x : on a, d’aprés le
lemme 7,

| Pall = al/ Vil x | Py,
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done, fe Ay (M)x équivaut a
v(az) + @(®) o4+ (Hyv(7") — hov(m)) Ni; oo,

Soit, en posant m = N, (v + v(r)as,),
Loga

feAu(M) = m+wé0
et
Loga
+L0g|p|>0 = fed,M).

Soit encore,

Ll +) s ulh)}

KL%ggI:I +”‘>” + (v(@) —nY) Niy—>+0 (-
D’ou

Sup g a ‘ ( ] s [hoas +)C(P, s)ﬂl(f) ; — Ip l—ln’
soit

po=|m|p|™" et e=+ < v(an)—ny—-+ o,

ce qui démontre (d).
Appliquons le théoréme 3 au cas ou M =2,, K=Q, et u,=n,
nous obtenons le corollaire 1 et le corollaire 2.

CorOLLAIRE 1. — Soit (an)n~o une suite de nombres de Q,, et soit
N X
(1) £(X) =:2‘an.nx(n)-
nxo

(a) La série (1) représente une fonction continue sur Z, si el seule-
ment st
v(a,) +v(n!l)—+ o quand n— -+ oo.

(b) La série (1) représente une fonction localement analytique sur Z,
si el seulement si

tim %) o L
p—1
(¢) La série (1) représente une fonction analytique d’ordre h sur Z, si
et seulement si

v(an) + —— (

p—I

—lTlh>—>+ 0,

(d) Soit h le plus petit entier tel que
m;, = p" <11m 2(a:) + p—1< —&h>>

I
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soit positif ou nul, alors le rayon de convergence de f esl
e(f)=|plt—m=pm—t,

et son rayon d’analyticité est :

v (an)

— (pm+—%)* si v(a,,) -—n lim ——* ©;
— (p"™*=")~ sinon.

11 suffit, en effet, de remarquer qu’ici N, = p’,

I I I I I
O'/,-—p—l——,—ITh—E(I——ﬁ) et O’:i)_l-
CorOLLAIRE 2. — Soit (b,),~, une suite de nombres de Q, tendant

vers zéro lorsque n— -+, et soit

f@=Xb(7)

nx0

la fonction continue sur Z, associée.

(a) La fonction f est localement analytique sur Z, si et seulement si

hml_)(L”) >
T n

(b) La fonction f est analytique d’ordre h sur Z, si et seulement si
/
”(bn)——v([l%]l>—>+oo quand n->-+ .
\

(c) Soit h le plus pelit entier tel que

ol v(bs) . 1
m=p <h—m n p"(p——1)>é°’
alors :
o) =pm
et le rayon d’analyticité de f est
(pm—"*  si v(bn)——nllmv(b") + 0 quand n-—>-+ o
et "
(p™+—"~ sinon.
COROLLAIRE 3. — Soif (bn).~o une suite de nombres de Q, tendant

vers zéro lorsque n— - o, et soit f(x) =2 b, <i> la fonction continue

. nx0
assoctee.
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(a) f est localement analytique sur Z, si el seulement si

1
Tim | b,)* <1.

(b) f est analytique d’ordre h sur Z, si el seulement si

o/ (5]

(c) Soit h le plus petit entier tel que f soit analytique d’ordre h alors

o) =1ptx x/mﬂ b/ [ 5] H O

11. Une base particuliére.

Soient ay, . .., an, ; une suite finie satisfaisant a < v, : 1a suite définie par

W= pour i <Ny
U=Uu_n, pour ixN,

est trés bien répartie d’ordre h dans M.
En reprenant les notations du théoréme 2, la base normale de A, (M)
(Rr)n>o associé & u satisfait 4 la relation
Ri—}—N;,z RN),Ri-

Notons R le polynéme Ry, et soit n=mN,+r, o<r <N, on a
alors
R,= R"R,.

De plus, nous avons montré au lemme 13 que des polyndmes de degré
strictement inférieur 4 N, ont méme norme dans ¢(M, K) que
dans A, (M).

Notons | f|e la norme de fec(M, K) dans ¢(M, K), et | g |z la norme
de ge A,(M) dans A,(M).

On a alors la proposition suivante :
Prorosition 9. — Soit {a, ..., an,} satisfaisant a 2y, posons

R(X)=1""M(X—ay)...(X— oy, 1),
ou

7‘.«\7};:N/1<NI—1 +"°+ I&;;)‘

(®) Ce résultat est analogue a celui de [11] que J. HiLy a montré par des méthodes
tout a fait différentes.
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Toute fonction feA,(M) admet une représentation unique de la forme

f= Z fm R/ll’
m>0
ou :
(@) [ est un polynéme de degré inférieur ou égal @ N)—1;
(®) |fal = sup | fulr=sup | fule;
m>0 m>0
3
(¢) De plus, si Fk=2me’" et si g (a;) désigne la dérivée m™e de g

m=0

au point a;, on a, pour m>o,
fm(2) = (f) () — Fipty (@) [R (o)™

En effet, (a) et (b) sont des applications immédiates du théoréme 2
et du lemme 13.

Remarquons qu’une série convergente dans A, (M) peut y étre « dérivée
terme a terme » puisque, si f€ A, (M), | f'[»< | f|. et que, par conséquent,
si Fy est une suite telle que |f— Fi|s—> o quand k— -+ oo, il en est
de méme pour |f'— Fi|s

Or, il est immédiat que pour q¢ <m, (R™)\7 (o) = o, donc f— F; est
nulle aux points @;, ainsi que ses k premiéres dérivées, en particulier on a

¥ () = Fi2, (&) + (Fe R (),
or
(F RO (o) = fi () (R (22))
d’olt le (c).
X—a)

“+
CoRroLLAIRE 1. — Soient fz,(X) =Z A, 1=

) i=0, cey N/l--l,
m=0

les séries de Taylor d’une fonction fe€ A,(M) aux points a,.
On a, avec les notations de la proposition 9,

Np—1

fn(X) = 3 bk Re(X),

k=0

k
1 o ¥ [ ) —Fil ()
m, k= R<+ 3 7 7 .
bi,mkﬁm<ﬁRW@Mwa

ol

Cette formule résulte immédiatement de I'interpolation des valeurs f,, («;)
données au (c¢) de la proposition 9.
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12. Fonctions analytiques de plusieurs variables.
12.1. Notations.

Nous utiliserons des notations classiques analogues & celles de ([20], § 9).

X = (X1, ..., X,) est un ensemble de s indéterminées.

K [[X]] est 'anneau des séries formelles entiéres 4 s indéterminées et
a coefficients dans K.

Soient
. a=(a, ..., a)E K>,
R=(R, ..., R)€ERy,

choisi de telle sorte que pour tout i, il existe p;€ K, avec |p:| = R..
Le disque (ou polydisque) D de centre a et de rayon R est

D:gx:(xl, “eey :l:o)EI{A

— RZR & RZR,,i=1,...,S;
— R<R < R<R,i=1,...,s etil existe i, tel que R;, < R;;
— n=(ny, ..., n)eN’ et X» désigne le monome X} ... X7.

|Z— | ZR,i=1, ..., 5|

Si R=(R, ..., R) et p,eK et est tel que |p;| = R, nous noterons
X_ X X
0 o o

Alors ’espace A (D) des fonctions strictement analytiques sur D s’iden-
tifie aux fonctions sommes, pour X €D, des séries

O X—a\" .

= a, ou |a.]—>o quand n— o,

=Y (30 a0 g
nE€N*

qu'on munit de la norme

f—1fl= sup |al|.
nEN*

Ceci étant posé, les espaces A,(M) (ot M =M, X ...xXM,), se défi-
nissent exactement comme pour une variable, h désignant évidemment
un multi-indice (hy, ..., h).

Alors

An(M) ~ Ay (M) @ An (M) Q.. o® Ay (M),
comme il résulte immédiatement de PTT 1 et 2.

Etant données s suites u’ a valeurs dans M, nous noterons u = (ui,...,u®)
I’application de N* dans M

n=(ny, ..., n)—> U, ..., Us).

BULL. SOC. MATH, — T. 92, FASC. 2. 11
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Nous supposerons que M est régulier et nous dirons que u est bien
répartie d’ordre h dans M si u’ est bien répartie d’ordre h, dans M,

Nous noterons P,(X) = P,, (X)) ... P,,(X).

12.2. Théoréme 2 bis. — Soif u = (u', ..., u*) pour qu’il existe des

constantes s, € K et telles que < %) en soit une base normale de A,(M)

n

il faut et il suffit que u soit bien répartie d’ordre h dans M.

Alors
§ ]li _ -
\ n;
Sul == ITEI)\", ou )\(n‘,...,n,)=2<2 [WJ>'
i=1 '

ki=1

Ce théoréme se déduit du théoréme 2 moyennant les remarques
suivantes :

— La condition est suffisante, car
A(M)~ A, (M) &-..&Q A, (M)
et 'on applique PTT 2;

\

. i
— La condition est nécessaire, car la suite <%) définie par
k/Jk>0
=P s on n, ,=(,...,0,k 0,...,0)
et
S =S, 1 (k étant la i*™¢ composante de n; ;)

est nécessairement une base normale de A,,(M;) qui s’identifie au sous-
espace

Ai=18...0 An(M)&...81 de A,(M).

12.3. Fonctions analytiques a valeurs dans un espace de Banach.

Soit E un espace de Banach [satisfaisant ou non a la condition (N)]
et soit E[[X]] I'espace vectoriel des séries entieres formelles a coeffi-
cients dans E, [X = (X, ..., X)), s fixé].

Soient D, le disque de centre O et de rayon 1= (1, ..., 1) et E (D,)
I'espace des fonctions strictement analytiques sur D, a valeurs dans E,
c’est-a-dire des fonctions qui sont somme sur D d’une série appartenant
a E[[X]] et convergeant sur D.

Alors E(D,) = E & A[D,), d’aprés PTT 1.

Supposons que E soit de dimension au moins égale a 1.

Pour z€ E, x = o, posons

Log| |
") = Log/p|

et v(0) =+ .
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Avec ces conventions, les théoréemes 2, 3 et 2 bis et les corollaires 1 et 2
restent valables, leur démonstration commune se réduisant a l’identi-
fication de E,(M), espace des fonctions analytiques d’ordre h sur M
et & valeurs dans E, avec E & A,(M). 11 est clair que chaque fois que
le terme « base normale de A,(M) » intervient, il faut le remplacer par
« tel que toute f e E; (M) soit de facon unique, etc. » comme en PTT 1.

CHAPITRE 1V.

Applications.

13. Sommes de séries de Laurent.

Dans tout ce paragraphe U désigne la circonférence unité de Q,
et p un nombre premier différent de 2.

Nous avons montré (§ 2.3.5) qu’étant donné «€ U, la suite n-— a»
est trés bien répartie dans U a la condition nécessaire et suffisante que

— o soit un générateur de (Z/(p))*;

— v (2P t—1)=1.

Nous désignerons ici par « un élément satisfaisant a ces conditions.
Il résulte immédiatement du théoréme 1 que toute fonction continue
sur U peut étre représentée de facon unique comme somme d’une série

(1) f(w)=2bn(1—x)<1-——§>...<1—~ail>a

n>o0

ol
[bo(1— o) (1—a» ) ... (1—a)|—>o.

Parmi les fonctions continues sur U, le théoréme 3 nous permet de
caractériser celles qui sont localement analytiques et de déterminer leur
rayon d’analyticité.

Nous allons caractériser les séries (1) dont la somme est développable
en série de Laurent convergente sur U : une condition nécessaire pour
une telle fonction est d’avoir un rayon d’analyticité 1—, autrement dit,

1im 2% _
—— n

La proposition 10 nous fournira cette caractérisation.

13.1. Définitions.

Soit £ I'anneau des séries formelles restreintes, a coefficients dans Q,
(on passe aux espaces de Banach des séries a coefficients dans un espace
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de Banach, par produit tensoriel topologique) : £ est 'anneau des séries
¥l
fX) =Y e X,
neEZ
ol |a,|— o quand n—> o, muni de la norme

| fl = sup | a|
n€Z

qui en fait un espace de Banach sur Q,, satisfaisant 4 la condition (N).
Soit fe «, f définit une fonction continue sur U

+ o
_
x—>2‘ a,x";

on a donc une injection canonique de £ dans ¢(U, Q,), soit L I'image
de £ par cette injection.

Si f € L, nous noterons :

[flz la norme de I'image réciproque de f dans r;
|fle la norme de f dans ¢(U, Q).

L’espace £ est somme directe des deux espaces

re={f(X)e£|ar=o0 pour n <o},
£~={f(X)e£|a,=o pour n>ol.

Nous noterons L+ (resp. L) l'image de £+ (resp. £7) dans ¢(U)
et si feL, nous poserons

f=f+r, oi freL+ et f-eL-,

cette décomposition étant d’ailleurs unique.

13.2. Proposition 10. — Soit (a,).~: une suite tendant vers zéro,
nous lui associerons les fonctions
(1) f@) =X  f@el

n>1
T —a x_an—l S
0 s@=sRaT=mE2t, o@ee, Q)
n>1
Alors :

(a) La série d’interpolation de f sur la suite o™ est

¢ f@=Ye(x)e—a(1i—%)...(1—%);

k>0
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(b) La correspondance entre f el ¢ définie par ces formules est un iso-
morphisme isométrigue de L— sur ¢(U, Q).

Nous allons d’abord montrer que les formules (1) et (2) définissent un
isomorphisme isométrique de L~ sur ¢(U, Q,) : il suffit pour cela de
montrer que ’ensemble des polyndmes

x—a)...(x—a)

(1—a)...(1—ar?)

est une base normale de ¢(U, Q) : en effet, s’il en est ainsi, les appli-
cations f— (@x)r 0 [T€SP. @ = (@n)nx0] SONt des isomorphismes isométriques
de L~ [resp. ¢(U, Q)] sur I'espace des suites tendant vers zéro.

Or, les polyndmes (A, () /x),~. constituent la base normale de ¢(U, Q,)
associée a la suite u,= an*! (visiblement trés bien répartie dans U);
de plus, dans ¢(U, Q,), la multiplication par la fonction « x—x » est
un isomorphisme isométrique de ¢(U, Q,) sur lui-méme, et transforme
une base normale en base normale. Il reste donc & montrer que f et o
sont liées par la formule (3).

A(x) ==

(n=r)

Soient (dn,r)n~0, les coefficients définis par
=1

%zxdn,k(x—x)@—g) <1—axf)

n>o0

(3) sera démontré si nous prouvons que, quelle que soit la suite (ai)rx1
tendant vers zéro, et quel que soit n <1,

Or ceci résulte de ce que d, ;= Ak<o%>, ce qui se voit par exemple en
remarquant que I'identité

1 1, 1
52—1:(1—:1:)(;3 ...}t E) pour kél,

entraine que
I .
dn, 1= O_( a-’n-—l, 1 (n é 1)9

1
dn,k= Jdn—l,k‘l‘ dn,k—l (nél, ké 2)9

ce qui avec d, =1 pour tout k> 1, détermine les coefficients d, :

n

or il est immédiat que d, = A (%) satisfait & ces relations, ce qui
démontre la proposition.
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CoroLLAIRE 1. — Pour que la fonction
@ =2bn(1—x)<1—§) (;-%)
nxo0 ’

appartienne a L, il faut et il suffit qu’il existe une fonction continue
eec(U, Q,) telle que
L
=2 ()

Alors les coefficients de la série de Laurent dont f est la somme

@)= az
n>1
sont définis par
@—ao)...@—a)

(@) = mz an (1—a) ... (1—am)

COROLLAIRE 2. — Pour que la fonction
x x
r@=Y bn(x—x)<1—a> <‘—F>
n>o

appartienne a L, il faut et il suffit qu’il existe une fonction continue
eec(U, Q,) lelle que

()
aﬂ

En effet, si ¢ est associée a f— par la proposition 9, les coefficients

-0 quand n— - .

1 s .
br—o <ﬁ> sont associés a f+, donc tendent vers zéro.

Nous savons caractériser les fonctions de L*; cependant, la propriété
suivante fournit une correspondance entre fonctions de L+ assez analogue
a Iisomorphisme de L— sur ¢ défini par la proposition 10.

ProrositioN 11. — Soient (a.).~o une suite tendant vers zéro,
f(@) =2 a,z" la fonction de L+ associée, et (b.)»~0 la suite des coefficients
nxo0

d’interpolation de f

@)=Y bG—2) 1_§> <I_%>

n>0

La fonction L (x)€ L+ associée a la suite (bn)nxo

(@)= bua

n>0
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J . . . I
a pour série d’inferpolation sur la suite — :
an

Y@ =, a(1—a) (1—az) ... (1— "' 2),

nx>o0

La correspondance f<>{ ainsi définie est un isomorphisme isoméirique
de L+ sur lui-méme.

Cette proposition se démontre par un calcul trés élémentaire :
si (Cn,2)r~0 sont les coefficients définis par
n>o

X
xn=2cn,k(1[—-x) cee <1—-— ﬁ)’
a /
ko0
alors on montre par récurrence que

_(er—1) ... (ar—at 1)
k=g ... — )

Il en résulte que |cqz| <"1, puisque c’est, & une puissance de « pres,
la valeur en un point de U du polyndéme Q; associé & la suite o”.

On a donc
b= ¥ Co k=, Cr 1
nxo0 nxk
et
n
. Wl
¢(x)=2bk1¢=2‘an ch,kx" )

k>0 n>0 k=0

avec

ch,kxkz (1—a)(1—ax) ... (1—a"'2),

k=0

d’otr la proposition.

14. Limites uniformes de séries de Laurent.
Etant donnée une série d’interpolation

® (@ =3 =) (1= %)+ (1= 35 ),

n>o0

nous venons de montrer que b,l=cp<ai>, ou 9ec (U, Q,) équivaut

n

a fe L—, En particulier,

fel~ = sup|bil=|9le=fl
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Réciproquement, quelles sont les fonctions données par la série (1) et
telles que | b, | soit borné ?

ProrositioN 12. — Soit L, la boule unité de L : L,= -{feL' [fla<1 }

et soit L, son adhérence dans € (U, Q,), c’est-a-dire I'ensemble des fonctions
continues sur U qui y sont limiles uniformes de sommes de séries de Laurent.

Une fonction f donnée par la série (1) appartient a L, si et seulement si

sup | b, | < 1.
nx>o0

CoroLLAIRE. — Toule fonction de L, a sur U un rayon d’analyticité
au moins égal @ 1.

Notons L} (resp. L;) la boule unité de L+ (resp. L~) et L} (resp. L;)
I’adhérence dans ¢ de L} (resp. L3).

LemME 15. — Si la fonction f donnée par (1) dppartieni a Ly, alors
sup | b.| < 1.
n>o

Soit f donnée par (1) et soit (fx) une suite d’éléments ‘de !L;. Notons o

la fonction continue associée a fr par la proposition 10.
Alors

fi@ =N ) =) . (=55 )-

n>o0

Si feL;, on peut choisir la suite f; de telle sorte que |f—fi|c—> o

quand k — + <. Or,
<bn—‘f~Pk<&I;>>(l*—d”)...(I—-—o:)

I
bn_({)/\<a'_‘n>
(2.)

Pr .,

Réciproquement, soit f donné ‘par (1) avec su>p|b,1[é1. On peut
nxo

|f—fkle=sup
n>o0

Pour un indice n fixé, on a donc —o0. Or

|0k le=|frln<Lr, donc Z1, et ainsi [ by] < 1.

choisir une suite de fonctions ¢:(x)ec (U, Q,) et telle que
— [9rle=1;
I .
— CP"<E7> = b;pourj =o, ..., k; par exemple, en prenant pour ¢,

une fonction constante par morceaux, ou un polyndme.
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Soit fi (x) € L; associée a ¢; par la proposition 10 :

fr(2) =2<?k<&];>(1—x) (1—;?:)

n>o

On a alors

(bn— @k(i) (1—ay) ... (1—a)
b=l 5 ) =) . =)

If—fklu=§gg

= Sup
n>k

soit

[f—felo <L (=) .. (1—2) |.
Donc |f— filc — o, et feLs.
LEmME 16. — Lt = L.
Soit, en effet, i une suite d’éléments de L,
fi@) =X buii—2) ... (1= ;—‘”:>
n>o
ol b,,— o quand n—> -+ o et

sup [ by, | = |file=1.

nxo

Supposons que cette suite converge dans C vers une fonction f €C (U, Q,),
alors

@ =3 b.(—a)... <1-—;‘”T>

n>o
et, exactement comme au lemme 15,

| by—bpx|—o0 quand k— -+ oo, donc siplbnlér.
n>o

Réciproquement, sisup | b, | < 1, soit
n=o

x
fu@ = b—a)... <1—a—_>
k>0
alors f,€Ly et |f— f.|—o0 quand n— + .

Nous allons résumer ci-dessous les renseignements que nous avons
obtenus sur une fonction continue sur U, donnée par sa série d’inter-
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polation, en remarquant que les constantes associées 4 un compact M
qui interviennent dans le théoréme 3 sont ici

I 1
o-/L—Jv1 +.-.+Rr—b

I T
- p—1 +p(p—l) Tt

S p <I—--£->’

o= " o=\ P
=P

(p—1)
ProposrTioN 13. — Soit (b,),~, une suite et soit

x x
@ =X 00— (1—3 ) (1— 2% )-
n>0

(o) fec (U, Q,) & | b (a"—1) ... (x—1)|—>0;
(b) feL+ < |by|->o0, alors |f|r=sup|b.|;
© bi=2( 5 )sougec(U,Q) < feLr dlors| flu=|olei
(@ v(b)>0 < feL;

(e) h_ml%b") > P f localement analytique sur U;

(p—1)

. . v (by) p , o
Soit v = lim >— —et soit h défini par
(f) Soit y = lim —— p—1y fini p

—r )= )

Posons m = (p—1) p"~'v + ——— (p"—1), le rayon de convergence

(p)

de f sur U estp = p~'p™ et son rayon d’analyticité est :
p*siv(b,) +ny—+ « ;
p~ sinon.

De plus, si nous notons &,— (U) I'espace des fonctions ayant un rayon
d’analyticité au moins égal a 1~, nous avons les injections canoniques
suivantes, celles dont on sait qu’elles sont complétement continues
sont notées « cc » :

A (U) = Lin,

>L0_.> a,—(U)y—A(U)-> ]:i/;(U)—‘; eU,Q,).
i
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15. Logarithme.

Comme au paragraphe 14, nous nous plagons dans Q,, ou p = 2.
Soit « une unité de Z, : cherchons & définir sur la circonférence unité U
de Q, un logarithme & base «, c’est-a-dire une fonction L, (x) satisfaisant a

L Lx@ee U, Q),
L,(a") =n quel que soit n> o

Prorosition 14. — Les conditions L définissent le logarithme a base o
si et seulement si (2"),~, est trés bien répartie dans U, alors

(1) La(x)=ZI—_LQ—”(I——x)<I_§>-..<I_£;>.

nx1

Plus généralement, si o€ U, a7—'#1 et si (o) est Uadhérence du groupe

cyclique engendré par «, la série (1) converge dans €((2), Q,) et définit
la représentation continue L, du groupe multiplicatif (x) sur le groupe
additif Z, telle que Ly (o) =1.
Montrons d’abord que, quel que soit € U, a”~'7£1, la série (1) est
telle que
L, (a") = n,
c’est-a-dire que

n___
Z %——;— (1—a ) ... (1—ar*+)y =n, pour n>ru,
k=1

Pour n =1, on a évidemment

a—1
=1; de plus,
—1

o

n n—1

L gn ) art—1 _ —k
2.‘ p— (1—am ). .. (I_drl—-L—Q—l)__Z W(I_an ... (1— ant)
k=1 k=1

n—1

=2a”“"(1—a”—‘) (1—a*)y + (1—a ) ... (1—a) =1,

k=1

La fonction définie sur (2"),~, par L(2") = n a donc comme coeffi-
cients d’interpolation sur cette suite, avec les notations du corollaire 2
du théoreme 1 (§ 6.2)

a,= (1—a" ) ... (1—).

Donc

v (@) > [p—_n_—l] et | a,|— o.
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Or nous avons montré au paragraphe 2.3.5 que «” est trés bien répartie
dans («) : ceci démontre que la série (1) converge dans ¢((2), Q,), sa
somme définissant évidemment la représentation continue de () sur Z,
puisque c’est une fonction continue représentant le semi-groupe (a7),~,
sur N.

En particulier, soit { une racine (p — 1)-iéme de l'unité : pour tout «
tel que e (), on a nécessairement

Log. () = o, puisque (p—1)Log.({) = Log.(1) = o.
De plus, toute représentation continue ¢ de U sur Z, est telle que

Pensemble ¢—'(o) soit I’ensemble des racines !de I'équation X7—' =1 :
cherchons & prolonger 4 U le logarithme usuel, défini sur 1+ pZ, par

LogX :2(__,)n—1 X=n"

n
n>1

On sait que ce logarithme est tel que

—~ n
tascop) = 1os( S27) =p
nxo0
Soit { une racine primitive (p —1)-iéme de 1 et soit = 7Z{expp :
la fonction L. (x) définie ci-dessus satisfait ‘alors pour tout xe1 4 pZ, a

L, (x) = ';)Logx,

Puisqu’elle satisfait & cette 'relation sur ’ensemble { o=, ., qui
v 0 Y=

est dense dans 1 -+ pZ,. De plus, tout prolongement continu sur U de
la fonction Log x est de ce type, et nous avons le corollaire :

CoroLLAIRE 1. — Tout prolongement continu sur U de la représentation
de 1+ pZ, sur pZ, définie par la série logarithme est une fonction

I X x I
ELoco(x) :]gl(l_x)<l—'a—u'>"'<l—:-'al‘;—_l>':yzs

et une telle série |définit un prolongement du logarithme si o,= {expp,
ou ¢ est une racine primitive (p — 1)-iéme de 1.

Remarquons qu’un tel logarithme a, d’aprés le (f) de la proposition 14,
un rayon d’analyticité 1— comme on peut s’y attendre compte tenu des
propriétés de translation du logarithme.

16. Exponentielle.

16.1. Fonction av.

Soit « une unité de Q (complété de la cloture algébrique de Q) :
cherchons & prolonger en une fonction continue sur Z, 'application n — a”.
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Si une telle fonction «* existe, on a nécessairement
“'L=2a”<n) avec |a,|—>o
n>o

et

0 YA R

k>0

Donc une fonction continue «® sur Z, existe si et seulement si
v (2 —1) > o. En appliquant le corollaire 2 du théoréme 3 nous obtenons
la proposition :

ProposiTioN 15. — Pour que Uapplication n— o de Z, dans Q soil
prolongeable en une fonction o* continue sur Z,, il faut et il suffit que
v (a*—1) > 0, on a alors

@e=g (i)

(b) a* est localement analytique sur Z,,;

(c) Si h est le plus petit entier tel que ”(“_‘)épT(;:T)’ le rayon

d’analyticité de o* sur Z, est (p""), ol m = p*v(a—1) — !

p—1
On retrouve ici le résultat classique sur les unités distinguées : a* est

I

analytique stricte sur Z, si v(x —1) > (cf., par exemple, [6]).

p—1
(Remarquons que a n’est pas supposé algébrique sur Q,.)

16.2. Prolongement de l'’exponentielle a Q,.

Si I'on choisit pour « la valeur «,= expp, la fonction «* ci-dessus
définie coincide avec exp px, olt exp x est défini pour x € pZ, par

N L

expr = » —

Nous cherchons & construire une fonction continue sur Q,, prolon-
geant I’exponentielle ci-dessus et qui définisse une représentation multi-
plicative dans  du groupe additif de Q,.

Nous allons construire une suite de fonctions (¢),=; 4 valeurs dans Q
telles que
¢y est continue sur la boule By= p'~*Z,;
@o(z) = expx pour z€ B, = pZ,;
| Brer = 931 3

(@ + y) = (@) 9. (Y)-

(@)
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Il est clair que si une telle suite est définie, la fonction ¢ définie
sur Q, par ¢ | By = ¢, est un prolongement de la représentation expo-
nentielle; d’autre part, tout prolongement ¢ de la représentation expo-
nentielle définit canoniquement une suite : ¢ = ¢ | B;.

Une condition nécessaire pour que (¢;) satisfasse a (@) est que, quel
que soit 2> 1, on ait

A [9.(p' )7 = 1t (p*).

Toute suite (93).~0 satisfaisant a (@) est donc telle que la suite des
nombres

a= o (p'), satisfasse 4 e,=expp et e =e,_..

Réciproquement, si (e;)r»0 désigne une suite de nombres distincts et
tels que

€)= exXpp,
e“f = €)—1,

alors e{lz e et v(e—r1)= I% [car T'équation (14 X)**=¢e, est une
équation d’Eisenstein]. Soit K, l'extension de Q, par e : K, est tota-
lement ramifiée sur Q, et [Ky: Q,] = p.
SizeB), x = p'~'y, ou yeZ, et les conditions (®) imposent
o (@) =,

ou e) est la fonction définie a4 la proposition 15.
De plus, €] a sur Z, le rayon d’analyticité (p"lr7')—, ol

m—pix Ll
R T = T T =
soit
m,—>»=1—h— !

p—1’

le rayon d’analyticité de ¢, sur B; est donc

=

comme on pouvait aussi le remarquer compte tenu de la construction
de ¢» « par translation ». Nous résumerons cette construction par la

ProrosiTioN 16. — Soit Q,= K, CcK,C ... CQ une suite d’extensions
de Q) telles que K, soit engendrée (sur Q,) par une racine e, de I'équation
X" = exp p. La série

2@ =X e—y (")

n>o0



INTERPOLATION p-ADIQUE. 179
définit une représentation continue de la boule B, = p'~*Z, de Q, dans ,

1 \—
@, prolonge Uexponentielle el ¢) admet le rayon d analyticité <p —/’_—7)
sur B;.

Soit ¢ la représentation de Q, définie par une suite K;; cherchons
maintenant a caractériser les sous groupes fermés ¢(Q,) de 2, associés
a différentes suites K.

Soit d’abord Vi = ¢)(By): Vi est un sous-groupe ouvert et fermé
de K;. Notons m; I'idéal maximal de ’anneau de valuation A4; de K :
my, = (e.—1) Ay. Alors V5 C1+4my, mais V; 1 +m; comme on le voit
m,

.
2

A

par exemple en prenant I'image de V, dans 1 +

Quel que soit « €1+ pZ,, I'équation X** = « a une racine dans V :
en effet, si Logx ={, B€pZ,, pBEB et

o (pBYr =9, (B)=a.

De plus, la seule racine de I'équation X?* = « qui soit dans 1 -+ m;
est dans V;.

Donc V; est exactement le sous-groupe de 1+ constitué des
racines p*-iéme des éléments de U.

Un sous-groupe multiplicalif V de Q* est U'image de Q, par une appli-
cation exponentielle si et seulement si :

(a) quels que soient a€ U el A1, U'équation X7* = o a dans V une
racine et une seule;

(b) quel que soit yeV, v(y—1)> o et il existe un entier n tel
que yr"€Q,.

Nous venons en effet de montrer que si ¢ est une application expo-
nentielle de Q, dans £, ¢(Q,) satisfait & ces conditions.

Réciproquement, si V satisfait aux conditions ci-dessus, on peut
construire une suite ¢, et une suite K3, comme a la proposition 16,
en choisissant pour e, la racine de I'équation X”* = expp qui est dans V.
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